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1. Beschreibung

1.1 Allgemeines

Die Digitaldecoder vom Typ 75100, 75400 und 75 420 dienen zur
Steuerung von Lokomotiven in Motorola Digital Systemen. Sie ver-
stehen das &ltere Marklin-Motorola-Datenformat und das neuere
Spur-I-Format. Sie sind im Digital- und Analogbetrieb auf 3-Leiter
Marklin und auf 2-Leiter Gleis einsetzbar.

Die Decoder werden in Modellbahnlokomotiven eingebaut. Sie deco-
dieren die Digitalinformationen, die von Digitalzentralen (Uhlenbrock
Intellibox, Marklin und Arnold 86200 Steuergerate) im Motorola-Da-
tenformat ausgesendet werden. Sie steuern Motor und Sonder-
funktionen der Lokomotiven. Sie sind aufgrund ihrer geringen Ab-
messungen fir fast alle HO-Fahrzeuge geeignet.

1.2 Technische Daten

1.2.1 Ubersichtstabelle
Die Eigenschaften der Standard Uhlenbrock Decoder sind:

Decoder 75100 75400/75420

max. Motorstrom 1A 0,7A

bei guter Warmeableitung | 1A 1A

Motoranlaufstrom bis 2A bis 2 A

Funktionsausgénge 4x1A 2x09A

Gesamtbelastung 1,2A 1A

GrofRe in mm 29,5x15x4 19x16x5

Datenformat Motorola alt und neu

Adressbereich 1-255

Analog-/Digitalbetrieb Umschaltbar

Programmierbar 2 verschiedene Adressen
Mindestgeschwindigkeit
Héchstgeschwindigkeit
Anfahr-/Bremsverzégerung
Geschwindigkeitskennlinien
PWM-Frequenz

1.2.2 Voreinstellungen
Uhlenbrock Lokdecoder haben folgende Werksprogrammierung:

* Die Lok fahrt in der digitalen Betriebsart

* 1. Adresse 01

* 2. Adresse 01

* Anfahr-/ und Bremsverzégerung 01, ist also nicht wirksam

* Mindest- und Héchstgeschwindigkeit sind fur durchschnittlich schnelle
Modellbahnlokomotiven voreingestellt.
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1.3 Die verschiedenen Typen

1.3.1 Version fiir Allstrommotoren

Der 75100 ist ein Decoder fiur Lokomotiven mit Allstrommotoren
(Marklin, HAG). Er arbeitet mit der tblichen Digitalfrequenz von 60 Hz.

Der Decoder hat 160 mm lange Anschlusskabel zum Anléten.

1.3.2 Version fiir Gleichstrommotoren

Mit diesem Decoder kénnen Loks mit konventionellen Gleichstrom-
motoren (Bemo, Brawa, Fleischmann, Giitzold, Liliput, Lima, Piko, Riva-
rossi, Roco, Trix) auf das Motorola Digital System umgertstet werden.

Der 75 400 hat 160 mm lange Anschluf3kabel zum Anléten, der 75 420
hat einen 8-poligen Schnittstellenstecker nach NEM 652.

1.4 Eigenschaften

1.4.1 Auf dem Gleis zu programmieren

Die Decoder werden Uber Fahrgerate, die das Motorola-Datenfor-
mat ausgeben und eine 10er Tastatur haben (Intellibox, Control 80/
80f plus Central-Unit oder Control-Unit) programmiert. Das Fahrzeug
steht dabei auf dem Gleis und braucht nicht geéffnet zu werden.

Nach eigenen Vorstellungen kénnen bei den Lokdecodern Lokadres-
se, Mindestfahrspannung, Héchstgeschwindigkeit, Beschleunigung
und Verzégerung eingegeben werden. AuRerdem kénnen die Ge-
schwindigkeitskennlinie und die Motor-PWM verandert werden.

Der Baustein kann beliebig oft programmiert werden.

1.4.2 Memoryfunktion

Die Decoder verfuigen uber einen Microprozessor, der die Decodie-
rung des Digitalsignals und die Steuerung des Motors und der Sonder-
funktionen durchfihrt. Alle Einstellungen des Decoders werden bei
einem Spannungsausfall in einem decodereigenen, nicht fllichtigen
Speicher dauerhaft abgelegt. Deshalb ist es méglich, die Lokomoti-
ve beliebig lange vom Strom zu trennen, ohne dass die Information
Uber die zuletzt eingestellte Fahrtrichtung und Geschwindigkeit, so-
wie der Zustand der Sonderfunktionen verloren geht.

1.4.3 255 moégliche Adressen

Mit den Steuergeraten von Uhlenbrock kénnen alle 255 Adressen
der Decoder erreicht werden. Steuergerate anderer Hersteller ha-
ben einen Adressbereich von 1 bis 80.

1.4.4 2 Decoderadressen

Jeder Decoder hat zwei unabhé&ngig voneinander einstellbare Adres-
sen. Dadurch sind z.B. Fahrten in Doppeltraktion, sowie gleichzeitiges
Beeinflussen mehrerer Loks problemlos méglich.

7




Standard Lokdecoder —

1.4.5 Sonderfunktionen

Alle Decoder verfugen Uber zwei Ausgénge fur eine fahrtrichtungs-
abhangige Beleuchtung. Der Decoder 75 100 fiur Marklin Allstrommo-
toren hat dartiber hinaus zwei weitere Ausgénge fir Sonderfunktio-
nen wie Raucheinsatz, Telexkupplung oder Zusatzbeleuchtung.

Die Sonderfunktionen kdnnen uber die Sonderfunktionstasten "f1"
und "f2" oder durch mehrmaliges Ein- und Ausschalten der "function"-
und "off"-Taste (Lichtfunktion) geschaltet werden.

1.4.6 Digital- und Analogbetrieb

Der Decoder kann sowohl auf digital gesteuerten, als auch auf kon-
ventionell betriebenen Modellbahnanlagen eingesetzt werden. Eine
Umschaltung zwischen Analog- und Digitalbetrieb ist Uber die Pro-
grammierung oder mit einem langanhaltenden Umschaltimpuls ei-
nes analogen Transformators méglich.

Fahrt die Lok im Digitalbetrieb auf einen analogen Abschnitt, so be-
hélt sie die digital eingestellte Geschwindigkeit bei, solange eine
ausreichende Spannung vorhanden ist. Ein Umschalten der Fahrt-
richtung und die Veranderung der Fahrgeschwindigkeit sind in ana-
logen Abschnitten nicht méglich.

Im Analogbetrieb verhélt sich der Decoder wie ein Fahrtrichtungs-
umschalter (siehe: Analoge Sonderfunktion). Der im Digitalbetrieb
eingestellte Zustand der Sonderfunktionen Licht, bzw. die Funktion
der Tasten 1 - f4 wird beibehalten. In Digitalabschnitten bleibt die
Lok stehen.

1.4.7 Datenformat und Fahrtrichtungsumschaltung

Uhlenbrock Decoder kénnen so eingestellt werden, dass die Sonder-
funktionen mit Digitalzentralen geschaltet werden kénnen, die das al-
te oder das neue Motorola Datenformat (Spur | Format) verwenden.

Fir den Analogbetrieb kann jeder Decoder so programmiert wer-
den, dass er sich entweder wie ein 'normaler' Fahrtrichtungsum-
schalter oder wie das Umschaltrelais einer Lokomotive mit Telex-
kupplung verhalt.

1.4.8 Programmierbare Geschwindigkeitskennlinie

Die bei den jeweiligen Fahrstufen des Motorola Digital Systems vom
Decoder eingestellte Motordrehzahl, also die Lokomotivgeschwin-
digkeit, kann in weiten Grenzen eingestellt werden.

Hierzu werden decoderintern Geschwindigkeitskennlinien verwendet,
die jeder Fahrstufe eine bestimmte Lokgeschwindigkeit zuordnen.

1.4.9 Anfahr-/Bremsverzégerung

Die Anfahr-/Bremsverzégerung fur langsames Anfahren bzw. Brem-
sen der Lokomotive kann individuell fur jedes Fahrzeug eingestellt
werden.
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1.5 Garantie

1.4.10 c90-kompatibel

Die programmierte Verzdgerung ist wie beim Marklin c90 wirksam,
so dass z.B. ein automatisches Anfahren und Bremsen im Signal-
bereich méglich ist (Bremsschaltung im Anhang).

1.4.12 Belastbarkeit

Uhlenbrock Standard Decoder haben je nach Typ eine Gesamtbela-
stung von bis zu 1,2A. Die Funktionsausgénge kénnen, ebenfalls
typenabhangig, mit bis zu 1 A belastet werden.

Durch die Verwendung fortschrittlichster Technik in der Fertigung und
in der Funktionsprifung, sind Uhlenbrock Digitaldecoder im Motorola
Format auf einem ungewdhnlich hohen Qualitatsniveau.

Aufgrund ihrer technisch hochwertigen Schaltung sind alle Decoder
recht unempfindlich gegen elektrische Stérungen.

Jeder Baustein wird vor derAuslieferung auf seine vollstédndige Funk-
tion Gberprift. Sollte innerhalb des Zeitraums von 2 Jahren dennoch
ein Fertigungs- oder Materialfehler auftreten, so setzen wir lhnen
den Baustein kostenlos instand.

Der Garantieanspruch entfallt, wenn der Schaden durch unsachge-
mé&Re Behandlung verursacht wurde.
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2. Anschluss

2.1 Tipps zum Einbau

HINWEIS

Machen Sie vor dem Einbau des Decoders bei dem Fahrzeug eine
Generalinspektion. Reinigen Sie den Motor, schauen Sie Kohlen/
Bursten und Lampchen nach und ersetzen Sie verschlissene Teile.
Sorgen Sie fur einen guten Rad/Schienenkontakt indem Sie Réder,
Radkontakte und Schienen reinigen. Nur eine Lok, die im Analog-
betrieb verniinftig 1auft, kann spater auch im Digitalbetrieb zufrie-
denstellende Fahreigenschaften liefern.

Benutzen Sie zum Einléten des Decoders einen Elektroniklétkolben
mit einer Leistung von maximal 30 Watt mit feinster Spitze.

Fassen Sie den Decoder sicherheitshalber nur an den seitlichen
Réandern an.

Achten Sie darauf, dass Sie die Létstellen der Anschlusskabel nicht
zu stark mechanisch beanspruchen, da die diinnen Drahte empfind-
lich auf mehrmaliges Abknicken reagieren.

Umwickeln Sie den Decoder auf keinen Fall mit Isolierband und sor-
gen Sie fir eine gute Warmeableitung, indem Sie den Baustein mit
dem beigelegten Klebepad oder handelsiiblichem Schmelzkleber auf
warmeableitenden Fahrzeugteilen befestigen.

Uberpriifen Sie den korrekten Einbau mit einem Durchgangspriifer
oder einem Ohmmeter. Achten Sie auch bei der Platzierung des
Bausteins im Fahrzeug darauf, dass nirgendwo eine zuséatzliche, elek-
trisch leitende Verbindung entsteht! Stellen Sie sicher, dass auch
beim SchlieRen der Lok keine Kurzschlisse entstehen und keine
Kabel eingeklemmt werden.

Ein Kurzschluss im Bereich von Motor, Beleuchtung, Schleifer und
Radséatzen zerstért den Baustein und eventuell die Elektronik der Lok!

2.2 Anschluss des 75 100 fiir Marklin Allstrommotoren

Bild 2.21

Anschlusszeichnung
des 75100

Schlief3en Sie die braune Leitung des Decoders an Masse, die rote
Leitung direkt an den Schleifer an.

schwarz an A1 oder A2

gelb grau
braun = Masse rot

DECODER

Fahrtrichtung =
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Die Entstérdrossel verbleibt mit einer Seite am Kollektoranschluss
des Motors, die andere wird an die schwarze Leitung des Decoders
angelétet.

Léten Sie das graue Kabel an die vordere Beleuchtung und das gel-
be Kabel an die riickwéartige Beleuchtung an.

Die gruine und die blaue Leitung I6ten Sie an die beiden Feldspulen-
anschliisse an.

Probieren Sie aus, ob die Fahrtrichtung stimmt. Wenn nicht, missen
Sie die griine und die blaue Leitung gegeneinander tauschen.

2.3 Anschluss des 75 400 fiir Gleichstrommotoren

Bild 2.31

Anschlusszeichnung
des 75400

Schlief3en Sie die braune Leitung des Decoders an Masse, die rote
Leitung direkt an den Schleifer an.

gelb grau
i braun = Masse rot /Jf
griin
Motor DECODER
blau

Fahrtrichtung =>

Loten Sie das graue Kabel an die vordere Beleuchtung und das gel-
be Kabel an die rickwartige Beleuchtung an.

Die griine und die blaue Leitung des Decoders I6ten Sie an die bei-
den Motoranschlisse. Die Entstérelemente kénnen am Motor ver-
bleiben.

Probieren Sie aus, ob die Fahrtrichtung stimmt. Wenn nicht, miissen
Sie die griine und die blaue Leitung gegeneinander tauschen.

2.4 Anschluss des 75 420 fiir Gleichstrommotoren

Bild 2.41

Belegung der NEM 652
Schnittstelle und die
Mérklin Kabelfarben

Entfernen Sie den Briickenstecker oder Fahrtrichtungsumschalter
aus der Lok und stecken Sie den Schnittstellenstecker des Deco-
ders in die freie Buchse. Drehen Sie den Stecker um 180 Grad, wenn
die Beleuchtung nicht seitenrichtig funktioniert.

1 Motoranschluss (griin)

1@ @ 8| 2 Beleuchtung hinten (gelb)

3 Nicht belegt

20 @7 4 Fahrzeugmasse (braun)
5 Schleifer (rot)

3@ @5 6 Beleuchtung + (schwarz)

4@ @ 5| 7 Beleuchtung vorn (grau)

8 Motoranschluss (blau)

11
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2.5 Anschluss der Lichtausgdnge

Die Decoderausgénge fur die Lichtfunktion sind ab Werk mit einem
grauen Kabel und mit einem gelben Kabel versehen.

Verbinden Sie das graue Kabel mit einem Pol der vorderen Beleuch-
tung und das gelbe Kabel mit einem Pol der riickwartigen Beleuch-
tung. Der zweite Pol der Lampen bleibt mit dem Chassis verbunden.

Bild 2.51 T Wenn der zweite Pol der Lampen eine eigene
Létpunkt beim 1 _ Anschlussleitung besitzt, empfiehlt es sich,
75400 fur das - diese mit der schwarzen Leitung des 75 100

schwarze Kabel. i | zu verbinden, bzw. an den entsprechenden
W cchacs R Lotpunkt des 75 400 anzuléten. Das hat den

Vorteil, dass die Beleuchtung nicht flackert.

Sollten die Lampchen nicht seitenrichtig leuchten, so muss die Lauf-
richtung des Motors geédndert werden, indem die griine und die blaue
Leitung gegeneinander getauscht werden.

Far fahrtrichtungsunabhéngiges Schalten kénnen das graue und das
gelbe Kabel miteinander verbunden werden.

Statt Gluhlampen kénnen auch Rauchgeneratoren oder andere Ver-
braucher an die Sonderfunktionsausgénge angeschlossen werden.

Die Funktion Licht wird mit der Taste ‘function’ des Steuergerates
eingeschaltet und mit der Taste ‘off’ ausgeschaltet.

Vorsicht bei den Lampchen

Bei den meisten umzuriistenden Wechselstrommodellen sind die
Lampen fur die Beleuchtung schon fur die etwas héhere Betriebs-
spannung eines Digitalsystems von 19V ausgelegt.

Beachten Sie, dass hierbei die volle 20V Digitalspannung an den
Lampen anliegt. Verwenden Sie 19 V Lampen, oder schalten Sie bei
Verwendung von 14V Lampen zu jeder Lampe einen Widerstand
von ca.180 Ohm in Reihe. Bei einem kleineren Widerstand leuchtet
die Lampe heller, bei einem gréReren weniger hell.

HINWEIS Wurden bei den alteren Decodern mehrere Gluhlampen parallel an
die Beleuchtungsausgénge angeschlossen, so konnten die hohen
Einschaltstréme den Lichtausgang zerstéren, obwohl| der gesamte
Nennstrom aller Lampen den zuldssigen Wert nicht tberschritt.

Bei neueren Uhlenbrock Decodern ist das kein Problem mehr, da
sie fur Einschaltstréme von bis zu 3 A ausgelegt sind.

2.6 Anschluss der zusiatzlichen Sonderfunktionen beim 75 100

Die Decoderausgénge fur die zuséatzlichen Sonderfunktionen wie
Raucheinsatz, Telexkupplung oder Zusatzbeleuchtung sind die
Létpunkte A1 und A2.

Alle Verbraucher, die an die Sonderfunktionsausgénge angeschlos-
sen werden sollen, missen einerseits mit A1 oder A2 und anderer-
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seits mit dem braunen oder schwarzen Kabel verbunden werden.

Das schwarze Kabel hat den

5100 . . .
Bild 2.61 Vorteil, dass es eine gleichge-
Lotpunkte richtete Digitalspannung von ca.
firfl und 2 |mai 20V fuhrt. Dadurch wird das
beim 75 100 sonst Ubliche Flackern der ange-
| schlossenen Beleuchtungskér-

A1 per vermieden.

Die Sonderfunktionsausgange A1 und A2 werden mit den Tasten ‘f1’
bzw. 2’ ein- und ausgeschaltet und wechseln bei jeder Betatigung
der Tasten ihren Zustand.

WICHTIG Der Ausgang A2, schaltbar tGber 'f2', steht nur im neuen Motorola
Datenformat (Spur | Betrieb) zur Verfugung!

Anschluss eines Rauchgenerators

HINWEIS Bitte beachten Sie, dass nur Digital-Rauchgeneratoren fur die Digital-
spannung von 18 V ausgelegt sind!

Ein Kabel wird an das Anschlusspad A1 oderA2 des Decoders ange-
I6tet (siehe Bild 2.61), das andere wird mit dem schwarzen Kabel
des Decoders (siehe Bild 2.51) verbunden.

HINWEIS Falls das duRere Gehause des Rauchgenerators eine Verbindung
zum Lokchassis hat, wird die VVerbindung zum schwarzen Kabel des
Decoders nicht benétigt.

Anschluss einer Telexkupplung

Die beiden Spulen einer Telexkupplung werden hintereinander ge-
schaltet. Von den verbleibenden beiden

Bild 2.72 Kabeln wird eines an das Anschlusspad -
Anschluss einer A1 oderA2 des Decoders (siehe Bild 2.61) DECODER
Telexkupplung angelétet, das andere wird mit dem
schwarzen Kabel (siehe Bild 2.51) des AT ot A2

Decoders verbunden.

HINWEIS Jeder Sonderfunktionsausgang des Decoders kann mit max. 1 A be-
lastet werden. Die gesamte Strombelastung des Decoders sollte
einen Wert von insgesamt 1 A aber nicht Gberschreiten.

2.7 Anschluss des Digitalen Schleiferumschalters DSU 71 700

Der digitale Schleiferumschalter schaltet in Verbindung mit einem
Uhlenbrock Motorola-Decoder die Stromabnahme von Triebfahr-
zeugen und Wendeziigen automatisch auf den vorderen Schleifer.
Dadurch halten die Fahrzeuge passend am Signal.

Zunachst wird die rote Leitung des Schleiferumschalters mit der ro-
ten Leitung des Decoders (Schleifer-Anschluss) verbunden.

Die grune, blaue und graue Leitung des Bausteins werden an die

13




Bild 2.71
Létpunkte fiir den
Digitalen Schleifer-
umschalter 71 700.

auf den Skizzen abgebildeten Anschlusspunkte des verwendeten
Decoders gelétet.

Die schwarze Leitung des Schleiferumschalters wird mit der schwar-
zen Leitung des Decoders (+20 V) verbunden oder die schwarze
Leitung des Schleiferumschalters wird, wie auf der Skizze gezeigt,
direkt an die Decoderplatine gelétet.

Die Leitungen, die von den Schleifern kommen, werden vom Deco-
der geldst und mit den orangefarbenen Leitungen des Schleiferum-
schalters verbunden. Sollte die Stromabnahme jetzt tiber den hinte-
ren Schleifer erfolgen, mussen die orangefarbenen Leitungen gegen-
einander getauscht werden.

[ 75100 75400/ 75420]
= )
by [ ] :.r:-:
= {5

2.8 Motorentstdrung

Bild 2.81
Anschluss von
Kondensator und
Drosselspulen zur
Motorentstérung

Die vom Motorkollektor erzeugten Stérimpulse kénnen dazu fuhren,
dass der Decoder das Digitalsignal falsch decodiert und infolgedes-
sen nicht mehr richtig funktioniert. Die Lokomotiven fahren mit fal-
scher Geschwindigkeit oder wechseln plétzlich die Fahrtrichtung.

Bei neuen Lokomotiven sind die Motoren in der Regel entstért. Alte-
re Fabrikate miissen mit den entsprechenden Elektronikbauteilen
nachgeristet werden.

Motorstérungen lassen sich imAllgemeinen dadurch beseitigen, dass,
falls nicht schon vorhanden, zwischen die beiden Zuleitungen des
Motors ein Kondensator 100 nF gel6tet
wird, und dass in jede Zuleitung vom De-
coder zum Motor eine Drosselspule
Kondensator 10 pH eingefugt wird.

Die Bauteile erhalten Sie im Elektronik-
fachhandel oder als Uhlenbrock Motor-

Drosselspule

Drosselspule

Entstorsatz unter der Art.-Nr. 71 500.

2.9 Befestigung des Decoders im Fahrzeug

Benutzen Sie das beigelegte Klebepad oder handelsiblichen
Schmelzkleber, um den Decoder an einer beliebigen Stelle in der
Lok zu befestigen. Das schitzt den Decoder vor leitenden Verbin-
dungen und halt ihn sicher in seiner Lage fest.




2.10 Wiarmeableitung bei Motoren mit hoher Stromaufnahme

Wird der Decoder mit einem Strom belastet, der an der Grenze des
angegebenen Maximalwertes liegt, so fihrt das zu einer starken Er-
warmung und damit zum zeitweisen Abschalten des Decoders.

Bei Lokomotiven mit hoher Stromaufnahme muss deshalb fur eine
verstérkte Warmeableitung gesorgt werden.

Der Decoder wird mit der Platinenseite, auf der das rote Kabel an-
gelotet ist, an das Metallchassis der Lokomotive geklebt. Als warme-
abfiihrender Kleber kann beispielsweise jeder handelstbliche
Schmelzkleber verwendet werden.

2.11 Vor der Inbetriebnahme

HINWEIS

Bevor Sie den Baustein in Betrieb nehmen, tberprifen Sie den kor-
rekten Einbau mit einem Durchgangsprufer oder einem Ohmmeter.
Achten Sie auch bei der Platzierung des Bausteins im Fahrzeug da-
rauf, dass nirgendwo eine zusatzliche, elektrisch leitende Verbindung
entsteht! Stellen Sie sicher, dass auch beim SchlieRen der Lok keine
Kurzschlisse entstehen und keine Kabel eingeklemmt werden.

Ein Kurzschluss im Bereich von Motor, Beleuchtung, Schleifer und
Radsétzen zerstort den Baustein und eventuell die Elektronik der Lok!

2.12 Decodertest per Intellibox

TIP

Bringen Sie die Intellibox in den Programmiermodus, indem Sie so
oft auf die [mode]-Taste driicken, bis im Display die Anzeige
‘Prog.Mode’ erscheint. AnschlieBend gelangen Sie mit der [menu]-
Taste ins Programmiermen. Stellen Sie dann die Lok mit dem fertig
eingebauten Decoder auf das Programmiergleis.

Das Programmiergleis hat den Vorteil, dass es einen geringeren
Strom als das Normalgleis zulasst, so dass auch bei einem An-
schlussfehler der Decoder nicht zerstért wird.

* Blattern Sie im Programmiermeni mit der [{]-Taste bis zum Ein-
trag ‘Uhlenbrock’.

* Driicken Sie die [—]-Taste.

« Blattern Sie mit der [L]-Taste bis zum Eintrag ‘755xx'.

» Weiter mit der [—]-Taste

» Geben Sie hinter ‘alte Adresse’ die 01 ein.

* Geben Sie hinter ‘neue Adresse’ die 01 ein.

» Gehen Sie ohne weitere Eingaben zu dem Menupunkt ‘Decoder
programmieren’.

* Driicken Sie die [«']-Taste.

Ist der Decoder richtig angeschlossen, erfolgt im Display die Anzei-
ge ‘Programmieren OK’. Gibt die Intellibox eine Fehlermeldung aus,
schauen Sie nach, ob Ihnen bei der Verkabelung eventuell ein Feh-
ler unterlaufen ist und korrigieren Sie ihn.




TIP

HINWEIS

Bevor Sie anfangen den Decoder lhren Winschen entsprechend
zu programmieren, lassen Sie die Lok auf dem normalen Gleis eine
Probefahrt machen. Nur so kénnen Sie herausfinden, ob der Deco-
der einwandfrei funktioniert.

Funktioniert der Decoder richtig, kénnen Sie das Geh&use der Lok
schlielen.

Bitte beachten Sie, dass, laut EMV-Gesetz, Digitaldecoder nur in-
nerhalb von Fahrzeugen betrieben werden durfen, die das CE-Zei-
chen tragen.




3. Die Decoderfunktionen

3.1 Allgemeines

Alle vom Decoder benutzen Funktionen befinden sich in einem Spei-
cherbaustein auf dem Decoder. Sie kénnen Uber Adresseingaben
an der Zentrale aufgerufen werden. lhre Werte kdnnen, ebenfalls
Uber Adresseingaben, veréndert werden.

Die Funktionen werden in der folgenden Beschreibung als Funktio-
nen F bezeichnet. Jeder Funktion ist ein Wert P zugeordnet.

Es gibt zwei verschiedene Arten der Programmierung.

Die Standardprogrammierung erfolgt Uber die Tastatur des Steu-
ergerats. Nach jedem Programmierschritt blinkt die Lokbeleuchtung,
als Ruckmeldung des Decoders, dass er die Eingabe verstanden hat.

Diese Art der Programmierung greift auf die Funktionen 01 bis 10
des Decoders zu. Hier kbnnen die Adresse, die minimale Geschwin-
digkeit bei Fahrstufe 1, die max. Geschwindigkeit bei Fahrstufe 14,
die Anfahr-, die Bremsverzdgerung, die Sonderfunktionsoptionen und
die Betriebsart des Decoders eingestellt werden. AuRerdem gibt es
die Funktionen fiir die Beendigung des Programmiervorgangs und um
ein Reset des Decoders auf die Werkseinstellungen durchzufiihren.
Die Erstellung von Geschwindigkeitskennlinien erfolgt automatisch.

Funktion F Wertebereich P Werkseinstellung
01 1. Lok-Adresse 01-255 01
02 Minimale Fahrgeschwindigkeit bei Fahrstufe 1 Einstellung mit Fahrregler -

03 Maximale Fahrgeschwind

igkeit bei Fahrstufe 14 | Einstellung mit Fahrregler -

04 keine Funktion kein Wert -
05 Datenformat und Umschaltoption 00 (Eingabe 80) - 03 00
06 Anfahrverzégerung 01-79 01
07 Bremsverzégerung 01-79 01
08 Betriebsart 01 = analog, 02 = digital 02
09 Neue Geschwindigkeitskennlinie erzeugen keine Eingabe -
10 Werksprogrammierung ubernehmen (Reset) keine Eingabe -
80 Programmierung beenden keine Eingabe -

Tabelle 3.11 Die Funktionen der Standardprogrammierung fiir die Decoder 75 100, 75400, 75 420

Die erweiterte Programmierung arbeitet ohne Rickmeldung und
eignet sich deshalb auch fiur die Programmierung tber Computer-
programme, bei denen die Ubertragung der einzelnen Befehle in
sehr kurzen Zeitabsténden erfolgt.

Diese Art der Programmierung greift auf die Funktionen gréRer 10
zu. In diesem Bereich ist es méglich, zuséatzlich zu den Funktionen
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der Standardprogrammierung, die Werte fur jede Fahrstufe direkt
einzugegeben, die Frequenz der Motor-PWM zu verandern oder eine
zweite Decoderadresse zu programmieren.

Funktion F Wertebereich P Werkseinstellung
11 Kennlinienwert fur Fahrstufe 0 00 (Eingabe 80) 00
12 Kennlinienwert fur Fahrstufe 1 01-63 04
13 Kennlinienwert fur Fahrstufe 2 01-63 08
14 Kennlinienwert fur Fahrstufe 3 01-63 12
15 Kennlinienwert fur Fahrstufe 4 01-63 16
16 Kennlinienwert fur Fahrstufe 5 01-63 20
17 Kennlinienwert fur Fahrstufe 6 01-63 24
18 Kennlinienwert fur Fahrstufe 7 01-63 28
19 Kennlinienwert fur Fahrstufe 8 01-63 32
20 Kennlinienwert fur Fahrstufe 9 01-63 36
21 Kennlinienwert fiir Fahrstufe 10 01-63 40
22 Kennlinienwert fur Fahrstufe 11 01-63 44
23 Kennlinienwert fur Fahrstufe 12 01-63 48
24 Kennlinienwert fir Fahrstufe 13 01-63 52
25 Kennlinienwert fur Fahrstufe 14 01-63 56
26 Minimale Fahrgeschwindigkeit bei Fahrstufe 1 01-63 01
27 Maximale Fahrgeschwindigkeit bei Fahrstufe 14 | 01 - 63 63
28 keine Funktion kein Wert -
29 Datenformat und Umschaltoption 00 (Eingabe 80) - 03 00
30 Anfahrverzégerung 01-79 01
31 Bremsverzégerung 01-79 01
32 Betriebsart 01 = analog, 02 = digital 02
33 Frequenz der Motor-PWM 01-79 01
34 1. Lokadresse 01-255 01
35 2. Lokadresse 01-255 01

Tabelle 3.12 Die Funktionen der erweiterterten Programmierung fiir Standarddecoder

3.2 Die Funktionen der Standardprogrammierung

Die Standardprogrammierung erfolgt Uber die Tastatur des Steuer-
gerats. Nach jedem Programmierschritt blinkt die Lokbeleuchtung,
als Ruckmeldung des Decoders, dass er die Eingabe verstanden hat.
3.2.1 1. Lokadresse

Funktion 01 - Werkseinstellung 01

Die Lokadresse ist die Zahl, unter der der Decoder angesprochen
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HINWEIS

wird. Méglich sind die Werte 01-255, wenn Sie lhre Anlage mit der
Intellibox steuern, 01-80 wenn Sie eine andere Zentrale benutzen.

Beim Programmieren der ersten Lokadresse Uber die Funktion 01
schreibt der Decoder automatisch den gleichen Wert in die
Speicherstelle 35 fiir die zweite Lokadresse.

Soll die zweite Adresse unterschiedlich von der ersten sein, so muss
sie nach der Programmierung der ersten Adresse programmiert
werden.

3.2.2 Mindestgeschwindigkeit
Funktion 02

Die Mindestgeschwindigkeit ist die minimale Fahrgeschwindigkeit bei
Fahrstufe 1. Sie wird per Fahrregler an der Zentrale eingestellt.
Werden nacheinander die 'function’ und die 'off'-Taste betétigt, so
wird die eingestellte Geschwindigkeit ilbernommen. Gleichzeitig wird
eine neue Geschwindigkeitskennlinie generiert.

3.2.3 Héchstgeschwindigkeit
Funktion 03

Die Héchstgeschwindigkeit ist die maximale Fahrgeschwindigkeit
bei Fahrstufe 14. Sie wird per Fahrregler an der Zentrale eingestellt.
Werden nacheinander die 'function' und die 'off'-Taste betétigt, so
wird die eingestellte Geschwindigkeit tbernommen. Gleichzeitig wird
eine neue Geschwindigkeitskennlinie generiert.

3.2.4 Auswahl Datenformat und Fahrtrichtungsumschaltung
Funktion 05 - Werkseinstellung 00 (Eingabe 80)

Uhlenbrock Decoder kénnen so eingestellt werden, dal die Sonder-
funktionen mit Digitalzentralen geschaltet werden kénnen, die das
alte oder das neue Motorola Datenformat (Spur | Format) verwen-
den. Im alten Motorola Format schaltet 'off den Sonderfunktions-
ausgang A1, die Anfahr-/Bremsverzdgerung ist nicht schaltbar. Im
neuen Motorola Format schalten 'f1' und 'f2' die Sonderfunktions-
ausgange A1 und A2, 'f4' schaltet die Anfahr-/Bremsverzégerung.

Fir den Analogbetrieb kann der 75100 so programmiert werden,
daf er sich entweder wie ein 'normaler' Fahrtrichtungsumschalter
oder wie das Umschaltrelais einer Lokomotive mit Telexkupplung
verhalt. Der Fahrtrichtungsumschalter wechselt bei jeder Betatigung
der Fahrtrichtungsumschaltung die Fahrtrichtung. Das Umschaltrelais
einer Lok mit Telexkupplung aktiviert bei einmaligem Betatigen der
Fahrtrichtungsumschaltung eine an den SonderfunktionsausgangA1
angeschlossene Telexkupplung, erst bei zweimaligem Betatigen der
Fahrtrichtungsumschaltung wird die Fahrtrichtung gewechselt.

00 = Digitale Betriebsart: Motorola neu
Analoge Betriebsart: normale Umschaltung
Wichtig: Der Wert 00 mul3 als 80 eingegeben werden!
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HINWEIS

TIP

01 = Digitale Betriebsart: Motorola alt
Analoge Betriebsart: normale Umschaltung
02 = Digitale Betriebsart: Motorola neu
Analoge Betriebsart: Umschalten wie Telexrelais

03 = Digitale Betriebsart: Motorola alt
Analoge Betriebsart: Umschalten wie Telexrelais

3.2.5 Anfahrverzégerung
Funktion 06 - Werkseinstellung 01
Der Wert, der in hier eingegeben wird, bestimmt, mit welcher Verzé-

gerung die Lok anfahrt. Die Anfahrverzégerung ist umso deutlicher,
je hoher der eingestellte Wert ist.

Glltige Eingabewerte sind 01 (keine Verzégerung) bis 79.

3.2.6 Bremsverzégerung
Funktion 07 - Werkseinstellung 01

Der Wert, der in hier eingegeben wird, bestimmt, mit welcher Verzé-
gerung die Lok anhélt. Die Bremsverzdgerung ist umso deutlicher,
je hoher der eingestellte Wert ist.

Glltige Eingabewerte sind 01 (keine Verzégerung) bis 79.

3.2.7 Betriebsart wahlen
Funktion 08 - Werkseinstellung 02

Standarddecoder kénnen ber diese Funktion auf eine analoge (Wert
01) oder digitale Betriebsart (Wert 02) eingestellt werden.

Der Decoder kann sowohl im digitalen als auch im analogen Betriebs-
modus programmiert werden, weil er bei beiden Einstellungen die
Digitalspannung auf dem Gleis erkennt.

Alle Funktionen, die der Decoder im Analogbetrieb haben soll, mus-
sen vorher im Digitalbetrieb eingestellt werden.

Schalten Sie die Fahrzeugbeleuchtung, lhren Wiinschen entspre-
chend, ein oder aus. Stellen Sie beim 75 100 Uber die Funktion 05
ein, ob der Decoder imAnalogbetrieb eine normale Umschaltfunktion
haben soll oder ob er sich wie ein Umschaltrelais einer Lok mit Telex-
kupplung verhalten soll.

Sie kdnnen die Umschaltung zwischen Digital- und Analogbetrieb
auch per Trafo durchfiihren.

Stellen Sie die Lok mit dem Decoder auf ein analoges Gleis, brin-
gen Sie den Fahrtregler des Trafos in die Umschaltposition und hal-
ten ihn fest. Nach kurzer Zeit schaltet der Decoder in den jeweils
anderen Betriebsmodus. Das Fahrzeug meldet die erfolgte Umschal-
tung mit Blinken der hinteren Beleuchtung.
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3.2.8 Automatische Generierung der Geschwindigkeitskennlinie
Funktion 09

Die Erzeugung einer neuen Geschwindigkeitskennlinie erfolgt auto-
matisch nach jeder Programmierung der Mindest- oder Héchstge-
schwindigkeit. Wurden aber in der erweiterten Programmierung tiber
die Funktionen 26 und 27 die Werte fur die min. und max. Geschwin-
digkeit eingegeben, so werden erst bei einem Aufruf der Funktion 09
diese Werte in die Speicherstelle 12 und 25 geschrieben und fir die
Speicherstellen 13 bis 24 in gleichm&Rigen Absténden die entspre-
chenden Zwischenwerte generiert.

HINWEIS Der Decoder liest nicht die Speicherstelle 26 und 27 aus, sondern
richtet sich bei seinem Fahrverhalten nach dem Inhalt der Speicher-
stellen 12 bis 25.

3.2.9 Programmierung beenden
Funktion 80

Mit dem Aufruf der Funktion 80 gelangt der Decoder vom Program-
miermodus wieder in den normalen Betriebsmodus.

3.2.10 Programmierung zuriicksetzen (Reset)
Funktion 10

Soll die Programmierung eines Decoders vollstandig geldscht wer-
den, z.B. wenn fehlerhafte Eingaben gemacht worden sind, so kann
mitAufruf der Funktion 10 der Decoder auf seine Werkseinstellungen
zurlickgesetzt werden.

3.3 Erweiterte Programmierung der Standarddecoder

Bei der erweiterten Programmierung erzeugt der Decoder keine
Bestéatigungssignale Uber die Beleuchtung. Diese Art der Program-
mierung eignet sich deshalb besonders fiir die Programmierung tiber
die Intellibox oder mittels Computerprogrammen, bei denen eine
schnelle Ubertragung der Daten erwartet wird. Alle Funktionen sind
aber auch bei der Programmierung Uber die verschiedenen Steuer-
geréte erreichbar.

Bei der erweiterten Programmierung werden die Funktionen gréf3er
10 verwendet. Hier kénnen, zuséatzlich zu den Funktionen der Stan-
dardprogrammierung, weitere Decodereigenschaften beeinflusst
werden, wie z.B. eine angepasste Geschwindigkeitskennlinie, eine
zweite Decoderadresse oder die PWM-Frequenz.

3.3.1 Kennlinienwert fiir Fahrstufe 0
Funktion 16 - Werkseinstellung 00

Dieser Wert muss zwingend auf 00 (Eingabewert 80) stehen, da die
Lok sonst sofort nach dem Umschalten der Fahrtrichtung anfahrt!
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Tabelle 3.31
Angepasste
Geschwindig-
keitskennlinie

Tabelle 3.32
Automatisch generierte
Geschwindigkeits-
kennlinie

WICHTIG

Tabelle 3.33

Grafische Darstellung
einer gleichférmigen
und einer angepassten
Kennlinie. Die ange-
passte Kennlinie erlaubt
im unteren Einstell-
bereich eine viel feinere
Regelung der Fahrge-
schwindigkeit.

3.3.2 Angepasste Geschwindigkeitskennlinie programmieren
Funktionen 12 bis 25 - Werkseinstellung siehe Tabelle 3.12

Der Decoder arbeitet mit einer Tabelle, die eine Zuordnung trifft zwi-
schen den 14 Fahrstufen des Motorola-Digitalsystems und den fur
die jeweiligen Fahrstufen vom Decoder ausgegebenen Motorge-
schwindigkeiten. Der Decoder benutzt intern 64 verschiedene Ge-
schwindigkeitsstufen um den Fahrzeugmotor zu steuern.

Uber die Funktionen 12 bis 25 lassen sich den Fahrstufen 1 bis 14
individuelle Geschwindigkeitskennlinienwerte zuordnen.

Fahrstufe 0|1 2|3|4|5|6|7]|8]9]|10(11]12]13|14
Funktion F 1112 |13 |14 |15 |16 |17 |18 |19 |20 |21 |22 |23 |24 |25
Eingabe fir Wert P 80 |13 {14 |15 16 |17 |18 |19 |21 )23 |28 | 33 | 38 |44 | 50

3.3.3 Gleichformige Geschwindigkeitskennlinie generieren
Funktion 26-27

Fir eine gleichférmige Geschwindigkeitskennlinie werden nur der
Anfangswert und der Endwert der Kennlinie benétigt. Die Funktion
26 erhalt den Wert fur die minimale Fahrgeschwindigkeit bei Fahr-
stufe 1, die Funktion 27 den Wert fur die maximale Fahrgeschwin-
digkeit bei Fahrstufe 14.

Fahrstufe 0|11 23| 4|5|6|7|8]9]|10(1112]13|14
Menipunkt M 11112 |13 |14 )15[16 |17 |18 |19 |20 |21 |22 |23 |24 |25
Speicherinhalt P 80 |05 09|13 |18 |23 |27 |32 |37 |41 ]|46|50|55]|59 |64

Erst durch Aktivierung des Menupunktes 09 werden zwischen den
beiden eingegebenen Werten in gleichmaRigen Abstéanden die Werte
fur die restlichen Fahrstufen generiert und in die Speicherstellen 12
bis 25 geschrieben, aus denen der Decoder die Zuordnung fiir die
Fahrstufen ausliest.

250 /’)—
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200 1 5 }—O—Gleichfbrmige Kennlinie} ;)/ /%
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3.3.4 Auswahl Datenformat und Fahrtrichtungsumschaltung
Funktion 29 - Werkseinstellung 00 (Eingabe 80)

Uhlenbrock Decoder kénnen so eingestellt werden, dal die Sonder-
funktionen mit Digitalzentralen geschaltet werden kénnen, die das
alte oder das neue Motorola Datenformat (Spur | Format) verwen-
den. Im alten Motorola Format schaltet 'off' den Sonderfunktions-
ausgang A1, die Anfahr-/Bremsverzégerung ist nicht schaltbar. Im
neuen Motorola Format schalten 'f1' und 'f2' die Sonderfunktions-
ausgénge A1 und A2, 'f4' schaltet die Anfahr-/Bremsverzégerung.

Fir den Analogbetrieb kann der 75100 so programmiert werden,
daf er sich entweder wie ein 'normaler' Fahrtrichtungsumschalter
oder wie das Umschaltrelais einer Lokomotive mit Telexkupplung
verhalt. Der Fahrtrichtungsumschalter wechselt bei jeder Betatigung
der Fahrtrichtungsumschaltung die Fahrtrichtung. Das Umschaltrelais
einer Lok mit Telexkupplung aktiviert bei einmaligem Betatigen der
Fahrtrichtungsumschaltung eine an den Sonderfunktionsausgang A1
angeschlossene Telexkupplung, erst bei zweimaligem Betatigen der
Fahrtrichtungsumschaltung wird die Fahrtrichtung gewechselt.

00 = Digitale Betriebsart: Motorola neu
Analoge Betriebsart: normale Umschaltung
Wichtig: Der Wert 00 mul3 als 80 eingegeben werden!

01 = Digitale Betriebsart: Motorola alt
Analoge Betriebsart: normale Umschaltung

02 = Digitale Betriebsart: Motorola neu
Analoge Betriebsart: Umschalten wie Telexrelais

03 = Digitale Betriebsart: Motorola alt
Analoge Betriebsart: Umschalten wie Telexrelais

3.3.5 Anfahrverzégerung
Funktion 38 - Werkseinstellung 01

Der Wert, der in hier eingegeben wird, bestimmt, mit welcher Verzé-
gerung die Lok anfahrt. Die Anfahrverzégerung ist umso deutlicher,
je hoher der eingestellte Wert ist.

Glltige Eingabewerte sind 01 (keine Verzégerung) bis 79.

3.3.6 Bremsverzégerung
Funktion 39 - Werkseinstellung 01

Der Wert, der in hier eingegeben wird, bestimmt, mit welcher Verzé-
gerung die Lok anhélt. Die Bremsverzdgerung ist umso deutlicher,
je hoher der eingestellte Wert ist.

Glltige Eingabewerte sind 01 (keine Verzégerung) bis 79.
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TIP

Bild 3.34
Darstellung der
PWM-Frequenz bei
Fahrstufe 2 und 8

3.3.7 Betriebsart wahlen
Funktion 08 - Werkseinstellung 02

Standarddecoder kénnen ber diese Funktion auf eine analoge (Wert
01) oder digitale Betriebsart (Wert 02) eingestellt werden.

Der Decoder kann sowohl im digitalen als auch im analogen Betriebs-
modus programmiert werden, weil er bei beiden Einstellungen die
Digitalspannung auf dem Gleis erkennt.

Alle Funktionen, die der Decoder im Analogbetrieb haben soll, mis-
sen vorher im Digitalbetrieb eingestellt werden.

Schalten Sie die Fahrzeugbeleuchtung, lhren Wiinschen entspre-
chend, ein oder aus. Stellen Sie beim 75 100 Uber die Funktion 05
ein, ob der Decoder imAnalogbetrieb eine normale Umschaltfunktion
haben soll oder ob er sich wie ein Umschaltrelais einer Lok mit Telex-
kupplung verhalten soll.

Sie kénnen die Umschaltung zwischen Digital- und Analogbetrieb
auch per Trafo durchfiihren.

Stellen Sie die Lok mit dem Decoder auf ein analoges Gleis, brin-
gen Sie den Fahrtregler des Trafos in die Umschaltposition und hal-
ten ihn fest. Nach kurzer Zeit schaltet der Decoder in den jeweils
anderen Betriebsmodus. Das Fahrzeug meldet die erfolgte Umschal-
tung mit Blinken der hinteren Beleuchtung.

3.3.8 Einstellen der Motor-PWM
Funktion 33 - Werkseinstellung 01

Der Lokmotor wird vom Decoder mit einer periodischen rechteck-
férmigen Spannung angesteuert. Die Einschaltzeit dieser Spannung
wird mit der vom Steuergerat vorgegebenen Fahrstufe variiert

Fahrstufe 2
Motor-
spannung
Fahrstufe 8

4 gL

(PWM=Pulsweitenmodulation) und beeinflusst so die Motordrehzahl.

Unter dem Menlpunkt 33 kann die Periodendauer T, und damit die
Frequenz der Motor-PWM-Spannung, auf einen Wert zwischen 61Hz
(Wert 01) und 144 Hz (Wert 79) eingestellt werden.

Eine Veranderung dieses Wertes kann bei unruhig laufenden oder
brummenden Lokmotoren zu einem verbesserten Fahrverhalten fiih-
ren.
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3.3.9 1. Lokadresse
Funktion 34 - Werkseinstellung 01

Die Lokadresse ist die Zahl, unter der der Decoder angesprochen
wird. Méglich sind die Werte 01 bis 255 wenn Sie Ihre Anlage mit der
Intellibox steuern, 01 bis 80 wenn Sie eine andere Zentrale benutzen.

Beim Programmieren der ersten Lokadresse uber die Funktion 01
schreibt der Decoder automatisch den gleichen Wert in die
Speicherstelle 35 fiir die zweite Lokadresse.

Soll die zweite Adresse unterschiedlich von der ersten sein, so mul sie
nach der Programmierung der ersten Adresse programmiert werden.
Wird die erste Lokadresse in der erweiterten Programmierung tber

den Funktion 34 programmiert, so bleibt der Wert fur die zweite
Lokadresse unverandert.

3.3.10 2. Lokadresse

Funktion 35 - Werkseinstellung 01

Unter einer zweiten Lokadresse lassen sich beispielsweise beide
Loks einer Doppeltraktion gemeinsam ansprechen. Denkbar wére
auch, dass in einem Schattenbahnhof, der Uiber eine eigene Digital-

zentrale gesteuert wird, alle Loks Uber eine gemeinsame Adresse
beeinflusst werden.

Beim Programmieren der ersten Lokadresse Uber die Funktion 01
schreibt der Decoder automatisch den gleichen Wert in die
Speicherstelle 35 fiir die zweite Lokadresse.

Soll die zweite Adresse unterschiedlich von der ersten sein, so mul sie
nach der Programmierung der ersten Adresse programmiert werden.

Wird die erste Lokadresse in der erweiterten Programmierung tber
den Funktion 34 programmiert, so bleibt der Wert fur die zweite
Lokadresse unveréndert.

3.3.11 Programmierung beenden
Funktion 80

Mit dem Aufruf der Funktion 80 gelangt der Decoder vom Program-
miermodus wieder in den normalen Betriebsmodus.

3.3.12 Programmierung zuriicksetzen (Reset)

Funktion 10

Soll die Programmierung eines Decoders vollstandig geldscht wer-
den, z.B. wenn fehlerhafte Eingaben gemacht worden sind, so kann

mitAufruf der Funktion 10 der Decoder auf seine Werkseinstellungen
zurlickgesetzt werden.
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4. Programmierung

4.1 Allgemeines

Alle vom Decoder benutzten Parameter befinden sich in einem Spei-
cherbaustein auf dem Decoder und kénnen vom Benutzer verandert
werden. Bei allen Uhlenbrock Decodern der 75er Reihe handelt es
sich um Motorola kompatible Digitaldecoder. Da es im Motorola Da-
tenformat keine definierte Vorgehensweise zur Programmierung von
Decoderparametern gibt, wurde eine mdéglichst einfache und flexible
Programmierung definiert.

Der Decoder wird durch ein tiberlanges, ca. 10 Sekunden dauerndes,
digitales Umschaltsignal in den Programmiermodus versetzt. Er wird
anschlieBend Uber das Anwahlen verschiedener Adressen von der
Digitalzentrale aus programmiert. Es wird keine spezielle Program-
miereinheit benétigt. Die Programmierung kann mit jeder Zentrale
durchgefiihrt werden, die das Motorola Digitalformat ausgibt und mit
der die Adressen 01 bis 80 anwahlbar sind. Die Intellibox besitzt ein
spezielles Programmiermend, tUber das eine komfortable Program-
mierung der Standardwerte méglich ist.

Die Bedeutung der einzelnen Funktionen und die Bedeutung der
méglichen Parameterwerte sind unter ‘Decoderfunktionen’ beschrieben.

4.1.1 Wichtiger Hinweis

Eingabewert 0

Der Wert 0 kann als Adresswert an der Zentrale nicht eingegeben
werden, da im Motorola Digital System diese Adresse nicht existiert.
An Stelle dessen muss die Adresse 80 eingegeben werden. Dies gilt
fur alle Eingaben bei denen der Wert 0 vorkommen kann.

4.2 Programmierung mit dem Programmiermenii der Intellibox

SEHR WICHTIG

Im Programmiermodus der Intellibox kénnen mit Hilfe des Program-
miermenus die Decoderfunktionen der Standardprogrammierung
programmiert werden. Fir die erweiterte Programmierung muss auf
die Programmierung im Fahrpultmodus (siehe Kapitel 4.3) zurtick-
gegriffen werden.

Die Lok mit dem eingebauten Decoder muss auf dem Programmier-
gleis stehen.

4.2.1 Programmiergleis

Das Programmiergleis ist entweder ein ganz normales Stiick Gleis,
das speziell nur fur diesen Zweck eingerichtet wird oder ein Abstell-
gleis, wie es auf vielen Modellbahnanlagen bereits vorhanden ist.

Das Gleis muss unbedingt beidseitig isoliert sein! Bei 3-Leiter-Gleis
ist eine Trennung von Mittelleiter und Schienen erforderlich!
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Bild 4.21

Das Programmier-
menti der Intellibox
ftir Uhlenbrock
Standarddecoder

HINWEIS

Wahrend der Programmierung durfen die Isolierstellen nicht durch
Drehgestelle oder beleuchtete Wagen tberbriickt werden.

Das Programmiergleis wird Uber die Intellibox mit der Programmier-
gleisspannung versorgt (Anschluss siehe Intellibox Handbuch).

Im Grundeinstellungsmenii der Intellibox muss unter dem Mentpunkt
'Prog.-Gleis' eingestellt werden, wie die Intellibox das Program-
miergleis behandeln soll. Als Voreinstellung ist 'Automatisch' ausge-
wahlt, d.h., dass mit der Anwahl des Programmier-Modus von der
normalen Digitalgleisspannung auf die Programmiergleisspannung
umgeschaltet wird.

Steht ein Stiick Gleis nur zur Programmierung zur Verfigung, kann
die Einstellung auf 'Nur Programmier-Gleis' (siehe Intellibox Hand-
buch: Grundeinstellungen / Programmier-Gleis) gedndert werden.

4.2.2 Programmiermenii

Die Intellibox besitzt ein spezielles Menl zur Programmierung von
Standarddecodern. Dieses Menu ist im Programmiermodus der
Intellibox unter dem Eintrag 'Uhlenbrock’ zu finden.

Die Menustruktur sieht folgendermalen aus:

> Uhlenbrock —»{= 750, 751, 770 Funktion - Wertebereich (Richtwert)
>DCC =75100, 754xx L5 alte Adresse 1-255
> Selectrix =755, 756 >neue Adresse  1-255
< = 75200, 755xx >Kennlinien-Nr. ~ 1-4
=760, 75900 >min. Fahrstufe  1-63  (2-30)
= Reset > max. Fahrstufe 1-63  (40-63)
> Bremsen 1-31  (15)
> Anfahren 1-31  (15)
> 2. Adresse 1-255

> Analog/Digital 1/2
> Programmieren

Im rechten Rahmen sind die einzelnen Parameter und ihre zuléssi-
gen Werte aufgefiihrt. Die in Klammern angegebenen Werte sind
Richtwerte, mit denen sich gute Fahreigenschaften erzielen lassen.

Die Navigation von einer zur anderen Spalte erfolgt mit der [—]-Taste,
innerhalb einer Spalte kann mit [+] und [{] nach oben und unten
geblattert werden.

Waéhrend eines Programmiervorgangs kénnen mehrere oder einzel-
ne Funktionen verandert werden. Funktionen, die nicht programmiert
werden sollen, erhalten keinen Menieintrag. Eventuell bestehende
Eintrage aus vorhergegangenen Programmierungen kénnen mit der
[C]-Taste vollstandig geléscht werden.

Sind alle gewiinschten Eingaben in die entsprechenden Menupunk-
te eingetragen worden, so kann der Programmiervorgang im Unter-
meni 'Programmieren’ gestartet werden.

Ein Verlassen des Untermenis ohne Programmierung ist jederzeit
mit der [menu]-Taste méglich.
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WICHTIG

4.2.3 Programmier Modus aufrufen

+ Sie wahlen den Programmier Modus an, indem Sie so oft auf die
[mode]-Taste driicken, bis im Display die Anzeige 'Prog. Mode' er-
scheint.

* Mit der [menu]-Taste gelangen Sie ins Programmiermend.

* Im Programmierment blattern Sie mit der [1]-Taste bis zum Eintrag
'Uhlenbrock’.

Imcodms Frogroam,
* Milanbe ok

» Weiter mit der [—]-Taste.

« Blattern Sie mit der [L]-Taste bis zum Eintrag '75 100, 75 4xx'.

» Weiter mit der [—]-Taste.

* Die einzelnen Decoderparameter kénnen mit der [{]-Taste durch-
blattert werden. Die Bedeutung der einzelnen Funktionen ist im
Kapitel 3 ,Die Decoderfunktionen® beschrieben.

4.2.4 Decoder aufrufen

Damit ein Decoder programmiert werden kann, muss er unter seiner
Basisadresse angesprochen werden. Dazu muss hinter der Eingabe-
aufforderung 'alte Adr:' die derzeit gultige, tatsachliche Decoder-
adresse (nicht die virtuelle Adresse!) eingetragen werden. Ein neuer
Decoder hat die Adresse 01.

Danach kann mit der [1] Taste ein beliebiger Menieintrag angewahlt
werden, um eine Decodereigenschaft zu programmieren.

4.2.5 Lokadresse dndern

Hinter dem Eintrag 'neue Adr:' wird die gewiinschte, neue Adresse
eingegeben. Giltig sind die Adressen von 01 bis 255.

4.2.6 Mindestgeschwindigkeit festlegen

Hinter dem Eintrag 'min. Fahrst.' wird der gewiinschte Wert fiir die
Mindestgeschwindigkeit bei Fahrstufe 1 eingegeben. Hier ist ein
Wertebereich von 1 bis 50 méglich. Die Werkseinstellung ist 1.

Nach Programmierung der Mindest- oder Héchstgeschwindigkeit wird
automatisch eine neue Geschwindigkeitskennlinie generiert.

4.2.7 Hochstgeschwindigkeit festlegen

Hinter dem Eintrag 'max. Fahrst.' wird der gewlinschte Wert fur die
Hoéchstgeschwindigkeit bei Fahrstufe 14 eingegeben. Hier ist ein
Wertebereich von 14 bis 63 méglich. Die Werkseinstellung ist 63.

Der Wert fur die Héchstgeschwindigkeit muss immer um 13 gréf3er
sein, als der Wert fur die Mindestgeschwindigkeit, sonst kann die
Lok nicht mehr gesteuert werden.
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HINWEIS

HINWEIS

4.2.8 Bremsverzégerung einstellen

Hinter dem Eintrag 'Bremsen' wird der gewlinschte Wert fur die
Bremsverzégerung eingegeben. Hier ist ein Wertebereich von 01
bis 79 mdglich. Der Wert 1 entspricht keiner, der Wert 79 der héch-
sten Bremsverzdgerung. Die Werkseinstellung ist 1.

4.2.9 Anfahrverzégerung einstellen

Hinter dem Eintrag 'Anfahren’ wird der gewiinschte Wert fiir die An-
fahrverzégerung eingegeben. Hier ist ein Wertebereich von 1 bis 79
mdglich. Der Wert 1 entspricht der geringsten und der Wert 79 der
hoéchsten Anfahrverzégerung. Die Werkseinstellung ist 1.

4.2.10 2. Adresse festlegen

Hinter dem Eintrag '2. Adr:" wird der gewilinschte Wert fur die 2. De-
coderadresse eingegeben. Hier ist ein Wertebereich 01 bis 255
moglich. Die Werkseinstellung ist 02.

Beim Programmieren der ersten Lokadresse wird automatisch der
gleiche Wert in die Speicherstelle fur die zweite Decoderadresse ge-
schrieben. Soll die zweite Adresse unterschiedlich von der ersten sein,
so muss sie nach der Programmierung der ersten Adresse program-
miert werden. Werden innerhalb eines Programmiervorgangs fur bei-
deAdressen Werte eingetragen, so werden auch beide programmiert.

4.2.11 Betriebsart wiahlen

Hinter dem Eintrag 'Analog/Dig." wird der gewiinschte neue Wert fir
die Decoderbetriebsart eingegeben. Méglich sind die Werte 01 fur
Analogbetrieb und 02 fiir Digitalbetrieb (Werkseinstellung).

4.2.12 Programmiervorgang starten

Sind alle gewiinschten Eingaben in die entsprechenden Menipunk-
te eingetragen worden, so kann der Programmiervorgang im Unter-
meni 'Programmieren' mit Betatigung der [~']-Taste gestartet wer-
den. Im Display der Intellibox erscheint ein rotierender Balken, der
anzeigt, dass die gewilinschten Einstellungen an den Decoder tiber-
tragen werden.

Ist der Programmiervorgang abgeschlossen, so wird dies mit der
Meldung 'Programmieren o.k.' angezeigt.

Uber das Programmiermeni kénnen nur die oben genannten Funk-
tionen programmiert werden. Die Programmierung einer angepass-
ten Geschwindigkeitskennlinie und der Motor-PWM kann mit der
Intellibox nur im Fahrpultmodus durchgefiihrt werden (siehe 'Pro-
grammieren im Fahrpultmodus der Intellibox').

4.2.13 Reset des Decoders

Alle Uhlenbrock Decoder kénnen, z.B. nach einer falschen Program-
mierung, auf ihre Werkseinstellungen zuriickgesetzt werden.
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* Die [mode]-Taste so oft driicken, bis im Display die Anzeige 'Prog.
Mode' erscheint.

* [menu]-Taste driicken

* Mit der [1]-Taste bis zum Eintrag 'Uhlenbrock’ blattern

» Weiter mit der [—]-Taste

 Mit der [1]-Taste bis zum Eintrag 'Reset' blattern

» Weiter mit der [—]-Taste

* Decoder Adresse eingeben

 Mit der [1]-Taste bis zum Eintrag 'Reset' blattern

 Mit Betatigung der [']-Taste den Reset ausfiihren

4.3 Programmieren im Fahrpultmodus der Intellibox

Im Fahrpultmodus kann die Programmierung aller Funktionen der
Standard und der erweiterten Programmierung durchgefiihrt werden.

Bei der Programmierung der Funktionen 1-13 kénnen Parameter wie
die Lokadresse oder die Anfahr- und Bremsverzégerung mittels
Adresseingaben vom Steuergerat aus geéndert werden. Minimal-
und Maximalgeschwindigkeit lassen sich im Fahrbetrieb direkt am
Fahrtregler einstellen. Der Decoder zeigt beim Programmieren durch
langsames Blinken der hinteren Beleuchtung an, dass er die Adress-
eingabe fur eine Funktion erwartet. Nach schnellem Blinken kann
der Parameterwert fur diese Funktion eingegeben werden.

Bei der erweiterten Programmierung werden die Funktionen gréf3er
15 verwendet. Hier kbnnen, zusatzlich zu den Funktionen der
Standardprogrammierung, weitere Decodereigenschaften beeinflusst
werden, wie z.B. eine angepasste Geschwindigkeitskennlinie. Bei
der erweiterten Programmierung erzeugt der Decoder keine Bestéti-
gungssignale Uber die Beleuchtung.

4.3.1 Besonderheiten bei der Benutzung der Intellibox

Bedingt durch die Multiprotokollfahigkeit des Gerats, sind einige Be-
sonderheiten zu beachten.

* Das Fahrpult der Intellibox muss im Meni Grundeinstellungen /Be-
dienung / Fahrregler auf 'AC Fahrpult' eingestellt werden, damit der
lange Umschaltimpuls ausgegeben werden kann, der den Deco-
der in den Programmiermodus bringt.

* Unter den Adressen 1 bis 80 muss als Datenformat Motorola alt
oder neu eingestellt sein, weil der Decoder wahrend der Program-
mierung die Kommandos in diesem Format erwartet.

* Die Lokadresse, die der Decoder vor der Programmierung hat, muss
auf ,altes Motorola Datenformat* eingestellt sein, damit der Deco-
der in den Programmiermodus gebracht werden kann.

* Alle Adresseingaben missen durch das Betétigen der [lok#]-Taste
eingeleitet und mit der [enter]-Taste abgeschlossen werden.

WICHTIG Sie kénnen das rechte oder linke Fahrpult der Intellibox zur Pro-
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WICHTIG

WICHTIG

grammierung benutzen, aber achten Sie darauf, dass alle Einga-
ben an demselben Fahrpult gemacht werden.

4.3.2 Vorbereitung der Intellibox

SchlielRen Sie die Intellibox an ein Gleisstiick an, auf dem nur die zu
programmierende Lok steht. Schalten Sie den Trafo fur 10 Sekun-
den aus und dann wieder ein, damit sich das Steuergerat im Ein-
schaltzustand befindet.

Zur Programmierung des Bausteins gehen Sie unbedingt in der
beschriebenen Reihenfolge vor. Sie kénnen einen oder mehrere
Werte andern. Betédtigen Sie keine weiteren Tasten.

4.3.3 Decoder in den Programmiermodus versetzen

* An der Intellibox die [lok#]-Taste betatigen

* Die Lokadresse eingeben. Bei jedem neuen Decoder ist das die 01.

* [enter]-Taste betatigen

* Fur ca. 8 Sekunden den Fahrregler der Intellibox in der Umschalt-
position festhalten (Fahrreglerknopf gedrickt halten).
Wenn die hintere Beleuchtung 4mal langsam aufblinkt, ist der De-
coder im Programmiermodus.

4.3.4 Decoder programmieren

* An der Intellibox [lok#]-Taste betatigen

* Adresse fiir die gewlinschte Funktion eingeben

* [enter]-Taste betatigen

* Fahrtrichtung umschalten

* [lok#]-Taste driicken

* Den gewiinschten Wert fur die Funktion eingeben

* [enter]-Taste betatigen

* Fahrtrichtung umschalten

oder beim Einstellen der Mindest- oder H6chstgeschwindigkeit:
» Geschwindigkeit per Fahrtregler einstellen

* Bei fahrender Lok 'function’ und danach 'off' betatigen

4.3.5 Programmierung beenden

* An der Intellibox [lok#]-Taste betatigen
* 80 eingeben

* [enter]-Taste betatigen

* Fahrtrichtung umschalten

Der Decoder befindet sich wieder im normalen Betriebsmodus.
Ist der Decoder nach einem Programmiervorgang nicht mehr an-

sprechbar, so ist wahrscheinlich unbeabsichtigt seine Adresse um-
programmiert worden.

Probieren Sie alle Adressen nacheinander aus, um zu sehen, auf
welche der Decoder jetzt reagiert.
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4.3.6 Programmierung zuriicksetzen (Reset)
* An der Intellibox [lok#]-Taste betatigen
* 10 eingeben, [enter]-Taste betatigen, Fahrtrichtung umschalten

Wenn die hintere Beleuchtung 4mal langsam aufblinkt, ist der De-
coder auf seinen Auslieferzustand zuriickgesetzt: 1. Lokadresse 01,
2. Lokadresse 01, Anfahren/Bremsen 01, digitaler Betriebsmodus.

4.4 Programmieren liber Marklin Fahrgerate

WICHTIG

Mit Marklin Fahrgeraten kann die Programmierung aller Funktionen
der Standard und der erweiterten Programmierung durchgefihrt
werden. Voraussetzung ist allein das Vorhandensein einer Zehner-
tastur zur Eingabe der Werte.

Im Fahrpultmodus kann die Programmierung aller Funktionen der
Standard und der erweiterten Programmierung durchgefiihrt werden.

Bei der Programmierung der Funktionen 1-10 kénnen Parameter wie
die Lokadresse oder die Anfahr- und Bremsverzégerung mittels
Adresseingaben vom Steuergerat aus geéndert werden. Minimal-
und Maximalgeschwindigkeit lassen sich im Fahrbetrieb direkt am
Fahrtregler einstellen. Der Decoder zeigt beim Programmieren durch
langsames Blinken der hinteren Beleuchtung an, dass er die Adress-
eingabe fUr eine Funktion erwartet. Nach schnellem Blinken kann
der Parameterwert fiir diese Funktion eingegeben werden.

Bei der erweiterten Programmierung werden die Funktionen gréf3er
15 verwendet. Hier kbnnen, zuséatzlich zu den Funktionen der Stan-
dardprogrammierung, weitere Decodereigenschaften beeinflusst
werden, wie z.B. eine angepasste Geschwindigkeitskennlinie. Bei
der erweiterten Programmierung erzeugt der Decoder keine Bestati-
gungssignale Uber die Beleuchtung.

4.4.1 Vorbereitung des Fahrgerits

Schlief3en Sie Ihr Steuergerét an ein Gleisstiick an, auf dem nur die
zu programmierende Lok steht. Schalten Sie den Trafo fur 10 Se-
kunden aus und dann wieder ein, damit sich das Steuergerat im Ein-
schaltzustand befindet.

Zur Programmierung des Bausteins gehen Sie unbedingt in der
beschriebenen Reihenfolge vor. Sie kénnen einen oder mehrere
Werte andern. Betéatigen Sie keine weiteren Tasten.

4.4.2 Decoder in den Programmiermodus versetzen

* Am Steuergerat die Lokadresse wahlen.
Bei jedem neuen Decoder ist das die 01.

* Fir ca. 8 Sekunden den Fahrregler des Steuergerats in der Um-
schaltposition festhalten.

Wenn die hintere Beleuchtung 4mal langsam aufblinkt, ist der Deco-
der im Programmiermodus.
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Programmierung von Uhlenbrock Standarddecodern
liber eine Marklin Zentrale

Zur Programmierung des Bausteins gehen Sie unbedingt in der
beschriebenen Reihenfolge vor. Betitigen Sie keine weiteren Tasten.

-

.| Vorbereitung zur Programmierung
» Control 80/80f mit Central-Unit oder die Control-Unit an ein Gleisstiick
anschliessen, auf dem nur die zu programmierende Lok steht.
» Trafo fur min. 10 Sekunden ausschalten, dann wieder einschalten.
Es sind keine stérenden Digitalinformationen mehr auf dem Gleis.
» Decoderadresse eingeben. Bei jedem neuen Decoder ist das die 01.
» Fahrtrichtungsumschalttaste min. 8 Sekunden driicken. Der Decoder ist jetzt im Programmiermodus.

2.| Programmierung der einzelnen Funktionen Wert
Es ist egal, ob nur eine einzelne Funktion oder mehrere Funktionen direkt nacheinander ab
programmiert werden. Funktionen, die nicht programmiert werden, bleiben unverandert. Werk
Zur Bestatigung, dass der jeweilige Programmierschritt vom Decoder ausgefiihrt worden ist,
blinkt eine Lampe an der Lok 4mal auf.

2.1 Erste Adresse 01
» Programmierung aufrufen: 01 eingeben und Umschalter betatigen - eine Lampe blinkt
» Wert programmieren: 01-80 eingeben und Umschalter betétigen - eine Lampe blinkt

2.2 Mindestgeschwindigkeit (min. Geschwindigkeit bei Fahrstufe 1) -
» Programmierung aufrufen: 02 eingeben und Umschalter betétigen - eine Lampe blinkt
» Wert programmieren: Geschwindigkeit per Fahrtregler einstellen

Bei fahrender Lok 'function' und danach 'off' betatigen - eine Lampe blinkt

2.3 Hochstgeschwindigkeit (max. Geschwindigkeit bei Fahrstufe 14) -
» Programmierung aufrufen: 03 eingeben und Umschalter betétigen - eine Lampe blinkt
» Wert programmieren: Geschwindigkeit per Fahrtregler einstellen

Bei fahrender Lok 'function' und danach 'off' betatigen - eine Lampe blinkt

2.4 Auswahl des Datenformats bei Decodern fiir Allstrommotoren 80

» Programmierung aufrufen: 05 eingeben und Umschalter betatigen - eine Lampe blinkt

» Wert programmieren: Motorola neu und normale Umschaltung - 80 eingeben und Umschalter betétigen - eine Lampe blinkt
Motorola alt und normale Umschaltung - 01 eingeben und Umschalter betéatigen - eine Lampe blinkt
Motorola neu und Telex Umschaltung - 02 eingeben und Umschalter betatigen - eine Lampe blinkt
Motorola alt und Telex Umschaltung - 03 eingeben und Umschalter betatigen - eine Lampe blinkt

2.5 Anfahrverzégerung
» Programmierung aufrufen: 06 eingeben und Umschalter betatigen - eine Lampe blinkt 01
» Wert programmieren: 01-79 eingeben und Umschalter betétigen - eine Lampe blinkt

01 = keine Verzégerung, 79 = max. Verzégerung; ein Wert von 15 ergibt einen realistischen Eindruck.

2.6 Bremsverzégerung
» Programmierung aufrufen: 07 eingeben und Umschalter betatigen - eine Lampe blinkt 01

» Wert programmieren: 01-79 eingeben und Umschalter betétigen - eine Lampe blinkt
01 = keine Verzégerung, 79 = max. Verzégerung; ein Wert von 15 ergibt einen realistischen Eindruck.

2.7 Betriebsart
» Programmierung aufrufen: 08 eingeben und Umschalter betatigen - eine Lampe blinkt 02

» Wert programmieren: Analoge Betriebsart - 01 eingeben und Umschalter betéatigen - eine Lampe blinkt
Digitale Betriebsart - 02 eingeben und Umschalter betatigen - eine Lampe blinkt

2.8 Reset
» Programmierung zuriicksetzen: 10 eingeben und Umschalter betatigen - eine Lampe blinkt -
Der Decoder hat jetzt wieder die Werkseinstellungen: Adresse 01, Anfahren 01, Bremsen 01, Digitalbetrieb

3.| Programmierung beenden
» 80 eingeben und Umschalter betatigen
Der Decoder befindet sich jetzt wieder im normalen Betriebsmodus
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4.4.3 Decoder programmieren

* Am Steuergerat die gewiinschte Funktion aufrufen

* Umschalter betétigen

* den gewilinschten Wert eingeben

* Umschalter betéatigen

oder beim Einstellen der Mindest- oder H6chstgeschwindigkeit:
» Geschwindigkeit per Fahrtregler einstellen

* Bei fahrender Lok 'function' und danach 'off' betatigen

Siehe Programmiertabelle auf der vorhergehenden Seite.

4.4.4 Programmierung beenden

* Am Steuergerat die 80 eingeben
* Fahrtrichtung umschalten

WICHTIG Ist der Decoder nach einem Programmiervorgang nicht mehr an-
sprechbar, so ist wahrscheinlich seine Adresse versehendlich um-
programmiert worden. Probieren Sie alle Adressen nacheinander
aus, um zu sehen, auf welche er jetzt reagiert.

4.4.5 Programmierung zuriicksetzen (Reset)

* Am Steuergerat die 10 eingeben
* Fahrtrichtung umschalten

Wenn die hintere Beleuchtung 4mal langsam aufblinkt, ist der De-
coder auf seinen Auslieferzustand zuriickgesetzt: 1. Lokadresse 01,
2. Lokadresse 01, Anfahren/Bremsen 01, digitaler Betriebsmodus.

4.5 Computergesteuerte Programmierung

Bei den verschiedenen Computerprogrammen, mit deren Hilfe De-
coder unter MS Windows sehr komfortabel programmiert werden
kénnen ist darauf zu achten, dass das Programm die verwendete
Zentrale und die Decoderversion unterstitzt.

Zur Verbindung zwischen Zentrale und PC wird ein Interface bené-
tigt. Die Intellibox hat ein solches Interface bereits an Bord. Bei ande-
ren Zentralen muss ein externes Interface angeschlossen werden.

4.6 ,Letzte Hilfe*“: Hardware-Reset

Sollte der Decoder nach einer Programmierung nicht mehr ansprech-
bar sein, kann mit einem Hardware-Reset der Auslieferzustand wie-
derhergestellt werden.

* Die Digitalspannung mit der 'Stop'-Taste ausschalten.

* Die in den Bildern unten angegebenen Testpunkte mit einem lei-
tenden Gegenstand (z.B. einer Pinzette) Uberbriicken und gut fest-
halten.

Vorsicht: Bertihren Sie ausschlie3lich diese beiden Punkte!

* Die Digitalspannung mit der 'Go'-Taste einschalten.
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Bild 4.61

Die Punkte fir den
Hardware-Reset.
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Sind beim Einschalten des Decoders die beiden Reset-Punkte
gebrickt, so schreibt der Decoder die Werte der Werkseinstellung
in die Speicherstellen der einzelnen Funktionen. Am Ende des
Schreibvorgangs blinkt die hintere Beleuchtung der Lok.

¢ Schalten Sie dann sicherheitshalber die Digitalspannung mit der
'Stop'-Taste aus, bevor Sie die Briicke (z.B. Pinzette) entfernen.
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Beim nachsten Einschalten ist der Decoder auf seinen Auslieferzu-
stand zurlickgesetzt: 1. Lokadresse 01, 2. Lokadresse 01, Anfahren/
Bremsen 01, digitaler Betriebsmodus.
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1. Beschreibung

1.1 Allgemeines

1.2 Technische

Die Digitaldecoder vom Typ 75200, 75520 und 75530 sind Decoder
mit Lastausgleich und dienen zur Steuerung von Lokomotiven in
Motorola Digital Systemen. Sie verstehen das &ltere Marklin-Motorola-
Datenformat und das neuere Spur-I-Format. Sie sind im Digital- und
Analogbetrieb auf 3-Leiter und 2-Leiter Gleis einsetzbar.

Die Decoder werden in Modellbahnlokomotiven eingebaut. Sie deco-
dieren die Digitalinformationen, die von Digitalzentralen (Uhlenbrock
Intellibox, Méarklin und Arnold 86200 Steuergeréate) im Motorola-Da-
tenformat ausgesendet werden. Sie steuern Motor und Sonder-
funktionen der Lokomotiven. Sie sind aufgrund ihrer geringen Ab-
messungen fur fast alle HO-Fahrzeuge geeignet.

Durch den Lastaussgleich bleibt die Geschwindigkeit der Lokomo-
tive in weiten Grenzen konstant, unabhéngig von der Steigung des
Gleises, der Anzahl der angehangten Waggons oder der am Gleis
anliegenden Betriebsspannung.

Daten

1.2.1 Ubersichtstabelle
Die Eigenschaften der geregelten Uhlenbrock Decoder sind:

Decoder 75200 75520/75530

max. Motorstrom 1,2A 1,2A

Motoranlaufstrom bis 2 A bis 2 A

Funktionsausgénge 4x1A 4x09A

Gesamtbelastung 1,2A 1,2A

GrofRe in mm 35x20x5 26,5x15x4,5

Datenformat Motorola alt und neu

Adressbereich 1-255

Analog-/Digitalbetrieb Umschaltbar

Programmierbar 3 verschiedene Adressen
Mindestgeschwindigkeit
Héchstgeschwindigkeit
Anfahr-/Bremsverzégerung
Geschwindigkeitskennlinien
Belegung der Sonderfunktionstasten

1.2.2 Voreinstellungen

Uhlenbrock Lokdecoder haben folgende Werksprogrammierung:

* Die Lok fahrt in der digitalen Betriebsart

¢ 1. Adresse 01, 2. Adresse 02, 3. Adresse 80 nicht aktiv

* Anfahr-/ und Bremsverzégerung 01, ist also nicht wirksam

* Mindest- und Héchstgeschwindigkeit sind fur durchschnittlich schnelle
Modellbahnlokomotiven voreingestellt.
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1.3 Die verschiedenen Typen

1.3.1 Version fiir Allstrommotoren

Der 75200 ist ein spezieller Decoder fir Lokomotiven mit Allstrom-
motoren (Méarklin, HAG). Er funktioniert mit der original Feldspule
und ist deshalb der erste Decoder mit Lastregelung fir Motoren mit
Trommel- oder Scheibenkollektoren, bei dem der teilweise sehr auf-
wendige Umbau des Motors entfallt.

Der Decoder hat 160 mm lange Anschlusskabel zum Anléten.

1.3.2 Version fiir Gleichstrommotoren

Der 75520 ist ein lastgeregelter Decoder mit dem Lokomotiven mit
konventionellem Gleichstrommotor (Bemo, Brawa, Fleischmann,
Gutzold, Liliput, Lima, Piko, Rivarossi, Roco, Trix) auf das Motorola
Digital System umgeristet werden kénnen.

Der Decoder hat einen 8-pol. Schnittstellenstecker nach NEM 652.

1.3.3 Version fiir Glockenankermotoren

Der 75530 ist ein lastgeregelter Decoder, mit dem Lokomotiven mit
Glockenankermotoren (Faulhaber, Maxon, Escap) auf das Motorola
Digital System umgerustet werden kénnen. Er steuert den Motor mit
einer PWM Spannung an, die eine Frequenz von ca. 17KHz auf-
weist. Dadurch haben die angesteuerten Motoren extrem leise Lauf-
eigenschaften.

Der Decoder hat 160 mm lange Anschlusskabel zum Anléten.

1.4 Eigenschaften

1.4.1 Auf dem Gleis zu programmieren

Die Decoder werden Uber Fahrgerate, die das Motorola-Datenfor-
mat ausgeben und eine 10er Tastatur haben (Intellibox, Control 80/
80f plus Central-Unit oder Control-Unit) programmiert. Das Fahrzeug
steht dabei auf dem Gleis und braucht nicht geéffnet zu werden.

Nach eigenen Vorstellungen kénnen bei den Lokdecodern Lokad-
resse, Mindestfahrspannung, Hochstgeschwindigkeit, Beschleunigung
und Verzdgerung eingegeben werden. AuRerdem kénnen verschie-
dene Geschwindigkeitskennlinien generiert und und andere deco-
derinterne Einstellungen verédndert werden.

Der Baustein kann beliebig oft programmiert werden.

1.4.2 Memoryfunktion

Die Decoder verfuigen tber einen Microprozessor, der die Decodie-
rung des Digitalsignals und die Steuerung des Motors und der Sonder-
funktionen durchfihrt. Alle Einstellungen des Decoders werden bei
einem Spannungsausfall in einem decodereigenen, nicht fliichtigen
Speicher dauerhaft abgelegt. Deshalb ist es méglich, die Lokomoti-
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ve beliebig lange vom Strom zu trennen, ohne dass die Information
Uber die zuletzt eingestellte Fahrtrichtung und Geschwindigkeit, so-
wie der Zustand der Sonderfunktionen verloren geht.

1.4.3 255 mogliche Adressen

Mit den Steuergeraten von Uhlenbrock kénnen alle 255 Adressen
der Decoder erreicht werden. Steuergerate anderer Hersteller ha-
ben einen Adressbereich von 1 bis 80.

1.4.4 3 Decoderadressen

Jeder Decoder hat drei unabhangig voneinander einstellbare Adres-
sen. Per Funktionstaste an der Digitalzentrale kann zwischen der 1.
und der 2. Adresse umgeschaltet werden. Dadurch sind z.B. Fahr-
ten in Doppeltraktion problemlos méglich.

Eine dritte Adresse kann aktiviert und zusétzlich zur 1. oder 2. Adresse
genutzt werden. So lassen sich z.B. Uber eine zuséatzliche Digital-
zentrale alle Loks im Schattenbahnhof Giber eine gemeinsame Adres-
se beeinflussen.

1.4.5 Sonderfunktionen

Alle Decoder verfugen Uber zwei Ausgange fur eine fahrtrichtungs-
abhangige Beleuchtung, sowie Uber zwei weitere Ausgéange fir
Sonderfunktionen wie Raucheinsatz, Telexkupplung oder Zusatzbe-
leuchtung. Die Sonderfunktionen kénnen tiber die Sonderfunktions-
tasten "f1" und "f2" geschaltet werden.

1.4.6 Digital- und Analogbetrieb

Der Decoder kann sowohl auf digital gesteuerten, als auch auf kon-
ventionell betriebenen Modellbahnanlagen eingesetzt werden. Eine
Umschaltung zwischen Analog- und Digitalbetrieb ist Uber die Pro-
grammierung maoglich. Mit einem langanhaltenden Umschaltimpuls
eines analogen Transformators wird der Decoder vom Analogbetrieb
in den Digitalbetrieb versetzt.

Fahrt die Lok im Digitalbetrieb auf einen analogen Abschnitt, so be-
halt sie die digital eingestellte Geschwindigkeit bei, solange eine
ausreichende Spannung vorhanden ist. Ein Umschalten der Fahrt-
richtung und die Veranderung der Fahrgeschwindigkeit sind in ana-
logen Abschnitten nicht méglich.

Im Analogbetrieb verhalt sich der Decoder wie ein Fahrtrichtungs-
umschalter (siehe: Analoge Sonderfunktion). Der im Digitalbetrieb
eingestellte Zustand der Sonderfunktionen Licht, bzw. die Funktion
der Tasten f1 - f4 wird beibehalten. In Digitalabschnitten fahrt die Lok
mit maximaler Geschwindigkeit.

1.4.7 Fahrtrichtungsumschaltung im Analogbetrieb

Fir den Analogbetrieb kann jeder Decoder so programmiert wer-
den, dass er sich entweder wie ein 'normaler' Fahrtrichtungsum-
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schalter oder wie das Umschaltrelais einer Lokomotive mit Telex-
kupplung verhalt.

1.4.8 Programmierbare Geschwindigkeitskennlinien

Die bei den jeweiligen Fahrstufen des Motorola Digital Systems vom
Decoder eingestellte Motordrehzahl, also die Lokomotivgeschwin-
digkeit, kann in weiten Grenzen eingestellt werden.

Hierzu werden decoderintern Geschwindigkeitskennlinien verwen-
det, die jeder Fahrstufe eine bestimmte Lokgeschwindigkeit zuord-
nen. Programmiert werden kénnen Kennlinien fir die normale
Streckenfahrt und fur einen Rangiergang mit gedehntem Langsam-
fahrbereich, jeweils mit und ohne Lastregelung.

1.4.9 Anfahr-/Bremsverzégerung

Die Anfahr-/Bremsverzégerung fur langsames Anfahren bzw. Brem-
sen der Lokomotive kann individuell fur jedes Fahrzeug eingestellt
werden. Die Decoder kénnen so eingestellt werden, dass, z.B. zum
Rangieren, die Verzdgerung Uber eine Funktionstaste ein- und aus-
geschaltet werden kann.

1.4.10 c90-kompatibel

Die programmierte Verzégerung ist wie beim Marklin ¢90 wirksam,
so dass z.B. ein automatisches Anfahren und Bremsen im Signal-
bereich méglich ist (Bremsschaltung im Anhang).

1.4.11 Thermische Sicherung

Die Decoder sind mit einer Temperaturiberwachung versehen. Der
Decoder wird bei thermischer Uberlast abgeschaltet und meldet den
Fehler durch Blinken der Beleuchtung.

1.4.12 Belastbarkeit

Uhlenbrock Decoder mit Lastregelung haben eine Gesamtbelastung
von 1,2 A. Die Funktionsausgénge kdnnen typenabhéngig mit 0,9 A
bis 1 A belastet werden.

Durch die Verwendung fortschrittlichster Technik in der Fertigung und
in der Funktionspriifung, sind Uhlenbrock Digitaldecoder im Motorola
Format auf einem ungewdhnlich hohen Qualitatsniveau.

Aufgrund ihrer technisch hochwertigen Schaltung sind alle Decoder
recht unempfindlich gegen elektrische Stérungen.

Jeder Baustein wird vor derAuslieferung auf seine vollstédndige Funk-
tion Gberprift. Sollte innerhalb des Zeitraums von 2 Jahren dennoch
ein Fertigungs- oder Materialfehler auftreten, so setzen wir lhnen
den Baustein kostenlos instand.

Der Garantieanspruch entfallt, wenn der Schaden durch unsachge-
mé&Re Behandlung verursacht wurde.
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2. Anschluss

2.1 Tipps zum Einbau

HINWEIS

Machen Sie vor dem Einbau des Decoders bei dem Fahrzeug eine
Generalinspektion. Reinigen Sie den Motor, schauen Sie Kohlen/
Bursten und Lampchen nach und ersetzen Sie verschlissene Teile.
Sorgen Sie fur einen guten Rad/Schienenkontakt indem Sie Réder,
Radkontakte und Schienen reinigen. Nur eine Lok, die im Analog-
betrieb verniinftig 1auft, kann spater auch im Digitalbetrieb zufrie-
denstellende Fahreigenschaften liefern.

Benutzen Sie zum Einléten des Decoders einen Elektroniklétkolben
mit einer Leistung von maximal 30 Watt mit feinster Spitze.

Fassen Sie den Decoder sicherheitshalber nur an den seitlichen
Réandern an.

Achten Sie darauf, dass Sie die Létstellen der Anschlusskabel nicht
zu stark mechanisch beanspruchen, da die diinnen Drahte empfind-
lich auf mehrmaliges Abknicken reagieren.

Umwickeln Sie den Decoder auf keinen Fall mit Isolierband und sor-
gen Sie fir eine gute Warmeableitung, indem Sie den Baustein mit
dem beigelegten Klebepad oder handelsiiblichem Schmelzkleber auf
warmeableitenden Fahrzeugteilen befestigen.

Uberpriifen Sie den korrekten Einbau mit einem Durchgangspriifer
oder einem Ohmmeter. Achten Sie auch bei der Platzierung des
Bausteins im Fahrzeug darauf, dass nirgendwo eine zuséatzliche, elek-
trisch leitende Verbindung entsteht! Stellen Sie sicher, dass auch
beim SchlieRen der Lok keine Kurzschlisse entstehen und keine
Kabel eingeklemmt werden.

Ein Kurzschluss im Bereich von Motor, Beleuchtung, Schleifer und
Radséatzen zerstért den Baustein und eventuell die Elektronik der Lok!

2.2 Anschluss des 75 200 fiir Marklin Allstrommotoren

Bild 2.21

Anschluss
des 75 200

Trennen Sie die Verbindung zwischen dem Motorschild und der Feld-
spule auf. Die beiden Drahte in dem Leitungsende, das von der Feld-
spule kommt, miissen miteinander verlétet bleiben.

weild —braun - Masse———_
weil .
® Verbindung o —grau - Bel. vorn—%—_L
zum Spulenkern S -

/ef g oftrennen und .
7 abisolieren ﬁ (—gelb - Bel. hmten%—_l?

grin i

—rot - Schleif

blau ro chlel SQ/
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Isolieren Sie das Leitungsende. Es wird fur den Betrieb mit dem
Decoder nicht mehr benétigt. Trennen Sie alle anderen Leitungsver-
bindungen zwischen dem Motorschild und dem Lokchassis auf.

Schlieflen Sie die Leitungen des Decoders wie folgt an: die beiden
weilen Leitungen an die Zuleitungen zur Feldspule, die grine und
die blaue Leitung an die beiden Anschlisse am Motorschild, die brau-
ne Leitung an Masse und die rote Leitung direkt an den Schleifer.
Die Entstérelemente verbleiben am Motor.

2.3 Anschluss des 75 520 fiir Gleichstrommotoren

Bild 2.31

Belegung der NEM 652
Schnittstelle und die
Mérklin Kabelfarben

Entfernen Sie den Briickenstecker oder Fahrtrichtungsumschalter
aus der Lok und stecken Sie

. 1 Motoranschluss (griin)
den Schnittstellenstecker 1@ @3] 2 Beleuchtung hinten (gelb)
des Decoders in die freie ’0 @7 3 Nicht belegt
H 4 Fahrzeugmasse (braun)
Buchse. Drehen Sie den 3@ @6| 5 Mooranschiuss (blau)
Stecker um 180 Grad, wenn Ay 95 6 Beleuchtung vorn (grau)
die Beleuchtung nicht seiten- 5 octrairer oy 20V (sehviars)

richtig funktioniert.

2.4 Anschluss des 75 530 fiir Glockenankermotoren

Bild 2.41

Anschlusszeichnung
des 75530

SchlielRen Sie die braune Leitung des Decoders an Masse, die rote
Leitung direkt an den Schleifer an.

Léten Sie das graue Kabel an die vordere Beleuchtung und das gel-
be Kabel an die riickwéartige Beleuchtung an.

Léten Sie die griine und die blaue Leitung des Decoders an die bei-
den Motoranschlisse. Die Entstérelemente verbleiben am Motor.

—braun - Masse————_

—grau - Bel. vorn—gqv
—gelb - Bel. hinten%—“'

—rot - Schleife@

grin—

75 530

blau—

Probieren Sie aus, ob die Fahrtrichtung stimmt. Wenn nicht, missen
Sie die griine und die blaue Leitung gegeneinander tauschen.

2.5 Anschluss der Lichtausgange

Die Decoderausgénge fir die Lichtfunktion sind ab Werk mit einem
grauen Kabel und mit einem gelben Kabel versehen.

Verbinden Sie das graue Kabel mit einem Pol der vorderen Beleuch-
tung und das gelbe Kabel mit einem Pol der riickwéartigen Beleuch-
tung. Der zweite Pol der Lampen bleibt mit dem Chassis verbunden.
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Bild 2.51

Létpunkt beim 75 200
ftir das schwarze Kabel.

Bild 2.52

Létpunkte beim 75 520
und 75530 fiir das
schwarze Kabel.

HINWEIS
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™ Wenn der zweite Pol der Lampen
pmc) () 75200 | eine eigene Anschlussleitung
besitzt, empfiehlt es sich, diese
mit der schwarzen Leitung des
75520 oder 75530 zu verbinden,
bzw. an den entsprechenden
Létpunkt des 75200 anzuléten.
Das hat den Vorteil, dass die Be-
m! leuchtung nicht flackert.

Sollten die Ld&mpchen nicht sei-
tenrichtig leuchten, so muss die
Laufrichtung des Motors geén-
dert werden, indem die griine
und die blaue Leitung gegenein-
ander getauscht werden.

Far fahrtrichtungsunabhéngiges Schalten kénnen das graue und das
gelbe Kabel miteinander verbunden werden.

Statt Gluhlampen kénnen auch Rauchgeneratoren oder andere Ver-
braucher an die Sonderfunktionsausgéange angeschlossen werden.

Die Funktion Licht wird mit der Taste ‘function’ des Steuergerates
eingeschaltet und mit der Taste ‘off’ ausgeschaltet.

L..'P 1 w;: | |

Vorsicht bei den Lampchen

Bei den meisten umzuriistenden Wechselstrommodellen sind die
Lampen fur die Beleuchtung schon fir die etwas héhere Betriebs-
spannung eines Digitalsystems von 19V ausgelegt.

Beachten Sie, dass hierbei die volle 20 V Digitalspannung an den
Lampen anliegt. Verwenden Sie 19 V Lampen, oder schalten Sie bei
Verwendung von 14V Lampen zu jeder Lampe einen Widerstand
von ca.180 Ohm in Reihe. Bei einem kleineren Widerstand leuchtet
die Lampe heller, bei einem gréReren weniger hell.

Waurden bei den alteren Decodern mehrere Glihlampen parallel an
die Beleuchtungsausgénge angeschlossen, so konnten die hohen
Einschaltstréme den Lichtausgang zerstéren, obwohl| der gesamte
Nennstrom aller Lampen den zuldssigen Wert nicht tberschritt.

Bei neueren Uhlenbrock Decodern ist das kein Problem mehr, da
sie fur Einschaltstréme von bis zu 3 A ausgelegt sind.

2.6 Anschluss der zusatzlichen Sonderfunktionen

Die Decoderausgénge fur die zuséatzlichen Sonderfunktionen wie
Raucheinsatz, Telexkupplung oder Zusatzbeleuchtung sind die
Létpunkte A1 und A2.

Alle Verbraucher, die an die Sonderfunktionsausgénge angeschlos-
sen werden sollen, missen einerseits mit A1 oder A2 und anderer-
seits mit dem braunen oder schwarzen Kabel verbunden werden.

47




Bild 2.61
Létpunkte beim 75 200
fiir f1 und f2

Bild 2.62

Létpunkte beim 75 520
und 75 530 fiir f1 und 2

HINWEIS

HINWEIS

Bild 2.63
Anschluss einer
Telexkupplung

HINWEIS
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Das schwarze Kabel hat den
Vorteil, dass es eine gleichge-
richtete Digitalspannung von ca.
20V fuhrt. Dadurch wird das
sonst Ubliche Flackern der ange-
schlossenen Beleuchtungskor-
per vermieden.

—_ Die Sonderfunktionsausgénge
75520/ 75530/ A1 und A2 werden mit den Ta-
' \ sten ‘f1’ bzw. ‘2’ ein- und ausge-
schaltet und wechseln bei jeder
Betatigung der Tasten ihren Zu-
|~ 1m| stand.
|4 Zm

| 75200 |

{5 i
Aim

Anschluss eines Rauchgenerators

Bitte beachten Sie, dass nur Digital-Rauchgeneratoren fur die Digital-
spannung von 18 V ausgelegt sind!

Ein Kabel wird an dasAnschlusspad A1 oderA2 des Decoders ange-
I6tet (siehe Bilder 2.61 und 2.62), das andere wird mit dem schwar-
zen Kabel des Decoders (siehe Bilder 2.71 und 2.72) verbunden.

Falls das duRere Gehause des Rauchgenerators eine Verbindung
zum Lokchassis hat, wird die Verbindung zum schwarzen Kabel des
Decoders nicht benétigt.

Anschluss einer Telexkupplung
Die beiden Spulen einer Telexkupplung werden hintereinander ge-

schaltet. Von den verbleibenden beiden

Kabeln wird eines an das Anschlusspad —
A1 oder A2 des Decoders (siehe Bilder DECODER
2.61 und 2.62) angelétet, das andere wird
mit dem schwarzen Kabel (siehe Bilder ATodo e

2.71 und 2.72) des Decoders verbunden.

Jeder Sonderfunktionsausgang des Decoders kann mit max. 1,2 A
belastet werden. Die gesamte Strombelastung des Decoders sollte
einen Wert von insgesamt 1,2 A aber nicht Uberschreiten.

2.7 Anschluss des Digitalen Schleiferumschalters DSU 71 700

Der digitale Schleiferumschalter schaltet in Verbindung mit einem
Uhlenbrock Motorola-Decoder die Stromabnahme von Triebfahr-
zeugen und Wendeziigen automatisch auf den vorderen Schleifer.
Dadurch halten die Fahrzeuge passend am Signal.

Zunachst wird die rote Leitung des Schleiferumschalters mit der ro-
ten Leitung des Decoders (Schleifer-Anschluss) verbunden.
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Bild 2.71

Létpunkte beim 75 200
ftir den Digitalen Schlei-
ferumschalter 71 700.

Bild 2.72

Létpunkte beim 75 520
und 75 530 fiir den
Digitalen Schleiferum-
schalter 71 700.
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Die grune, blaue und graue Leitung des Bausteins werden an die
auf den Skizzen abgebildeten Anschlusspunkte des verwendeten
Decoders gelétet.

Die schwarze Leitung des Schleiferumschalters wird mit der schwar-
zen Leitung des Decoders (+20V) verbunden oder die schwarze
Leitung des Schleiferumschalters wird, wie auf der Skizze gezeigt,
direkt an die Decoderplatine gel&tet.

Die Leitungen, die von den Schleifern kommen, werden vom Deco-
der geldst und mit den orangefarbenen Leitungen des Schleiferum-
schalters verbunden. Sollte die Stromabnahme jetzt Gber den hinte-
ren Schleifer erfolgen, mussen die orangefarbenen Leitungen gegen-
einander getauscht werden.

HL

2.8 Motorentstdrung

Bild 2.81
Anschluss von
Kondensator und
Drosselspulen zur
Motorentstérung

Drosselspule
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Die vom Motorkollektor erzeugten Stérimpulse kénnen dazu fiihren,
dass der Decoder das Digitalsignal falsch decodiert und infolgedes-
scher Geschwindigkeit oder wechseln plétzlich die Fahrtrichtung.
Bei neuen Lokomotiven sind die Motoren in der Regel entstért. Alte-
nachgeristet werden. Motorstérungen lassen sich im Allgemeinen
dadurch beseitigen, dass, falls nicht schon vorhanden, zwischen die
und dass in jede Zuleitung vom Deco-
der zum Motor eine Drosselspule 10 yH
Die Bauteile erhalten Sie im Elektronik-
fachhandel oder als Uhlenbrock Motor-

i -.IT n
y755201 75530 BN R E 4w
|
| |
i l--
sen nicht mehr richtig funktioniert. Die Lokomotiven fahren mit fal-
re Fabrikate missen mit den entsprechenden Elektronikbauteilen
beiden Zuleitungen des Motors ein Kondensator 100 nF gelétet wird,
eingefigt wird.
Entstérsatz unter der Art.-Nr. 71 500.

Kondensator

Drosselspule
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2.9 Befestigung des Decoders im Fahrzeug

Benutzen Sie das beigelegte Klebepad oder handelsiblichen
Schmelzkleber, um den Decoder an einer beliebigen Stelle in der
Lok zu befestigen. Das schitzt den Decoder vor leitenden Verbin-
dungen und halt ihn sicher in seiner Lage fest.

2.10 Wiarmeableitung bei Motoren mit hoher Stromaufnahme

Wird der Decoder mit einem Strom belastet, der an der Grenze des
angegebenen Maximalwertes liegt, so fiihrt das zu einer starken Er-
warmung und damit zum zeitweisen Abschalten des Decoders.

Bei Lokomotiven mit hoher Stromaufnahme muss deshalb fur eine
verstérkte Warmeableitung gesorgt werden.

Der Decoder wird mit der Platinenseite, auf der das rote Kabel an-
gelétet ist, an das Metallchassis der Lokomotive geklebt. Als warme-
abfuhrender Kleber kann beispielsweise jeder handelsibliche
Schmelzkleber verwendet werden.

2.11 Vor der Inbetriebnahme

HINWEIS

Bevor Sie den Baustein in Betrieb nehmen, Gberprifen Sie den kor-
rekten Einbau mit einem Durchgangsprifer oder einem Ohmmeter.
Achten Sie auch bei der Platzierung des Bausteins im Fahrzeug da-
rauf, dass nirgendwo eine zusétzliche, elektrisch leitende Verbindung
entsteht! Stellen Sie sicher, dass auch beim SchlieRen der Lok keine
Kurzschlisse entstehen und keine Kabel eingeklemmt werden.

Ein Kurzschluss im Bereich von Motor, Beleuchtung, Schleifer und
Radséatzen zerstért den Baustein und eventuell die Elektronik der Lok!

2.12 Decodertest per Intellibox

TIP

Bringen Sie die Intellibox in den Programmiermodus, indem Sie so
oft auf die [mode]-Taste driicken, bis im Display die Anzeige
‘Prog.Mode’ erscheint. Anschlieend gelangen Sie mit der [menu]-
Taste ins Programmiermenu. Stellen Sie dann die Lok mit dem fertig
eingebauten Decoder auf das Programmiergleis.

Das Programmiergleis hat den Vorteil, dass es einen geringeren
Strom als das Normalgleis zulasst, so dass auch bei einem An-
schlussfehler der Decoder nicht zerstort wird.

* Blattern Sie im Programmiermeni mit der [{]-Taste bis zum Ein-
trag ‘Uhlenbrock’.

* Driicken Sie die [—]-Taste.

« Blattern Sie mit der [{]-Taste bis zum Eintrag ‘755xx'.

» Weiter mit der [—]-Taste

» Geben Sie hinter ‘alte Adresse’ die 01 ein.

* Geben Sie hinter ‘neue Adresse’ die 01 ein.
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» Gehen Sie ohne weitere Eingaben zu dem Menupunkt ‘Decoder
programmieren’.
* Driicken Sie die [«']-Taste.

Ist der Decoder richtig angeschlossen, erfolgt im Display die Anzei-
ge ‘Programmieren OK’. Gibt die Intellibox eine Fehlermeldung aus,
schauen Sie nach, ob Ihnen bei der Verkabelung eventuell ein Feh-
ler unterlaufen ist und korrigieren Sie ihn.

Bevor Sie anfangen den Decoder lhren Winschen entsprechend
zu programmieren, lassen Sie die Lok auf dem normalen Gleis eine
Probefahrt machen. Nur so kénnen Sie herausfinden, ob der Deco-
der einwandfrei funktioniert.

Funktioniert der Decoder richtig, kénnen Sie das Geh&use der Lok
schlielen.

Bitte beachten Sie, dass, laut EMV-Gesetz, Digitaldecoder nur in-
nerhalb von Fahrzeugen betrieben werden dirfen, die das CE-Zei-
chen tragen.
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3. Die Decoderfunktionen

3.1 Allgemeines

Alle vom Decoder benutzen Funktionen befinden sich in einem Spei-
cherbaustein auf dem Decoder. Sie kénnen Uber Adresseingaben
an der Zentrale aufgerufen werden. lhre Werte kdnnen, ebenfalls
Uber Adresseingaben, veréndert werden.

Die Funktionen werden in der folgenden Beschreibung als Funktio-
nen F bezeichnet. Jeder Funktion ist ein Wert P zugeordnet.

Es gibt zwei verschiedene Arten der Programmierung.

Die Standardprogrammierung erfolgt Uber die Tastatur des Steu-
ergerats. Nach jedem Programmierschritt blinkt die Lokbeleuchtung,
als Ruckmeldung des Decoders, dass er die Eingabe verstanden hat.

Diese Art der Programmierung greift auf die Funktionen 01 bis 10
des Decoders zu. Hier kénnen die Adresse, die minimale Geschwin-
digkeit bei Fahrstufe 1, die max. Geschwindigkeit bei Fahrstufe 14,
die Anfahr-, die Bremsverzdgerung, die Sonderfunktionsoptionen und
die Betriebsart des Decoders eingestellt werden. AuRerdem gibt es
die Funktionen fir die Beendigung des Programmiervorgangs und um
ein Reset des Decoders auf die Werkseinstellungen durchzufiihren.
Die Erstellung von Geschwindigkeitskennlinien erfolgt automatisch.

Funktion F Wertebereich P Wert ab Werk
01 1. Adresse 01 -255 01
02 Min. Fahrgeschwindigkeit bei Fahrstufe 1 Einstellung mit Fahrregler -
03 Max. Fahrgeschwindigkeit bei Fahrstufe 14 Einstellung mit Fahrregler -
04 Auswahl der Geschwindigkeitskennlinie 1-4 1
05 Sonderfunktionsoptionen 00 - 31 0
06 Anfahrverzégerung 01-79 1
07 Bremsverzégerung 01-79 01
08 Betriebsart 01 = analog, 02 = digital 02
09 Neue Geschwindigkeitskennlinie erzeugen keine Eingabe -
10 Werksprogrammierung Gbernehmen (Reset) | keine Eingabe -
11 2. Adresse 01 -255 02
12 3. Adresse 01-255 80
13 Spezielle Einstellungen siehe Tabelle 3.14 0
80 Programmierung beenden keine Eingabe -

Tabelle 3.11 Die Funktionen der Standardprogrammierung fiir Decoder mit Lastregelung
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Die erweiterte Programmierung arbeitet ohne Riickmeldung und
eignet sich deshalb auch fiur die Programmierung uber Computer-
programme, bei denen die Ubertragung der einzelnen Befehle in
sehr kurzen Zeitabsténden erfolgt.

Diese Art der Programmierung greift auf die Funktionen gréRer 15
zu. In diesem Bereich ist es méglich, zusétzlich zu den Funktionen
der Standardprogrammierung, die Werte fiir jede Fahrstufe direkt
eingegeben oder die Parameter fur die Motorreglung zu andern.

Bei Decodern mit Lastregelung muss die Programmierung der Funk-
tionen oberhalb von 15 durch ein Sicherungsregister freigeschaltet
werden. Besonders sensible Register sind durch zwei Sicher-
heitscodes doppelt gesichert.

Funktion F Wertebereich P Wert ab Werk
16 Kennlinienwert fur Fahrstufe 0 0 0 (Eingabe 80)
17-30 Kennlinienwerte fur Fahrstufen 1-14 01-240 sieheTabelle 3.31
31 Interner Speicher - -

32 Keycode 2 fur die Funktionen ab 44 17 17

33 Min. Fahrgeschwindigkeit bei Fahrstufe 1 01-240 3

34 Max. Fahrgeschwindigkeit bei Fahrstufe 14 01-240 208

35 Auswahl der Geschwindigkeitskennlinie

00 = normale Fahrt mit Lastreg.
01 = Rangierfahrt mit Lastreg.

02 = normale Fahrt ohne Lastreg.
03 = Rangierfahrt ohne Lastreg.

0 (Eingabe 80)

36 Offset-Register

01-79
0 (Eingabe 80) = Register I6schen

0 (Eingabe 80)

37 Sonderfunktionsoptionen siehe Tabelle 3.37 16
38 Anfahrverzégerung 01-31 01
39 Bremsverzégerung 01-31 01
40 Analog- oder Digitalbetrieb 01 = Analog 02
02 = Digital

41 1. Lokadresse 01-255 01
42 2. Lokadresse 01-255 02
43 3. Lokadresse 01-255 80
79 Keycode 1 fur die Funktionen 16-43 55 -
80 Programmierung beenden kein Wert

Tabelle 3.12 Die Funktionen der erweiterten Programmierung fiir Decoder mit Lastregelung

3.2 Die Funktionen der Standardprogrammierung

Die Standardprogrammierung erfolgt tiber die Tastatur des Steuer-
gerats. Nach jedem Programmierschritt blinkt die Lokbeleuchtung,
als Ruckmeldung des Decoders, dass er die Eingabe verstanden hat.
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3.2.1 1. Lokadresse
Funktion 01 - Werkseinstellung 01

Die Lokadresse ist die Zahl, unter der der Decoder angesprochen
wird. Méglich sind die Werte 01-255, wenn Sie lhre Anlage mit der
Intellibox steuern, 01-80 wenn Sie eine andere Zentrale benutzen.

3.2.2 2. Lokadresse

Funktion 11 - Werkseinstellung 02

Unter einer zweiten Lokadresse kénnen beispielsweise beide Loks
einer Doppeltraktion gemeinsam angesprochen werden.

Mit f4 kdnnen Sie von der Zentrale aus zwischen der 1. und 2. Lok-
adresse umschalten, wenn Sie dies unter der Programmierfunk-
tion 05 "Belegung der Sonderfunktionstasten" entsprechend einge-
stellt haben.

3.2.3 3. Lokadresse
Funktion 12 - Werkseinstellung 80

Wahrend die 1. und 2. Lokadresse alternativ genutzt werden, wird
die 3. Adresse zusétzlich zur ausgewahlten Adresse genutzt. Der
Decoder reagiert bei aktivierter 3. Adresse auf alle Befehle, die unter
dieser Adresse ausgesendet werden und zusatzlich auf die Befehle,
die unter der 1. oder 2. Adresse von der Zentrale ausgesendet werden.

So lassen sich z.B. Uber eine zuséatzliche Digitalzentrale alle Loksim
Schattenbahnhof tGber eine gemeinsame Adresse beeinflussen.

Die 3. Lokadresse muss unter der Programmierfunktion 13 "Spezi-
elle Einstellungen" aktiviert werden.

3.2.4 Anfahrverzégerung
Funktion 06 - Werkseinstellung 01

Der Wert, der in hier eingegeben wird, bestimmt, mit welcher Verzé-
gerung die Lok anfahrt. Die Anfahrverzégerung ist umso deutlicher,
je héher der eingestellte Wert ist.

Glltige Eingabewerte sind 01 (keine Verzégerung) bis 31.

3.2.5 Bremsverzégerung
Funktion 07 - Werkseinstellung 01

Der Wert, der in hier eingegeben wird, bestimmt, mit welcher Verzé-
gerung die Lok anhéalt. Die Bremsverzégerung ist umso deutlicher,
je héher der eingestellte Wert ist.

Glltige Eingabewerte sind 01 (keine Verzégerung) bis 31.

3.2.6 Auswahl der Geschwindigkeitskennlinie
Funktion 04
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Der Wert, der dem Decoder mit dieser Programmierfunktion tiberge-
ben wird, legt fest, welche Geschwindigkeitskennlinie durch die fol-
genden Programmieroperationen verandert werden soll.

01 = normale Streckenfahrt mit Lastausgleich
02 = Rangiergang mit Lastausgleich

03 = normale Streckenfahrt ohne Lastausgleich
04 = Rangiergang ohne Lastausgleich

3.2.7 Mindestgeschwindigkeit
Funktion 02

Die Mindestgeschwindigkeit ist die minimale Fahrgeschwindigkeit bei
Fahrstufe 1. Sie wird per Fahrregler an der Zentrale eingestellt.
Werden nacheinander die 'function’ und die 'off'-Taste betétigt, so
wird die eingestellte Geschwindigkeit Ubernommen. Gleichzeitig wird
eine neue Geschwindigkeitskennlinie generiert.

3.2.8 Héchstgeschwindigkeit
Funktion 03

Die Hoéchstgeschwindigkeit ist die maximale Fahrgeschwindigkeit
bei Fahrstufe 14. Sie wird per Fahrregler an der Zentrale eingestellt.
Werden nacheinander die 'function’ und die 'off'-Taste betétigt, so
wird die eingestellte Geschwindigkeit tbernommen. Gleichzeitig wird
eine neue Geschwindigkeitskennlinie generiert.

3.2.9 Automatische Generierung einer Geschwindigkeitskennlinie
Funktion 09

Die Erzeugung einer neuen Geschwindigkeitskennlinie erfolgt auto-
matisch nach jeder Programmierung der Mindest- oder Héchstge-
schwindigkeit.

Wurde aber die Werte fur die min. und max. Geschwindigkeit tber die
Funktionen 33 und 34 der erweiterten Programmierung eingegeben,
so werden erst bei einem Aufruf der Funktion 09 diese Werte in die
entsprechenden Speicherstellen fiir die unter Funktion 04 angewahlte
Kennlinie geschrieben. Die entsprechenden Zwischenwerte werden
in gleichmaRigen Abstanden automatisch generiert.

Der Decoder liest nicht die Speicherstelle 33 und 34 aus, sondern
richtet sich bei seinem Fahrverhalten nach dem Inhalt der Speicher-
stellen, die die jeweiligen Kennlinien enthalten.

3.2.10 Belegung der Sonderfunktionstasten
Funktion 05 - Werkseinstellung 16

Wahrend die Sonderfunktionstaste f1 an der Digitalzentrale immer
denAusgangA1 schaltet, konnen Sie selber festlegen, welche Funk-
tionen die Tasten f2 bis f4 haben sollen.
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Die Werte fiir
die Funktion 05
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Tabelle 3.22

Die Werte fiir
die Funktion 13
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o
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Sonderfunktionsoptionen

F2 schaltet Ausgang A2
F2 schaltet Verzégerung ein/aus

o o

F3 schaltet Rangiergang ein/aus
F3 schaltet Verzégerung ein/aus

F3 hat keine Funktion
F3 hat die Funktion entsprechend Bit 1

F4 schaltet Verzégerung ein/aus
F4 schaltet um zwischen 1. u. 2. Adresse

F4 hat keine Funktion

- O0O|-~0|=0O0|=~0O

oO|lwo|dMO|NNO |20
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non
- O
-
(o)

F4 hat die Funktion entsprechend Bit 3

Den Eingabewert ermitteln Sie, indem Sie zunachst fur jedes Bit die
Konfiguration auswahlen, die Sie haben méchten.

Vergessen Sie nicht Bit 2 und 4 dazuzurechnen!

Addieren Sie die entsprechenden Werte und tragen Sie dann das
Ergebnis als Wert in die Funktion 05 ein.

Beispiel Werkseinstellung

Bit 0 - F2 schaltet Ausgang A2 = Wert 0

Bit 1 - beliebig = Wert 0 oder 2 (siehe Hinweis unten)

Bit 2 - F3 hat keine Funktion = Wert 0

Bit 3 - F4 schaltet die Verzdégerung ein/aus = Wert 0

Bit 4 - F4 hat die Funktion entsprechend Bit 3 = Wert 16

Die Summe der Werte und damit der Eintrag fur die Funktion 05 ist
in diesem Fall 16 oder 18.

Die Auswahl bei Bit 1 und 3 ist beliebig, wenn Uber die Bits 2 und 4
die Auswahl "hat keine Funktion" getroffen wird.

3.2.11 Spezielle Einstellungen
Funktion 13 - Werkseinstellung 0

Lastregelung, Telexkupplungsbetrieb im Analogmodus und die 3.
Lokadresse kénnen ein- und ausgeschaltet werden.

Bit |Spezielle Einstellungen Wert
0= Lastregelung ein
0= Lastregelung aus

Telexkupplungsbetrieb analog aus

3. Adresse inaktiv

0
1
0 | Telexkupplungsbetrieb analog ein
1
0
1 | 3. Adresse wird benutzt

AO|NO|—~O
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Beispiel Werkseinstellung

Bit O - Lastregelung ein = Wert 0

Bit 1 - Telexkupplungsbetrieb analog ein = Wert 0
Bit 2 - 3. Adresse inaktiv = Wert 0

Die Summe der Werte und damit der Eintrag fur die Funktion 13 ist
in diesem Fall 0.

3.2.12 Betriebsart wihlen
Funktion 08 - Werkseinstellung 02

Decoder mit Lastregelung kénnen, wenn sie sich im digitalen Be-
triebsmodus befinden, tiber diese Funktion auf eine analoge Betriebs-
art (Wert 01) programmiert werden.

Alle Funktionen, die der Decoder im Analogbetrieb haben soll, mus-
sen vorher im Digitalbetrieb eingestellt werden.

Schalten Sie die Fahrzeugbeleuchtung, lhren Wiinschen entspre-
chend, ein oder aus. Stellen Sie Uber die Funktion 13 ein, ob der
Decoder imAnalogbetrieb eine normale Umschaltfunktion haben soll
oder ob er sich wie ein Umschaltrelais einer Lok mit Telexkupplung
verhalten soll.

Eine Umschaltung von Analog- zu Digitalbetrieb ist nur mit einem
langanhaltenden Umschaltimpuls eines analogen Transformators
maoglich.

Stellen Sie die Lok mit dem Decoder auf ein analoges Gleis, brin-
gen Sie den Fahrtregler des Trafos in die Umschaltposition und halten
Sie ihn fest. Nach ca. 20 Sekunden schaltet der Decoder in den
digitalen Betriebsmodus und meldet die erfolgte Umschaltung mit
Blinken der hinteren Beleuchtung.

3.2.13 Programmierung beenden
Funktion 80

Mit dem Aufruf der Funktion 80 gelangt der Decoder vom Program-
miermodus wieder in den normalen Betriebsmodus.

3.2.14 Programmierung zuriicksetzen (Reset)
Funktion 10

Soll die Programmierung eines Decoders vollstandig geldscht wer-
den, z.B. wenn fehlerhafte Eingaben gemacht worden sind, so kann
mitAufruf der Funktion 10 der Decoder auf seine Werkseinstellungen
zurlickgesetzt werden.
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3.3 Die einfach geschiitzten Funktionen der erweiterten Programmierung

Hinweis

HINWEIS

Bei der erweiterten Programmierung erzeugt der Decoder keine
Bestéatigungssignale Uber die Beleuchtung. Diese Art der Program-
mierung eignet sich deshalb besonders fiir die Programmierung tiber
die Intellibox oder mittels Computerprogrammen, bei denen eine
schnelle Ubertragung der Daten erwartet wird. Alle Funktionen sind
aber auch bei der Programmierung Uber die verschiedenen Steuer-
geréte erreichbar.

Bei der erweiterten Programmierung werden die Funktionen gréf3er
15 verwendet. Hier kbnnen, zuséatzlich zu den Funktionen der Stan-
dardprogrammierung, weitere Decodereigenschaften beeinflusst
werden, wie z.B. eine angepasste Geschwindigkeitskennlinie.

3.3.1 Freischalten einfach geschiitzter Speicherzellen
Funktion 79

Bei Decodern mit Lastregelung muf} die erweiterte Programmierung
vor der Werteeingabe freigeschaltet werden. Dies gilt fur alle Funk-
tionen ab Funktion 16.

Hierzu muB}, nachdem der Decoder in den Programmiermodus ver-
setzt wurde, unter der Funktion 79 der Wert 55 programmiert wer-
den. Danach kénnen die Funktion 16-43 geandert werden.

Die Funktionen Uber 43 sind doppelt gesichert. Das heif3t, daR zu-
satzlich zum Keycode 1 noch der Keycode 2 eingeben werden muf3.
Dazu wird unter der Funktion 32 der Wert 17 programmiert.

3.3.2 1. Lokadresse
Funktion 41 - Werkseinstellung 01

Die Lokadresse ist die Zahl, unter der der Decoder angesprochen
wird. Méglich sind die Werte 01 bis 255, wenn Sie lhre Anlage mit
der Intellibox steuern, 01 bis 80 wenn Sie eine andere Zentrale be-
nutzen.

3.3.3 2. Lokadresse

Funktion 42 - Werkseinstellung 02

Unter einer zweiten Lokadresse kdnnen beispielsweise beide Loks
einer Doppeltraktion gemeinsam angesprochen werden.

Mit f4 konnen Sie von der Zentrale aus zwischen der 1. und 2. Lok-
adresse umschalten, wenn Sie dies unter der Programmierfunk-
tion 37 "Belegung der Sonderfunktionstasten" entsprechend einge-
stellt haben.

3.3.4 3. Lokadresse
Funktion 43 - Werkseinstellung 80
Waéhrend die 1. und 2. Lokadresse alternativ genutzt werden, wird
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die 3. Adresse zusétzlich zur ausgewahlten Adresse genutzt. Der
Decoder reagiert bei aktivierter 3. Adresse auf alle Befehle, die unter
dieser Adresse ausgesendet werden und zusétzlich auf die Befehle,
die unter der 1. oder 2. Adresse von der Zentrale ausgesendet werden.

So lassen sich z.B. in einem Schattenbahnhof, der iber eine eigene
Digitalzentrale gesteuert wird, alle Loks tber eine gemeinsame Adres-
se beeinflussen.

Die 3. Lokadresse muss unter der Programmierfunktion 37 "Spezi-
elle Einstellungen" aktiviert werden.

3.3.5 Anfahrverzégerung
Funktion 38 - Werkseinstellung 01

Der Wert, der in hier eingegeben wird, bestimmt, mit welcher Verzé-
gerung die Lok anfahrt. Die Anfahrverzégerung ist umso deutlicher,
je héher der eingestellte Wert ist.

Glltige Eingabewerte sind 01 (keine Verzégerung) bis 31.

3.3.6 Bremsverzégerung
Funktion 39 - Werkseinstellung 01

Der Wert, der in hier eingegeben wird, bestimmt, mit welcher Verzé-
gerung die Lok anhéalt. Die Bremsverzégerung ist umso deutlicher,
je héher der eingestellte Wert ist.

Glltige Eingabewerte sind 01 (keine Verzégerung) bis 31.

3.3.7 Offset-Register fiir Parameterwerte gréRer 79
Funktion 36

Bei der Eingabe von Parameterwerten gréRer 79, wie sie bei der
Programmierung von Geschwindigkeitskennlinien vorkommen kén-
nen, muss das sogenannte Offset-Register benutzt werden.

Der Wert, der in das Offset-Register eingetragen wird, wird mit vier
multipliziert und zu allen weiteren Parametereingaben hinzuaddiert,
bevor diese in den entsprechenden Speicherzellen abgelegt werden.

Beispiel
Die Funktion 23 soll fur die Fahrstufe 7 den Wert 96 erhalten.

* Legen Sie im Offset-Register (Funktion 36) den Wert 20 ab.
» Geben Sie fir die Funktion 23 den Wert 16 ein.

Intern wird dem Wert 16 aus der Funktion 23 der mit 4 multiplizierte
Wert aus dem Offset-Register (80) hinzugerechnet und als Wert (96)
in der Speicherstelle fir die Funktion 23 abgelegt.

Bei Parameterwerten bis 79 muss die Speicherzelle des Offset-Re-
gisters (Funktion 36) den Wert 0 (Eingabe 80) enthalten.

Suchen Sie sich fur das Offset-Register einen Wert aus, der fur
maoglichst viele der nachfolgenden Eingaben gleich bleiben kann.
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Bild 3.31

Grafische Darstellung
der 4 Kennlinien

Tabelle 3.32
Programmierung der
Funktionen 16-30 fiir

die oben dargestellten

4 Kennlinien

HINWEIS
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Das erspart Ihnen das wiederholte Programmieren dieses Registers.
Z.B. ist ein Wert von 20 fiir die Eingaben von 80-159 zu benutzen.

Damit nicht unbeabsichtigt falsche Werte programmiert werden, emp-
fiehlt es sich, im Zweifelsfall der Speicherstelle 36 explizit den ent-
sprechenden Wert zuzuweisen.

3.3.8 Auswahl der Geschwindigkeitskennlinie

Funktion 35

Der Wert der mit dieser Programmierfunktion dem Decoder Uiberge-
ben wird, legt fest, welche Geschwindigkeitskennlinie durch die fol-
genden Programmieroperationen verédndert werden soll.

225 —
200 —0O—Kennlinie 00

g ::I:I:I::

°
175 H= ——Kennlinie 01 A

£ }:I:I:I:{
150 1 g Kennlinie 02 /(Y/O/

"é }:I:I:I:{
125 1 @ | Kennlinie 03 | 77‘0/

G /O/
100 1 &=

Jod ~
75 /({ -
1
50 < e
o par—
-
25 —L}"—D_
L] Fahrstufe am Steuergerét
e
0 o=t
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14

00 = normale Streckenfahrt mit Lastausgleich
01 = Rangiergang mit Lastausgleich

02 = normale Streckenfahrt ohne Lastausgleich
03 = Rangiergang ohne Lastausgleich

Fahrstufe 0[1] 23| 4| 5|6|7| 8] 9|10[11]12(13 |14
Funktion F 16 |17 |18 1920 |21 |22 |23 |24 |25 |26 |27 | 28 | 29 | 30
Eingabe fir Kennlinie 00| 80 | 3 | 16 | 32 | 48 | 64 | 80 | 96 |112]128|144|160176]192|208
Eingabe fir Kennlinie 01180 | 3 | 8 | 121620 |24 |28 | 32 | 36 | 40 | 44 | 48 | 52 | 56
Eingabe fiir Kennlinie 02| 80 | 16 | 32 | 48 | 64 | 80 | 96 |112]128144 160|176 192|208 |224
Eingabe fiir Kennlinie 031 80 | 5 | 15|20 | 25|30 | 35|40 |45 |50 |55]60]|65]|70|75

Einige Parameterwerte kénnen Werte gréRer als 79 annehmen.
Benutzen Sie dazu bitte das Offset-Register (siehe Kapitel 3.3.7).

3.3.9 Kennlinienwert fiir Fahrstufe 0
Funktion 16 - Werkseinstellung 00

Dieser Wert muss zwingend auf 00 (Eingabewert 80) stehen, da die
Lok sonst sofort nach dem Umschalten der Fahrtrichtung anfahrt!

3.3.10 Gleichférmige Geschwindigkeitskennlinie generieren
Funktion 33-34
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Tabelle 3.33

Gleichférmige
Kennlinie

WICHTIG

Tabelle 3.34

Angepasste
Kennlinie

WICHTIG

Tabelle 3.35

Grafische Darstellung
einer gleichférmigen
und einer angepassten
Kennlinie. Die ange-
passte Kennlinie erlaubt
im unteren Einstell-
bereich eine viel feinere
Regelung der Fahrge-
schwindigkeit.
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Fur eine gleichférmige Geschwindigkeitskennlinie werden nur der
Anfangswert und der Endwert der Kennlinie benétigt. Die Funktion
33 erhalt den Wert fir die minimale Fahrgeschwindigkeit bei Fahr-
stufe 1, die Funktion 34 den Wert fur die maximale Fahrgeschwin-
digkeit bei Fahrstufe 14.

Fahrstufe 0|1 2|3|4|5|6|7]|8]9]|10(11]12]13|14
Funktion F 16 |17 |18 |19 |20 | 21|22 |23 |24 |25 |26 |27 | 28 | 29 | 30
Wert P 80 |17 | 34 | 51 | 69 | 86 |103 120137154 |172]189]206 [223|240

Erst durch Aktivierung des Menuipunktes 09 werden zwischen den
beiden eingegebenen Werten in gleichmaRigen Abstéanden die Werte
fur die restlichen Fahrstufen generiert und in die Speicherstellen der
Kennlinie geschrieben, die mit der Funktion 04 ausgewahlt wurde.

3.3.11 Angepasste Geschwindigkeitskennlinie programmieren
Funktionen 17 bis 30 - Werkseinstellung siehe Tabelle 3.33

Der Decoder arbeitet mit einer Tabelle, die eine Zuordnung trifft zwi-
schen den 14 Fahrstufen des Motorola-Digitalsystems und den fir
die jeweiligen Fahrstufen vom Decoder ausgegebenen Motor-
geschwindigkeiten. Der Decoder benutzt intern 256 verschiedene
Geschwindigkeitsstufen um den Fahrzeugmotor zu steuern.

Uber die Funktionen 17 bis 30 lassen sich den Fahrstufen 1 bis 14
individuelle Geschwindigkeitskennlinienwerte zuordnen.

Fahrstufe 0|1 2|3|4|5|6|7|8]9]|10(1112]13|14
Funktion F 16 |17 |18 | 19120 |21 |22 |23 |24 |25 |26 |27 | 28 | 29 | 30
Eingabe fur Wert P 80|52 |56|60)|64|68]|72]|76]|84]92|112]131]152{175]200

Die mit den Programmierfunktionen 17-30 eingegebenen Werte wer-
den in den Kennlinienspeicher eingetragen, der mit der Funktion 04
oder 35 ausgewahlt wurde (siehe Kapitel 3.3.8).
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Tabelle 3.36
Sonderfunktionen

WICHTIG

HINWEIS

3.3.12 Belegung der Sonderfunktionstasten und spez. Eigenschaften
Funktion 37 - Werkseinstellung 16

Mit der Programmierfunktion 37 kénnen Sie festlegen, welche Deco-
derfunktion durch die jeweilige Sonderfunktionstaste der Digi-
talzentrale ausgeldst werden soll.

Aufllerdem kénnen Sie hier die Lastregelung, den Telexkupplungsbe-
trieb im Analogmodus und die 3. Lokadresse ein- und ausschalten.

Bit | Sonderfunktionsoptionen Wert

F2 schaltet Ausgang A2
F2 schaltet Verzégerung ein/aus

F3 schaltet auf Rangierfahrt-Kennlinie
F3 schaltet Verzégerung ein/aus

F3 hat keine Funktion
F3 hat die Funktion entsprechend Bit 1

F4 schaltet Verzégerung ein/aus
F4 schaltet zwischen Adresse 1 und 2 um

F4 hat keine Funktion (nur 1. Adr. aktiv)
F4 hat die Funktion entsprechend Bit 3

non
~o|-~~O|(~~rO|~~O|~~rO|~O|~0O0|=20
-

Lastregelung aus
Lastregelung ein

w

Telexpupplungsbetrieb analog aus
Telexpupplungsbetrieb analog ein

3. Adresse nicht aktiv 0
3. Adresse aktiv 128

AO|INMNO|lOO|®OO|(MO|INMNO|—~O

2}

N~N|ooo[foa | ADN[WW|NMNN|—~=2 OO

Den Eingabewert ermitteln Sie, indem Sie zunachst fur jedes Bit die
Konfiguration auswahlen, die Sie haben méchten.

Vergessen Sie nicht Bit 2 und 4 dazuzurechnen!

Addieren Sie die entsprechenden Werte und tragen Sie dann das
Ergebnis als Wert in die Funktion 37 ein.

Beispiel Werkseinstellung

Bit 0 - F2 schaltet Ausgang A2 = Wert 0

Bit 1 - beliebig = Wert 0 oder 2 (siehe Hinweis unten)
Bit 2 - F3 hat keine Funktion = Wert 0

Bit 3 - F4 schaltet die Verzégerung ein/aus = Wert 0

Bit 4 - F4 hat die Funktion entsprechend Bit 3 = Wert 16
Bit 5 - Lastregelung aus = Wert 0

Bit 6 - Telexkupplungsbetrieb analog aus = Wert 0

Bit 7 - 3. Adresse nicht aktiv = Wert 0

Die Summe der Werte und damit der Eintrag fur die Funktion 37 ist
in diesem Fall 16 oder 18.

Die Auswahl bei Bit 1 und 3 ist beliebig, wenn Uber die Bits 2 und 4
die Auswahl "hat keine Funktion" getroffen wird.
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3.3.13 Betriebsart wihlen

Funktion 40 - Werkseinstellung 02

Decoder mit Lastregelung kénnen, wenn sie sich im digitalen Be-
triebsmodus befinden, tiber diese Funktion auf eine analoge Betriebs-
art (Wert 01) programmiert werden.

Alle Funktionen, die der Decoder im Analogbetrieb haben soll, mus-
sen vorher im Digitalbetrieb eingestellt werden.

Schalten Sie die Fahrzeugbeleuchtung, lhren Wiinschen entspre-
chend, ein oder aus. Stellen Sie Uber die Funktion 37 ein, ob der
Decoder imAnalogbetrieb eine normale Umschaltfunktion haben soll

oder ob er sich wie ein Umschaltrelais einer Lok mit Telexkupplung
verhalten soll.

HINWEIS Eine Umschaltung von Analog- zu Digitalbetrieb ist nur mit einem
langanhaltenden Umschaltimpuls eines analogen Transformators
madglich.

Stellen Sie die Lok mit dem Decoder auf ein analoges Gleis, brin-
gen Sie den Fahrtregler des Trafos in die Umschaltposition und halten
Sie ihn fest. Nach ca. 20 Sekunden schaltet der Decoder in den
digitalen Betriebsmodus und meldet die erfolgte Umschaltung mit
Blinken der hinteren Beleuchtung.

3.3.14 Programmierung beenden

Funktion 80

Mit dem Aufruf der Funktion 80 (Eingabe 00) gelangt der Decoder
vom Programmiermodus wieder in den normalen Betriebsmodus.
3.3.15 Programmierung zuriicksetzen (Reset)

Funktion 10

Soll der Decoder auf seine Werkseinstellungen zuriickgesetzt wer-
den, so muss auf die Funktion 10 der Standardprogrammierung zu-
rickgegriffen werden.

3.4 Die doppelt geschiitzten Funktionen der erweiterten Programmierung

Doppelt gesicherte Werte enthalten sensible Decodereinstellungen,
die z.B. das Regelverhalten der Lastregelung verandern.

3.4.1 Freischalten doppelt geschiitzter Speicherzellen
Funktion 32

Bei Decodern mit Lastregelung sind alle Funktionen tUber 43 doppelt
gesichert. Das heil’t, dall zusatzlich zum Keycode 1 noch der
Keycode 2 eingeben werden muf3.

Dazu wird zunachst unter der Funktion 79 (Keycode 1) der Wert 55
und dann unter der Funktion 32 (Keycode 2) der Wert 17 programmiert.
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Funktion F Wertebereich P 75 \zl\égrkseln;_’t:g:?% 530
44 Regler-KP 1-255 112 128
45 Regler-KI 1-255 3 8
49 Geschwindigkeitsschwellwert 1 0-255 104 104
50 Geschwindigkeitsschwellwert 2 0-255 52 52
51 Sicherheitsschaltung Ansprechverzégerung 0-255 240 240
52 Sicherheitsschaltung Schwellwert 0-255 4 3
55 Spulenstrom durch die Feldspule 0-255 200 -

Tabelle 3.41 Die Funktionen der doppelt geschiitzten Speicherstellen fiir Decoder mit Lastregelung.

3.4.2 Regler Koeffizienten KP und KiI

Der Decoder verwendet zur Motorregelung einen PI-Regler, dessen
Koeffizienten Uber die Funktionen 44 und 45 geéndert werden kén-
nen, z.B. falls es zu einem unregelmaBigen Fahrverhalten des ver-
wendeten Lokmotors kommt.

Regler-KP

Funktion 44 - Werkseinstellung 112 (75 200), 128 (75 520, 75 530)
Far den Parameterwert P gilt KP = P/128.

Regler-KI

Funktion 45 - Werkseinstellung 3 (75 200), 8 (75 520, 75 530)

Fur den Parameterwert P gilt KI = P/256.

Beide Werte kénnen zwischen 0 und 255 eingestellt werden.

3.4.3 Erweiterte Einstellungen der Anfahr-/Bremsverzégerung

Standard Decoder haben eine lineare Anfahr-Bremsverzégerung. Im
Gegensatz dazu setzt sich bei geregelten Decodern die Anfahr-/
Bremsverzégerung aus drei Verzégerungsbereichen zusammen.
Oberhalb des Schwellwertes 1 wird schnell beschleunigt, bzw. abge-
bremst. Zwischen Schwellwert 1 und 2 erfolgt eine mittlere, unter-
halb von Schwellwert 2 nur eine sehr geringe Verzégerung.

In der Werkseinstellung ist der Decoder so eingestellt, dass, ausge-
hend von der vollen Geschwindigkeit, jeweils bei der Halfte (Schwell-
wert 1) und bei einem Viertel der Geschwindigkeit (Schwellwert 2)
die Verzogerung halbiert und der Zeitfaktor verdoppelt wird.

Die Geschwindigkeitsstufen fur die Schwellwerte konnen geéndert
werden.

Geschwindigkeitsschwellwert 1
Funktion 49 - Werkseinstellung 104

Werte zwischen 0 und 255 sind méglich. Sinnvollerweise sollte der
Schwellwert 1 etwa dem halben Wert der maximalen Geschwindig-
keitsstufe der Kennlinie 1 entsprechen.
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Bild 3.42

Verzégerung von
Standard- und last-
geregelten Decodern
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Geschwindigkeit
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|-O' Geregelte Decoder |

[ Schwellwert 1
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1/4

Geschwindigkeitsschwellwert 2

Funktion 50 - Werkseinstellung 52

Werte zwischen 0 und 255 sind méglich. Sinnvollerweise sollte der
Schwellwert 2 etwa einem Viertel der maximalen Geschwindig-
keitsstufe der Kennlinie 1 entsprechen.

Beispiel

Maximale Geschwindigkeitsstufe der Kennlinie 1 = 208.

Geschwindigkeitsschwellwert 1 (1/2 Geschwindigkeit) = 104.
Geschwindigkeitsschwellwert 2 (1/4 Geschwindigkeit) = 52.

3.4.4 Temperaturiiberwachung

Der Decoder iiberwacht standig die Temperatur des Bausteins. Uber-
steigt die Temperatur einen bestimmten Wert, so schaltet sich der
Decoder ab. Nur die hintere Beleuchtung blinkt, um einen Fehler
anzuzeigen. Ansprechverzégerung und Schwellwert kénnen einge-
stellt werden.

Ansprechverzégerung

Funktion 51 - Werkseinstellung 240

Temperaturschwellwert

Funktion 52 - Werkseinstellung 4 (75 200), 3 (75520, 75 530)

Die Werkseinstellung sollte nicht gedndert werden.

3.4.5 Spulenstrom durch die Feldspule beim 75 200
Funktion 55 - Werkseinstellung 200

Beim Decoder 75 200 fur Allstrommotoren |4t sich der Strom, der
durch die Feldspule des Allstrommotors fliesst, andern, z.B. wenn
wahrend des Betriebs des 75 200 die Spule des Allstrommotors zu
heild wird.

Der voreingestellte Wert von 200 entspricht einem Spulenstrom von
ca. 300 mA.

Geénderte Einstellungen immer mit einem Messgerat kontrollieren.
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4. Programmierung

4.1 Allgemeines

WICHTIG

Alle vom Decoder benutzten Parameter befinden sich in einem Spei-
cherbaustein auf dem Decoder und kénnen vom Benutzer verandert
werden. Bei allen Uhlenbrock Decodern der 75er Reihe handelt es
sich um Motorola kompatible Digitaldecoder. Da es im Motorola Da-
tenformat keine definierte Vorgehensweise zur Programmierung von
Decoderparametern gibt, wurde eine mdéglichst einfache und flexible
Programmierung definiert.

Der Decoder wird durch ein tiberlanges, ca. 10 Sekunden dauerndes,
digitales Umschaltsignal in den Programmiermodus versetzt. Er wird
anschlieBend Uber das Anwahlen verschiedener Adressen von der
Digitalzentrale aus programmiert. Es wird keine spezielle
Programmiereinheit benétigt. Die Programmierung kann mit jeder
Zentrale durchgefuihrt werden, die das Motorola Digitalformat ausgibt
und mit der die Adressen 01 bis 80 anwahlbar sind. Die Intellibox be-
sitzt ein spezielles Programmiermen, Uber das eine komfortable Pro-
grammierung der Standardwerte mdglich ist.

Die Bedeutung der einzelnen Funktionen und die Bedeutung der
méglichen Parameterwerte sind unter ‘Decoderfunktionen’ beschrieben.

4.1.1 Wichtige Hinweise

Eingabewert 0

Der Wert 0 kann als Adresswert an der Zentrale nicht eingegeben
werden, da im Motorola Digital System diese Adresse nicht existiert.
An Stelle dessen muss die Adresse 80 eingegeben werden. Dies gilt
fur alle Eingaben bei denen der Wert 0 vorkommen kann.

Eingabewert groRer 79

Bei der Eingabe von Parameterwerten gréRer 79, wie sie bei der
Programmierung von Geschwindigkeitskennlinien vorkommen kén-
nen, muss das sogenannte Offset-Register benutzt werden. Siehe
Kapitel 3.3.7.

Das Offset-Register liegt im Bereich der geschitzten Speicherzel-
len und muss vor der Benutzung freigeschaltet werden.

4.2 Programmierung mit dem Programmiermenii der Intellibox

Im Programmiermodus der Intellibox kénnen mit Hilfe des Program-
miermenis die Decoderfunktionen der Standardprogrammierung
programmiert werden. Fir die erweiterte Programmierung muss auf
die Programmierung im Fahrpultmodus (siehe Kapitel 4.3) zurlick-
gegriffen werden.

Die Lok mit dem eingebauten Decoder muss auf dem Programmier-
gleis stehen.
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Bild 4.21

Das Programmiermenti
der Intellibox ftir
geregelte Uhlenbrock
Decoder
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4.2.1 Programmiergleis

Das Programmiergleis ist entweder ein ganz normales Stiick Gleis,
das speziell nur fur diesen Zweck eingerichtet wird oder ein Abstell-
gleis, wie es auf vielen Modellbahnanlagen bereits vorhanden ist.

Das Gleis muss unbedingt beidseitig isoliert sein! Bei 3-Leiter-Gleis
ist eine Trennung von Mittelleiter und Schienen erforderlich!

Wahrend der Programmierung durfen die Isolierstellen nicht durch
Drehgestelle oder beleuchtete Wagen tberbriickt werden.

Das Programmiergleis wird Uber die Intellibox mit der Programmier-
gleisspannung versorgt (Anschluss siehe Intellibox Handbuch).

Im Grundeinstellungsmen der Intellibox muss unter dem Mentpunkt
'Prog.-Gleis' eingestellt werden, wie die Intellibox das Program-
miergleis behandeln soll. Als Voreinstellung ist 'Automatisch’ ausge-
wahlt, d.h., dass mit der Anwahl des Programmier-Modus von der
normalen Digitalgleisspannung auf die Programmiergleisspannung
umgeschaltet wird.

Steht ein Stiick Gleis nur zur Programmierung zur Verfigung, kann
die Einstellung auf 'Nur Programmier-Gleis' (siehe Intellibox Hand-
buch: Grundeinstellungen / Programmier-Gleis) gedndert werden.

4.2.2 Programmiermenii

Die Intellibox besitzt ein spezielles Menl zur Programmierung von
Decodern mit Lastregelung. Dieses Men istim Programmiermodus
der Intellibox unter dem Eintrag 'Uhlenbrock’ zu finden.

Die Menustruktur sieht folgendermalen aus:

> Uhlenbrock —»{= 750, 751, 770 Funktion - Wertebereich (Richtwert)
>DCC = 75100, 754xx > alte Adresse 1-255
> Selectrix =755, 756 >neue Adresse  1-255
> Suche Dec.-Adresse = 75200, 755xx > Kennlinien-Nr.  1-4
=760, 75900 >min. Fahrstufe  1-254 (2-50)
= Reset > max. Fahrstufe 1-254 (120-254)

> Bremsen 1-31  (10)
> Anfahren 1-31  (5)
> 2. Adresse 1-255

> 3. Adresse 1-255

> Analog/Digital 1/2
> Programmieren

Im rechten Rahmen sind die einzelnen Parameter und ihre zul&ssi-
gen Werte aufgefuhrt. Die in Klammern angegebenen Werte sind
Richtwerte, mit denen sich gute Fahreigenschaften erzielen lassen.

Die Navigation von einer zur anderen Spalte erfolgt mit der [—]-Taste,
innerhalb einer Spalte kann mit [+] und [{] nach oben und unten
geblattert werden.

Waéhrend eines Programmiervorgangs kénnen mehrere oder einzel-
ne Funktionen verandert werden. Funktionen, die nicht programmiert
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werden sollen, erhalten keinen Menieintrag. Eventuell bestehende
Eintrége aus vorhergegangenen Programmierungen kénnen mit der
[C]-Taste vollstandig geléscht werden.

Sind alle gewiinschten Eingaben in die entsprechenden Meniipunk-
te eingetragen worden, so kann der Programmiervorgang im Unter-
meni 'Programmieren’ gestartet werden.

Ein Verlassen des Untermeniis ohne Programmierung ist jederzeit
mit der [menu]-Taste méglich.

4.2.3 Programmier Modus aufrufen

* Sie wahlen den Programmier Modus an, indem Sie so oft auf die
[mode]-Taste driicken, bis im Display die Anzeige 'Prog. Mode' er-
scheint.

+ Mit der [menu]-Taste gelangen Sie ins Programmiermenti.

* Im Programmierment blattern Sie mit der [1]-Taste bis zum Eintrag
'Uhlenbrock’.

Cecodms Foogroam,
* Uhlanbeock

» Weiter mit der [—]-Taste.

* Blattern Sie mit der [{]-Taste bis zum Eintrag '75200, 755xx".

» Weiter mit der [—]-Taste.

* Die einzelnen Decoderparameter kénnen mit der [{]-Taste durch-
blattert werden. Die Bedeutung der einzelnen Funktionen ist im
Kapitel 3 ,Die Decoderfunktionen® beschrieben.

4.2.4 Decoder aufrufen

Damit ein Decoder programmiert werden kann, muss er unter seiner
Basisadresse angesprochen werden. Dazu muss hinter der Eingabe-
aufforderung 'alte Adr:' die derzeit gultige, tatsachliche Decoder-
adresse (nicht die virtuelle Adresse!) eingetragen werden. Ein neuer
Decoder hat die Adresse 1.

Danach kann mit der [{] Taste ein beliebiger Menueintrag angewahlt
werden, um eine Decodereigenschaft zu programmieren.
4.2.5 Lokadresse dndern

Hinter dem Eintrag 'neue Adr:' wird die gewlinschte, neue Adresse
eingegeben. Giiltig sind die Adressen von 1 bis 255.

4.2.6 Mindestgeschwindigkeit festlegen

Hinter dem Eintrag 'min. Fahrst.' wird der gewiinschte Wert fur die
Mindestgeschwindigkeit bei Fahrstufe 1 eingegeben. Hier ist ein
Wertebereich von 1 bis 50 méglich. Die Werkseinstellung ist 1.

Nach Programmierung der Mindest- oder H6chstgeschwindigkeit wird
automatisch eine neue Geschwindigkeitskennlinie generiert.
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4.2.7 Hoéchstgeschwindigkeit festlegen

Hinter dem Eintrag 'max. Fahrst.' wird der gewlinschte Wert fur die
Hoéchstgeschwindigkeit bei Fahrstufe 14 eingegeben. Hier ist ein
Wertebereich von 14 bis 63 mdéglich. Die Werkseinstellung ist 63.

Der Wert fur die Hochstgeschwindigkeit muss immer um 13 gréRer
sein, als der Wert fur die Mindestgeschwindigkeit, sonst kann die
Lok nicht mehr gesteuert werden.

4.2.8 Bremsverzégerung einstellen

Hinter dem Eintrag 'Bremsen' wird der gewlinschte Wert fur die
Bremsverzégerung eingegeben. Hier ist ein Wertebereich von 01
bis 79 mdglich. Der Wert 1 entspricht keiner, der Wert 79 der héch-
sten Bremsverzdgerung. Die Werkseinstellung ist 1.

4.2.9 Anfahrverzégerung einstellen

Hinter dem Eintrag 'Anfahren’ wird der gewiinschte Wert fiir die An-
fahrverzégerung eingegeben. Hier ist ein Wertebereich von 1 bis 79
mdglich. Der Wert 1 entspricht der geringsten und der Wert 79 der
hoéchsten Anfahrverzégerung. Die Werkseinstellung ist 1.

4.2.10 2. Adresse festlegen

Hinter dem Eintrag '2. Adr:' wird der gewlinschte Wert fur die 2. De-
coderadresse eingegeben. Hier ist ein Wertebereich 1 bis 255 még-
lich. Die Werkseinstellung ist 2.

Beim Programmieren der ersten Lokadresse wird automatisch der
gleiche Wert in die Speicherstelle fur die zweite Decoderadresse ge-
schrieben. Soll die zweite Adresse unterschiedlich von der ersten sein,
s0 muss sie nach der Programmierung der erstenAdresse program-
miert werden. Werden innerhalb eines Programmiervorgangs fur bei-
deAdressen Werte eingetragen, so werden auch beide programmiert.

4.2.11 Betriebsart wiahlen

Hinter dem Eintrag 'Analog/Dig." wird der gewiinschte neue Wert fir
die Decoderbetriebsart eingegeben. Méglich sind die Werte 01 fiir
Analogbetrieb und 02 fiir Digitalbetrieb (Werkseinstellung).

4.2.12 Programmiervorgang starten

Sind alle gewiinschten Eingaben in die entsprechenden Menupunk-
te eingetragen worden, so kann der Programmiervorgang im Unter-
meni 'Programmieren' mit Betatigung der [~']-Taste gestartet wer-
den. Im Display der Intellibox erscheint ein rotierender Balken, der
anzeigt, dass die gewilinschten Einstellungen an den Decoder tiber-
tragen werden.

Ist der Programmiervorgang abgeschlossen, so wird dies mit der
Meldung 'Programmieren o.k.' angezeigt.
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4.2.13 Reset des Decoders

Alle Uhlenbrock Decoder kénnen, z.B. nach einer falschen Program-
mierung, auf ihre Werkseinstellungen zuriickgesetzt werden.

* Die [mode]-Taste so oft driicken, bis im Display die Anzeige 'Prog.
Mode' erscheint.

* [menu]-Taste driicken

* Mit der [!]-Taste bis zum Eintrag 'Uhlenbrock’ blattern

» Weiter mit der [—]-Taste

* Mit der [1]-Taste bis zum Eintrag 'Reset' blattern

» Weiter mit der [—]-Taste

* Decoder Adresse eingeben

* Mit der [1]-Taste bis zum Eintrag 'Reset' blattern

» Mit Betatigung der [+']-Taste den Reset ausfiihren

4.3 Programmieren im Fahrpultmodus der Intellibox

Im Fahrpultmodus kann die Programmierung aller Funktionen der
Standard und der erweiterten Programmierung durchgefiihrt werden.

Bei der Programmierung der Funktionen 1-13 kénnen Parameter wie
die Lokadresse oder die Anfahr- und Bremsverzégerung mittels
Adresseingaben vom Steuergerat aus gedndert werden. Minimal-
und Maximalgeschwindigkeit lassen sich im Fahrbetrieb direkt am
Fahrtregler einstellen. Der Decoder zeigt beim Programmieren durch
langsames Blinken der hinteren Beleuchtung an, dass er die Adress-
eingabe fUr eine Funktion erwartet. Nach schnellem Blinken kann
der Parameterwert fur diese Funktion eingegeben werden.

Bei der erweiterten Programmierung werden die Funktionen gréf3er
15 verwendet. Hier kdnnen, zusatzlich zu den Funktionen der
Standardprogrammierung, weitere Decodereigenschaften beeinflusst
werden, wie z.B. eine angepasste Geschwindigkeitskennlinie. Bei
der erweiterten Programmierung erzeugt der Decoder keine Bestati-
gungssignale Uber die Beleuchtung.

4.3.1 Besonderheiten bei der Benutzung der Intellibox

Bedingt durch die Multiprotokollfahigkeit des Gerats, sind einige Be-
sonderheiten zu beachten.

+ Das Fahrpult der Intellibox muss im Ment Grundeinstellungen /Be-
dienung / Fahrregler auf 'AC Fahrpult' eingestellt werden, damit der
lange Umschaltimpuls ausgegeben werden kann, der den Deco-
der in den Programmiermodus bringt.

* Unter den Adressen 1 bis 80 muss als Datenformat Motorola alt
oder neu eingestellt sein, weil der Decoder wahrend der Program-
mierung die Kommandos in diesem Format erwartet.

* Die Lokadresse, die der Decoder vor der Programmierung hat, muss
auf ,altes Motorola Datenformat® eingestellt sein, damit der Deco-
der in den Programmiermodus gebracht werden kann.
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* Alle Adresseingaben missen durch das Betétigen der [lok#]-Taste
eingeleitet und mit der [enter]-Taste abgeschlossen werden.

Sie kénnen das rechte oder linke Fahrpult der Intellibox zur Pro-
grammierung benutzen, aber achten Sie darauf, dass alle Einga-
ben an demselben Fahrpult gemacht werden.

4.3.2 Vorbereitung der Intellibox

SchlielRen Sie die Intellibox an ein Gleisstiick an, auf dem nur die zu
programmierende Lok steht. Schalten Sie den Trafo fur 10 Sekun-
den aus und dann wieder ein, damit sich das Steuergerat im Ein-
schaltzustand befindet.

Zur Programmierung des Bausteins gehen Sie unbedingt in der
beschriebenen Reihenfolge vor. Sie kénnen einen oder mehrere
Werte andern. Betédtigen Sie keine weiteren Tasten.

4.3.3 Decoder in den Programmiermodus versetzen

* An der Intellibox die [lok#]-Taste betatigen

* Die Lokadresse eingeben. Bei jedem neuen Decoder ist das die 01.

* [enter]-Taste betatigen

* Fur ca. 8 Sekunden den Fahrregler der Intellibox in der Umschalt-
position festhalten (Fahrreglerknopf gedriickt halten).

Wenn die hintere Beleuchtung 4mal langsam aufblinkt, ist der De-
coder im Programmiermodus.

4.3.4 Decoder programmieren

* An der Intellibox [lok#]-Taste betatigen

* Adresse fur die gewlinschte Funktion eingeben

* [enter]-Taste betatigen

* Fahrtrichtung umschalten

* [lok#]-Taste driicken

* Den gewiinschten Wert fur die Funktion eingeben

* [enter]-Taste betatigen

* Fahrtrichtung umschalten

oder beim Einstellen der Mindest- oder Hochstgeschwindigkeit:
» Geschwindigkeit per Fahrtregler einstellen

* Bei fahrender Lok 'function’ und danach 'off' betétigen

4.3.5 Programmierung beenden

* An der Intellibox [lok#]-Taste betéatigen
« 80 eingeben

* [enter]-Taste betatigen

* Fahrtrichtung umschalten

Der Decoder befindet sich wieder im normalen Betriebsmodus.

Ist der Decoder nach einem Programmiervorgang nicht mehr an-
sprechbar, so ist wahrscheinlich unbeabsichtigt seine Adresse um-
programmiert worden.
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Probieren Sie alle Adressen nacheinander aus, um zu sehen, auf
welche der Decoder jetzt reagiert.

4.3.6 Programmierung zuriicksetzen (Reset)

* An der Intellibox [lok#]-Taste betéatigen
* 10 eingeben

* [enter]-Taste betatigen

* Fahrtrichtung umschalten

Wenn die hintere Beleuchtung 4mal langsam aufblinkt, ist der De-
coder auf seinen Auslieferzustand zuriickgesetzt: 1. Lokadresse 01,
2. Lokadresse 02, Anfahren/Bremsen 01, digitaler Betriebsmodus.

4.4 Programmieren liber Marklin Fahrgerate

WICHTIG

Mit Marklin Fahrgeraten kann die Programmierung aller Funktionen
der Standard und der erweiterten Programmierung durchgefihrt
werden. Voraussetzung ist allein das Vorhandensein einer Zehner-
tastur zur Eingabe der Werte.

Im Fahrpultmodus kann die Programmierung aller Funktionen der
Standard und der erweiterten Programmierung durchgefiihrt werden.

Bei der Programmierung der Funktionen 1-13 kénnen Parameter wie
die Lokadresse oder die Anfahr- und Bremsverzégerung mittels
Adresseingaben vom Steuergerat aus geéndert werden. Minimal-
und Maximalgeschwindigkeit lassen sich im Fahrbetrieb direkt am
Fahrtregler einstellen. Der Decoder zeigt beim Programmieren durch
langsames Blinken der hinteren Beleuchtung an, dass er die Adress-
eingabe fUr eine Funktion erwartet. Nach schnellem Blinken kann
der Parameterwert fiir diese Funktion eingegeben werden.

Bei der erweiterten Programmierung werden die Funktionen gréf3er
15 verwendet. Hier kbnnen, zuséatzlich zu den Funktionen der Stan-
dardprogrammierung, weitere Decodereigenschaften beeinflusst
werden, wie z.B. eine angepasste Geschwindigkeitskennlinie. Bei
der erweiterten Programmierung erzeugt der Decoder keine Bestati-
gungssignale Uber die Beleuchtung.

4.4.1 Vorbereitung des Fahrgerits

Schliel3en Sie Ihr Steuergerét an ein Gleisstiick an, auf dem nur die
zu programmierende Lok steht. Schalten Sie den Trafo fur 10 Se-
kunden aus und dann wieder ein, damit sich das Steuergerét im Ein-
schaltzustand befindet.

Zur Programmierung des Bausteins gehen Sie unbedingt in der
beschriebenen Reihenfolge vor. Sie kénnen einen oder mehrere
Werte andern. Betéatigen Sie keine weiteren Tasten.
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Programmierung von Uhlenbrock Decodern mit Lastregelung
liber eine Mérklin Zentrale

Zur Programmierung des Bausteins gehen Sie unbedingt in der
beschriebenen Reihenfolge vor. Betdtigen Sie keine weiteren Tasten.

-

.| Vorbereitung zur Programmierung
» Control 80/80f mit Central-Unit oder die Control-Unit an ein Gleisstiick
anschliessen, auf dem nur die zu programmierende Lok steht.
» Trafo fur min. 10 Sekunden ausschalten, dann wieder einschalten.
Es sind keine stérenden Digitalinformationen mehr auf dem Gleis.
» Decoderadresse eingeben. Bei jedem neuen Decoder ist das die 01.
» Fahrtrichtungsumschalttaste min. 8 Sekunden driicken. Der Decoder ist jetzt im Programmiermodus.

2.| Programmierung der einzelnen Funktionen Wert
Es ist egal, ob nur eine einzelne Funktion oder mehrere Funktionen direkt nacheinander ab
programmiert werden. Funktionen, die nicht programmiert werden, bleiben unverandert. Werk
Zur Bestatigung, dass der jeweilige Programmierschritt vom Decoder ausgefuhrt worden ist,
blinkt eine Lampe an der Lok 4mal auf.

2.1 Erste Adresse 01
» Programmierung aufrufen: 01 eingeben und Umschalter betétigen - eine Lampe blinkt
» Wert programmieren: 01-80 eingeben und Umschalter betatigen - eine Lampe blinkt

2.2 Mindestgeschwindigkeit (min. Geschwindigkeit bei Fahrstufe 1) -
» Programmierung aufrufen: 02 eingeben und Umschalter betatigen - eine Lampe blinkt
» Wert programmieren: Geschwindigkeit per Fahrtregler einstellen

Bei fahrender Lok ‘function' und danach 'off' betatigen - eine Lampe blinkt

2.3 Hochstgeschwindigkeit (max. Geschwindigkeit bei Fahrstufe 14) -
» Programmierung aufrufen: 03 eingeben und Umschalter betétigen - eine Lampe blinkt
» Wert programmieren: Geschwindigkeit per Fahrtregler einstellen

Bei fahrender Lok ‘function' und danach 'off' betatigen - eine Lampe blinkt

2.4 Belegung der Funktionstasten (legt fest, welche Funktion tiber welche Funktionstaste geschaltet werden kann) 16

» Programmierung aufrufen: 05 eingeben und Umschalter betétigen - eine Lampe blinkt

» Wert programmieren: F1 schaltet A1, F2 - A2, F3 - keine, F4 - Verzégerung - 16 eingeben und Umschalter betatigen
F1-A1, F2 - A2, F3 - Rangiergang, F4 - 2. Adresse - 28 eingeben und Umschalter betatigen
F1-A1, F2 - Verzégerung , F3 - Rangiergang, F4 - 2. Adresse - 29 eingeben und Umschalter
F1-A1, F2-A2, F3 - Rangiergang, F4 - Verzégerung - 20 eingeben und Umschalter
F1-A1, F2 - A2, F3 - keine, F4 - keine- 80 eingeben und Umschalter betatigen

2.5 Anfahrverzégerung 01
» Programmierung aufrufen: 06 eingeben und Umschalter betétigen - eine Lampe blinkt
» Wert programmieren: 01-31 eingeben und Umschalter betatigen - eine Lampe blinkt

01 = keine Verzégerung, 31 = max. Verzégerung; ein Wert von 10 ergibt einen realistischen Eindruck.

2.6 Bremsverzégerung 01
» Programmierung aufrufen: 07 eingeben und Umschalter betétigen - eine Lampe blinkt
» Wert programmieren: 01-31 eingeben und Umschalter betatigen - eine Lampe blinkt

01 = keine Verzégerung, 31 = max. Verzégerung; ein Wert von 10 ergibt einen realistischen Eindruck.

2.7 Betriebsart 02

» Programmierung aufrufen: 08 eingeben und Umschalter betatigen - eine Lampe blinkt

» Wert programmieren: Analoge Betriebsart - 01 eingeben und Umschalter betatigen - eine Lampe blinkt
Digitale Betriebsart - 02 eingeben und Umschalter betatigen - eine Lampe blinkt

2.8 Reset -
» Programmierung zuriicksetzen: 10 eingeben und Umschalter betétigen - eine Lampe blinkt
Der Decoder hat jetzt wieder die Werkseinstellungen: Adresse 01, Anfahren 01, Bremsen 01, Digitalbetrieb

2.9 Zweite Adresse 02
» Programmierung aufrufen: 11 eingeben und Umschalter betéatigen - eine Lampe blinkt
» Wert programmieren: 01-80 eingeben und Umschalter betatigen - eine Lampe blinkt

3.| Programmierung beenden
» 80 eingeben und Umschalter betatigen
Der Decoder befindet sich jetzt wieder im normalen Betriebsmodus
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4.4.2 Decoder in den Programmiermodus versetzen

* Am Steuergerat die Lokadresse wahlen.
Bei jedem neuen Decoder ist das die 01.

* Fir ca. 8 Sekunden den Fahrregler des Steuergeréts in der Um-
schaltposition festhalten.
Wenn die hintere Beleuchtung 4mal langsam aufblinkt, ist der De-
coder im Programmiermodus.

4.4.3 Decoder programmieren

* Am Steuergerat die gewlinschte Funktion aufrufen

* Umschalter betatigen

» den gewlinschten Wert eingeben

* Umschalter betatigen

oder beim Einstellen der Mindest- oder H6chstgeschwindigkeit:
» Geschwindigkeit per Fahrtregler einstellen

* Bei fahrender Lok 'function' und danach 'off' betatigen

Siehe Programmiertabelle auf der vorhergehenden Seite.

4.4.4 Programmierung beenden

* Am Steuergerat die 80 eingeben
* Fahrtrichtung umschalten

WICHTIG Ist der Decoder nach einem Programmiervorgang nicht mehr an-
sprechbar, so ist wahrscheinlich seine Adresse versehendlich um-
programmiert worden. Probieren Sie alle Adressen nacheinander
aus, um zu sehen, auf welche er jetzt reagiert.

4.4.5 Programmierung zuriicksetzen (Reset)

* Am Steuergerat die 10 eingeben
* Fahrtrichtung umschalten

Wenn die hintere Beleuchtung 4mal langsam aufblinkt, ist der De-
coder auf seinen Auslieferzustand zuriickgesetzt: 1. Lokadresse 01,
2. Lokadresse 02, Anfahren/Bremsen 01, digitaler Betriebsmodus.

4.5 Computergesteuerte Programmierung

Bei den verschiedenen Computerprogrammen, mit deren Hilfe De-
coder unter MS Windows sehr komfortabel programmiert werden
kénnen ist darauf zu achten, dass das Programm die verwendete
Zentrale und die Decoderversion unterstitzt.

Zur Verbindung zwischen Zentrale und PC wird ein Interface bené-
tigt. Die Intellibox hat ein solches Interface bereits an Bord. Bei ande-
ren Zentralen muss ein externes Interface angeschlossen werden.
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4.6 ,Letzte Hilfe*“: Hardware-Reset

Sollte der Decoder nach einer Programmierung nicht mehr ansprech-
bar sein, kann mit einem Hardware-Reset der Auslieferzustand wie-
derhergestellt werden.

Bild 4.61 * l'l ﬁ-fﬁﬂn;u -

Die Punkte fiirden |8 SHE | l

Hardware-Reset beim L .
75 200. “....F

'“*""n Rgg=1

||||
s aep | MT5520/75530 "3

Die Punkte fiir den . i
Hardware-Reset beim . ] l |
75520 und 75530. ||

« Die Digitalspannung mit der 'Stop'-Taste ausschalten.

 Die im Bild angegebenen Testpunkte mit einem leitenden Gegen-
stand (z.B. einer Pinzette) Uberbriicken und gut festhalten.
Vorsicht: Beriihren Sie ausschliel3lich diese beiden Punkte!

* Die Digitalspannung mit der 'Go'-Taste einschalten.
Sind beim Einschalten des Decoders die beiden Reset-Punkte
gebriickt, so schreibt der Decoder die Werte der Werkseinstellung
in die Speicherstellen der einzelnen Funktionen. Am Ende des
Schreibvorgangs blinkt die hintere Beleuchtung der Lok.

* Schalten Sie dann sicherheitshalber die Digitalspannung mit der
'Stop'-Taste aus, bevor Sie die Briicke (z.B. Pinzette) entfernen.

Beim nachsten Einschalten ist der Decoder auf seinen Auslieferzu-
stand zurlickgesetzt: 1. Lokadresse 01, 2. Lokadresse 02, Anfahren/
Bremsen 01, digitaler Betriebsmodus.
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1. Beschreibung

1.1 Allgemeines

Der Funktionsdecoder 75900 dient zur Steuerung von Funktions-
modellen in Marklin Digital Systemen. Er versteht das alte Marklin-
Motorola-Datenformat und das neue Spur-I-Format. Er ist auf 3-Leiter
Marklin als auch auf 2-Leiter Gleis einsetzbar.

Der Decoder wird in Funktionsmodelle oder als Zusatz zu einem
Lokdecoder in Modellbahnlokomotiven eingebaut. Er decodiert die
Digitalinformationen, die von einem Steuergerat im Motorola Daten-
format ausgesendet werden, und steuert beispielsweise die Zusatz-
einrichtungen der Lokomotive, schaltet die Verbraucher in einem
Funktionsmodell oder betreibt die fahrtrichtungsabhangige Beleuch-

tung in einem Steuerwagen.
1.2 Technische Daten

1.2.1 Ubersichtstabelle

Die Eigenschaften der Uhlenbrock Funktionsdecoder sind:

Decoder 75900

max. Motorstrom 09 A

Funktionsausgénge 6x0,9 A

Gesamtbelastung 0,9A

GréRe 19x16 x5 mm

Datenformat Motorola alt und neu

Adressbereich 1-255

Analog-/Digitalbetrieb Umschaltbar

Programmierbar Adresse
Datenformat
Ausgangsspannung

Dimmung der Ausgéange
Blinkfrequenz der 2 Blinkgeneratoren
Zuordnung der Ausgénge zu den
Blinkgeneratoren

1.2.2 Werkseinstellungen

Uhlenbrock Funktionsdecoder haben im Auslieferzustand folgende

Programmierung:

» Datenformat Motorola neu
» Adresse 01
* 50 Hz Ausgangsspannung

» Maximale Ausgangsspannungshéhe fur alle Ausgénge
+ Beide Blinkgeneratoren haben eine Blinkfrequenz von 1Hz
+ Alle Ausgéange sind nicht blinkend einstellt
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1.3 Eigenschaften

1.3.1 Auf dem Gleis zu programmieren

Der Decoder wird Uber Fahrgerate, die das Motorola-Datenformat
ausgeben und eine 10er Tastatur haben (Intellibox, Daisy-System,
Control-Unit oder Control 80/80f plus Central-Unit) programmiert. Das
Fahrzeug steht dabei auf dem Gleis und braucht nicht geéffnet zu
werden.

Bei Funktionsdecodern kénnen nach eigenen Vorstellungen Adres-
se, Datenformat, Ausgangsspannung, Dimmung der Ausgange,
Blinkfrequenz der 2 Blinkgeneratoren und Zuordnung der Ausgéange
zu den Blinkgeneratoren eingestellt werden.

Der Baustein kann beliebig oft programmiert werden.

1.3.2 Memoryfunktion

Der Decoder verfugt tiber einen Microprozessor, der die Decodie-
rung des Digitalsignals und die Steuerung der Funktionen durchfihrt.
Alle Einstellungen des Decoders werden bei einem Spannungsausfall
in einem decodereigenen, nicht flichtigen Speicher dauerhaft abge-
legt. Deshalb ist es méglich, das Fahrzeug beliebig lange vom Strom
zu trennen, ohne dass Informationen verloren gehen.

1.3.3 255 mégliche Adressen

Mit den Steuergeraten von Uhlenbrock kénnen alle 255 Adressen
der Decoder erreicht werden. Steuergerate anderer Hersteller ha-
ben einen Adressbereich von 1 bis 80.

1.3.4 6 Funktionsausginge

Der Decoder hat sechs Funktionsausgange mit einer Strombelast-
barkeit von je ca. 0,9 A. Diese sind schaltbar Gber die Funktionstas-
ten "f1" bis "f4" und "function".

Im neuen Motorola- (Spur ) Format schaltet der Funktionsdecoder
zwei Ausgange fahrtrichtungsabhéangig, beispielsweise fiir den Be-
trieb der Stirnbeleuchtung von Steuerwagen.

Im alten Motorola-Format werden die Ausgénge function vorwarts
und rickwarts nicht benutzt.

1.3.5 Einstellbare Ausgangspannung

Die Ausgangsspannung (Pulsweitenfrequenz) des Decoders kann
wahlweise auf 50 Hz oder 25 Hz eingestellt werden. Die Spannungs-
héhe kann bei 50 Hz in 4 bzw. bei 25 Hz in 8 Schritten verandert
werden. Damit kann die Drehzahl eines angeschlossenen Motors
beeinflusst oder die Helligkeit angeschlossener Beleuchtungskdrper
gedimmt werden.
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1.4 Garantie

1.3.6 2 Blinkgeneratoren

Der Funktionsdecoder hat zwei Blinkgeneratoren mit unabhagig von-
einander einstellbaren Blinkfrequenzen. Jeder Decoderausgang kann
einem oder beiden Blinkgeneratoren zugeordnet werden.

Durch die Kombination unterschiedlich eingestellter Blinkgeneratoren
kann z.B. der Flackereffekt fur ein Schwei3licht erzielt werden.

1.3.7 Datenformat

Der Decoder kann auf zwei verschiedene Betriebsarten eingestellt
werden.

Neues Marklin Motorola Datenformat

In dieser Betriebsart erfolgt die Decodierung der Funktionsbefehle,
die im Spur-I-Format der Control-Unit ausgesendet werden.

Alle sechs Funktionsausgénge des Decoders werden benutzt. Uber
die Funktionstasten "f1" bis "f4" kénnen die Ausgéange A1-A4 ge-
schaltet werden. Mit der Taste "function" werden die Ausgénge
function vorwarts und riickwarts geschaltet. So kann z.B. bei Steuer-
wagen ein fahrtrichtungsabhangiger Lichtwechsel realisiert werden.

Altes Marklin Format fiir Funktionsdecoder

In dieser Betriebsart erfolgt die Decodierung der Funktionsbefehle,
die mit der doppelten Baudrate fiir Weichen-, Schalt- und Funktions-
decoder gemaR dem alten Marklin Format ausgesendet werden.

Uber die Funktionstasten "f1" bis "f4" kénnen die Ausgénge A1-A4
geschaltet werden. Die Ausgénge function vorwarts und rickwarts
werden nicht benutzt.

1.3.8 Belastbarkeit

Jeder Ausgang eines Uhlenbrock Funktionsdecoders kann mit max.
0,9 A belastet werden. Die gesamte Strombelastung des Decoders
sollte einen Wert von insgesamt 0,9 A aber nicht Gberschreiten.

Durch die Verwendung fortschrittlichster Technik in der Fertigung und
in der Funktionsprifung, sind Uhlenbrock Digitaldecoder auf einem
ungewohnlich hohen Qualitatsniveau.

Aufgrund ihrer technisch hochwertigen Schaltung sind alle Decoder
recht unempfindlich gegen elektrische Stérungen.

Jeder Baustein wird vor derAuslieferung auf seine vollstéandige Funk-
tion Gberprift. Sollte innerhalb des Zeitraums von 2 Jahren dennoch
ein Fertigungs- oder Materialfehler auftreten, so setzen wir lhnen
den Baustein kostenlos instand.

Der Garantieanspruch entfallt, wenn der Schaden durch unsachge-
mé&Re Behandlung verursacht wurde.
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2. Anschluss

2.1 Tipps zum Einbau

Machen Sie vor dem Einbau des Decoders bei dem Fahrzeug eine
Generalinspektion. Sorgen Sie fur einen guten Rad/Schienenkontakt,
indem Sie Rader, Radkontakte und Schienen reinigen. Nur ein Fahr-
zeug, das im Analogbetrieb vernilinftig lauft, kann spéater auch im
Digitalbetrieb zufriedenstellende Fahreigenschaften liefern.

Benutzen Sie zum Einléten des Decoders einen Elektroniklétkolben
mit feinster Spitze mit einer Leistung von maximal 30 Watt.

Fassen Sie den Decoder sicherheitshalber nur an den seitlichen
Randern an.Achten Sie darauf, dass Sie die Létstellen derAnschluss-
kabel nicht zu stark mechanisch beanspruchen, da die diinnen Drahte
empfindlich auf mehrmaliges Abknicken reagieren.

Umuwickeln Sie den Decoder auf keinen Fall mit Isolierband. Sorgen
Sie flr eine gute Warmeableitung, indem Sie den Baustein mit dem
beigelegten Klebepad oder handelstblichem Schmelzkleber auf
warmeableitenden Fahrzeugteilen befestigen.

Uberpriifen Sie den korrekten Einbau mit einem Durchgangspriifer
oder einem Ohmmeter. Achten Sie auch bei der Platzierung des
Bausteins im Fahrzeug darauf, dass nirgendwo eine ungewollte, elek-
trisch leitende Verbindung entsteht! Stellen Sie sicher, dass auch
beim SchlieRen des Fahrzeugs keine Kurzschliisse entstehen und
keine Kabel eingeklemmt werden.

2.2 Anschluss des Funktionsdecoders 75900

Bild 2.21

Anschluss
des 75900

Wird der Decoder in ein Fahrzeug eingebaut, so wird die braune
Leitung an Masse und die rote Leitung direkt an den Schleifer ange-
schlossen. Bei einer Platzierung des Bausteins stationar auf der
Modellbahnanlage werden das rote und das braune Kabel direkt mit
der roten und braunen Klemme der Digital-Zentrale verbunden.

schwarz

+20V

A1l blau ®_.
rot o ® d
Schleifer orange

A3 _9®_.

weify

braun A4

Rlasss function grau
vorwarts
function Lm®_.

riickwarts

braun
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Bild 2.22

Anschluss einer
Telexkupplung

Ein Anschluss der anzuschlieBenden Verbraucher wird an einen
Funktionsausgang des Decoders (A1-A4 oder function vorwarts/riick-
warts) angeschlossen, der zweite Anschluss wird wahlweise mit dem
braunen oder schwarzen Kabel verbunden.

Das braune Kabel gibt eine maximale Spannung von ca. 14V an
den Verbraucher ab, das schwarze Kabel 20 V.

Das schwarze Kabel hat den Vorteil, dass es eine gleichgerichtete
Digitalspannung fuhrt. Dadurch wird das sonst Ubliche Flackern bei
angeschlossenen Beleuchtungskdrpern vermieden.

Licht

An jeden Ausgang kénnen mehrere Lampen, bis zu einer Gesamt-
stromaufnahme von 0,9 A angeschlossen werden. Gemeinsamer
Ruckleiter ist wahlweise das braune oder schwarze Kabel.

Fahrtrichtungsabhingiger Lichtwechsel

Im Spur | Format schaltet der Funktionsdecoder die beiden Ausgénge
"function vorwarts" und "function riickwarts" fahrtrichtungsabhangig,
z.B. fur den Betrieb der Stirnbeleuchtung von Steuerwagen.

Far einen fahrtrichtungsabhangigen Lichtwechsel werden die vorde-
ren Ldmpchen mit dem grauen Kabel (function vorwérts) und die
rickwartigen Ld&mpchen mit dem gelben Kabel (function riickwarts)
verbunden. Gemeinsamer Rickleiter ist wahlweise das braune oder
schwarze Kabel.

Fir fahrtrichtungsunabhéngiges Schalten kénnen die Ausgénge
"function vorwarts" und "function riickwarts" miteinander verbunden
werden.

Motoren

Gleichstrommotoren mit einer Stromaufnahme von bis zu 0,9 A kén-
nen an die Funktionsausgénge "A1" bis "A4" angeschlossen werden.
Gemeinsamer Ruckleiter ist wahlweise das braune oder schwarze
Kabel.

Telexkupplung

Die beiden Kupplungsmagnete werden zunéchst in Reihe geschal-
tet. Von den verbleibenden beiden Kabeln wird eines mit einem be-
liebigen Funktionsausgang des Decoders, das andere mit dem
schwarzen Kabel verbunden.

Rauchgenerator

Hier miissen Sie beachten, dass nur Digi-
tal-Rauchgeneratoren fiir die etwas hhere etz
Digitalspannung von 18 V ausgelegt sind! DECODER
Fir den Anschluss des Rauchgenerators
wird ein Kabel mit einem beliebigen A1-A4, function

Funktionsausgang des Decoders, das an-
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dere mit dem braunen oder schwarzen Kabel verbunden.

Falls das dulere Gehause des Rauchgenerators eine Verbindung
zum Fahrzeugchassis hat, wird die Verbindung zum schwarzen Ka-
bel des Decoders nicht benétigt.

HINWEIS Bitte beachten Sie, dass, laut EMV-Gesetz, Digitaldecoder nur in-
nerhalb von Fahrzeugen betrieben werden dirfen, die das CE-Zei-
chen tragen.

2.3 Befestigung des Decoders im Fahrzeug

Benutzen Sie das beigelegte Klebepad oder handelsiblichen
Schmelzkleber, um den Decoder an einer beliebigen Stelle im Fahr-
zeug zu befestigen. Das schiitzt den Decoder vor leitenden Verbin-
dungen und halt ihn sicher in seiner Lage fest.

2.4 Warmeableitung bei Motoren mit hoher Stromaufnahme

Die Belastung des Decoders mit einem Strom, der an der Grenze
des angegebenen Maximalwertes liegt, fuhrt zu einer starken Erwéar-
mung und damit zum zeitweisen Abschalten des Decoders.

Bei Fahrzeugen mit Verbrauchern mit hoher Stromaufnahme muss
deshalb fur eine verstarkte Warmeableitung gesorgt werden.

Der Decoder wird mit der Platinenseite, auf der die Kabel angeldtet
sind, an das Metallchassis des Fahrzeugs geklebt. Als warmeabfiih-
render Kleber kann beispielsweise jeder handelsiibliche Schmelz-
kleber verwendet werden.

2.5 Vor der Inbetriebnahme

Bevor Sie den Baustein in Betrieb nehmen, tberprifen Sie den kor-
rekten Einbau mit einem Durchgangsprifer oder Ohmmeter. Achten
Sie auch bei der Platzierung des Bausteins im Fahrzeug darauf, dass
nirgendwo eine zusétzliche, elektrisch leitende Verbindung entsteht!
Stellen Sie sicher, dass auch beim Schlielen des Fahrzeugs keine
Kurzschlisse entstehen und keine Kabel eingeklemmt werden.

Bevor Sie anfangen zu programmieren, stellen Sie das Fahrzeug
mit dem Decoder auf das normale Gleis. Versuchen Sie Uber die
entsprechenden Funktionstasten am Steuergerét die angeschlosse-
nen Zusatzfunktionen zu schalten. Nur so kénnen Sie herausfinden,
ob der Decoder in einwandfreiem Zustand ist.

Funktioniert der Decoder richtig, kénnen Sie das Gehause des Fahr-
zeugs schlieen und den Decoder lhren Wiinschen entsprechend
programmieren.
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2.6 Decodertest per Intellibox

Mit einem Programmierversuch auf dem Programmiergleis kénnen
Sie Uberprifen, ob Sie den Decoder richtig angeschlossen haben.
Das Programmiergleis hat den Vorteil, dass es einen geringeren
Strom als das Normalgleis zulasst, so dass auch bei einem An-
schlussfehler der Decoder nicht zerstért wird.

* Bringen Sie die Intellibox in den Programmiermodus, indem Sie so
oft auf die [mode]-Taste driicken, bis im Display die Anzeige
‘Prog.Mode’ erscheint.

+ Mit der [menu]-Taste gelangen Sie ins Programmiermenti.

» Stellen Sie erst jetzt das Fahrzeug mit dem fertig eingebauten De-
coder auf das Programmiergleis.

* Blattern Sie im Programmiermeni mit der [!]-Taste bis zum Ein-
trag ‘Uhlenbrock’.

* Driicken Sie die [—]-Taste.

« Blattern Sie mit der [!]-Taste bis zum Eintrag ‘760, 75 900’.

» Weiter mit der [—]-Taste

* Geben Sie hinter ‘alte Adresse’ die 1 ein.

* Geben Sie hinter ‘neue Adresse’ die 1 ein.

» Gehen Sie ohne weitere Eingaben mit der [1]-Taste zu dem Menui-
punkt ‘Decoder programmieren’.

* Driicken Sie die [']-Taste.

Ist der Decoder richtig angeschlossen, erfolgt im Display der Intellibox
die Anzeige ‘Programmieren OK’. Bei Anzeige einer Fehlermeldung
schauen Sie nach, ob Ihnen bei der Verkabelung eventuell ein Feh-
ler unterlaufen ist und korrigieren Sie ihn.
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3. Die Decoderfunktionen

3.1 Allgemeines

Alle vom Decoder benutzen Funktionen befinden sich in einem Spei-
cherbaustein auf dem Decoder. Sie kénnen Uber Adresseingaben
an der Zentrale aufgerufen werden. Die Werte der einzelnen Funk-
tionen kénnen, ebenfalls tiber Adresseingaben, verandert werden.

Es gibt zwei verschiedene Arten der Programmierung.

Die Standardprogrammierung erfolgt Uber die Tastatur des Steu-
ergerats. Nach jedem Programmierschritt blinkt eine anAusgang "A1"
angeschlossenen Lampe, als Riickmeldung des Decoders, dass er
die Eingabe verstanden hat.

Diese Art der Programmierung greift auf die Funktionen 01 bis 10
des Decoders zu. Hier kénnen die Adresse, die Auswahl des Daten-
formats, die Ausgangsspannung des Decoders (Dimmung) der Aus-
gange, die Blinkfrequenz beider Blinkgeneratoren und die Zuord-
nung derAusgange zu den Blinkgeneratoren eingestellt werden. Au-
Rerdem gibt es die Funktionen fur die Beendigung des Programmier-
vorgangs und um ein Reset des Decoders auf die Werkseinstellungen
durchzufuhren.

Die erweiterte Programmierung greift auf die Funktionen gréRer 10
zu. Sie arbeitet ohne Riickmeldung und eignet sich deshalb auch fur
die Programmierung tiber Computerprogramme, bei denen die Uber-
tragung der einzelnen Befehle in sehr kurzen Zeitabstanden erfolgt.

3.2 Die Funktionen der Standardprogrammierung

Die Standardprogrammierung erfolgt Uber die Tastatur des Steuer-
geréts. Nach jedem Programmierschritt blinkt eine an Ausgang "A1"
angeschlossene Lampe, als Rickmeldung des Decoders, dass er
die Eingabe verstanden hat.

3.2.1 Decoderadresse

Funktion 01 - Werkseinstellung 1

Die Decoderadresse ist die Zahl, unter der der Decoder angespro-
chen wird. Méglich sind die Werte 1-255, wenn Sie lhre Anlage mit
Geraten von Uhlenbrock steuern, 1-80 wenn Sie Gerate anderer
Hersteller benutzen.

3.2.2 Datenformat
Funktion 02 - Werkseinstellung 01
Der Funktionsdecoder verflgt Gber zwei verschiedenen Betriebsarten.

1 = neues Motorola Format (Spur-I-Format)
2 = altes Motorola Format fir Funktionsdecoder
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Funktion Wertebereich
01 Adresse des Decoders 1-255
02 Auswahl des Datenformats 1 Neues Motorola Datenformat (Spur-I-Format)

2 Altes Motorola Datenformat fur Funktionsdecoder
mit doppelter Baudrate

03 Ausgangsspannung (Dimmung) fur A1, A2 80 Ausgénge immer aus
1-4 bei einer Pulsweitenfrequenz von 50 Hz
1-8 bei einer Pulsweitenfrequenz von 25 Hz

04 Ausgangsspannung (Dimmung) fur A3, A4 und | 80 Ausgéange immer aus
function vorwarts/rickwarts 1-4 bei einer Pulsweitenfrequenz von 50 Hz
1-8 bei einer Pulsweitenfrequenz von 25 Hz

05 Pulsweitenfrequenz und Auflésung 1 ca. 50 Hz fur Lampchen, Motoren und Telex
2 ca. 25 Hz fur Raucherzeuger und Motoren

06 Zuordnung der Ausgénge zu Blinkgenerator 1 80 kein Ausgang zugeordnet
1-31 Zuordnungswert laut Tabelle 3.24

07 Blinkrate fur Blinkgenerator 1 1-79 Zuordnungswert laut Tabelle 3.23

08 Zuordnung der Ausgange zur Blinkgenerator 2 80 kein Ausgang zugeordnet
1-31 Zuordnungswert laut Tabelle 3.24

09 Blinkrate fur Blinkgenerator 2 1-79 Zuordnungswert laut Tabelle 3.23

10 Werksprogrammierung wiederherstellen (Reset)| kein Wert

80 Programmierung beenden kein Wert

Tabelle 3.21 Meniipunkte zur Standardprogrammierung der Funktionsdecoder 75 900

Marklin Spur-I-Format

In dieser Betriebsart erfolgt die Decodierung der Funktionsbefehle,
die im neuen Motorola Datenformat (Spur-I-Format) der Control-Unit
ausgesendet werden.

Alle sechs Funktionsausgénge werden benutzt. Die Funktionen sind
Uber die Funktionstasten "f1" bis "f4" und Uber die Taste "function” zu
schalten. Zusatzlich wird die Fahrtrichtungsinformation ausgewertet,
d.h. die Ausgéange function vorwérts und riickwarts kénnen fahrtrich-
tungsabhéngig geschaltet werden. Fir fahrtrichtungsunabhangiges
Schalten kénnen die beiden Ausgange zusammengeschaltet werden.

INFO Das neue Marklin Motorola Datenformat (Spur-I-Format) wird von
der Marklin Control Unit 6021 nur dann ausgesand, wenn - entge-
gen den Angaben im Marklin Handbuch - der, von auen gesehen,
zweite DIP-Schalter an der Ruckseite des Geréts auf der Position
"on" steht. Diese Betriebsart wird am Steuergerat durch eine pfeil-
férmige Fahrtrichtungsanzeige neben der Lokadresse angezeigt.

Altes Marklin Format fiir Funktionsdecoder

In dieser Betriebsart erfolgt die Decodierung der Funktionsbefehle,
die mit der doppelten Baudrate fur Weichen-, Schalt- und Funktions-
decoder gemaf dem alten Marklin Format ausgesendet werden.

Uber die Funktionstasten "f1" bis "f4" kénnen die Ausgénge A1-A4
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INFO

Tabelle 3.22
Eingabewerte fiir die

Pulsweitenfrequenz
bei 50 Hz und 25 Hz

geschaltet werden. Die Ausgénge function vorwarts und rickwarts
werden nicht benutzt.

Das alte Marklin-Motorola-Datenformat benutzt zwei verschiedene
Ubertragungsraten (Baudraten) fiir Lokomotivdaten und Funktions-
decoderdaten. Die Tasten "f1" bis "f4" steuern hierbei die Funktions-
decoder, die mit der gleichen Baudrate angesteuert werden wie
Weichen- oder Schaltdecoder. Damit die Marklin Control Unit 6021
dieses Datenformat ausgibt, missen alle DIP-Schalter auf der Riick-
seite des Gerats auf der Position "off" stehen.

3.2.3 Progr. der PWM-Frequenz
Funktion 05 - Werkseinstellung 1

Die Frequenz kann nur fir alle Ausgange gemeinsam auf 25 Hz oder
auf 50 Hz eingestellt werden.

1 = Pulsweitenfrequenz 50 Hz
2 = Pulsweitenfrequenz 25 Hz

Sollen Leuchtdioden oder Glihlampen an den Funktionsausgéngen
betrieben werden, empfiehlt es sich, die Betriebsfrequenz auf 50 Hz
einzustellen, da bei 25 Hz ein stérender Flackereffekt auftritt. Rauch-
erzeuger kdnnen mit 25 Hz, Telexkupplungen mit 50 Hz und Moto-
ren mit beiden Frequenzen betrieben werden.

3.2.4 Programmierung der Ausgangsspannung (Dimmung)

Funktion 03 - Dimmung fur die Ausgange A1 und A2
Werkseinstellung 4

Funktion 04 - Dimmung fur A3, A4 und function vorwarts/riickwarts
Werkseinstellung 4

Die Dimmung der einzelnen Ausgénge des Decoders kann in Stufen
eingestellt werden. Damit kann die Drehzahl eines angeschlosse-
nen Motors beeinflusst oder die Helligkeit angeschlossener Beleuch-
tungskérper gedimmt werden.

Bei einer Ausgangsspannung von 50 Hz sind 4 Stufen méglich; bei
einer Ausgangsspannung von 25 Hz 8 Stufen.

Hierbei entsprechen die Werte 4 bzw. 8 der vollen Ausgangsspannung
von 100% und der Wert 1 bei 50 Hz einem Viertel bzw. bei 25 Hz
einem Achtel der maximalen Ausgangsspannung des Decoders.

Spannungshéhe

- 12 25 37 50 62 75 87 100
in Prozent

Eingabewert

bei 50 Hz 1 . 2 . 3 ) 4

Eingabewert

bei 25 Hz 1 2 3 4 5 6 7 8

Der entsprechende Wert aus der Tabelle wird unter der Funktion 03
fur die Ausgange A1 und A2 und unter der Funktion 04 fiur die Aus-
gange A3, A4, function vorwarts und riickwarts eingegeben.
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Tabelle 3.23

Eingabewerte fiir die
Blinkfrequenz der
Blinkgeneratoren

Tabelle 3.24

Wertigkeit der
einzelnen Ausgénge

3.2.5 Programmierung der Blinkfunktion des Decoders

Der Funktionsdecoder verfugt Uber zwei unabhéngig voneinander
arbeitende Blinkgeneratoren. So kann eingestellt werden, mit wel-
cher Frequenz eine angeschlossene Lampe blinken soll.

Jedem Blinkgenerator kénnen ein oder mehrere beliebige Ausgén-
ge zugeordnet werden. JederAusgang kann auch beiden Blinkgene-
ratoren gleichzeitig zugeordnet werden.

Durch die Kombination unterschiedlich eingestellter Blinkgeneratoren
kann z.B. der Flackereffekt fur ein Schweillicht erzielt werden.

Blinkfrequenz der Blinkgeneratoren einstellen

Funktion 07 - Frequenz fur Blinkgenerator 1, Werkseinstellung 8
Funktion 09 - Frequenz fir Blinkgenerator 2, Werkseinstellung 8

Die Blinkfrequenz wird Uber die Funktionen 07 und 09 flr jeden
Blinkgenerator separat eingestellt.

Hierbei errechnet sich der Eingabewert nach folgender Formel:
Eingabewert = 8 geteilt durch Blinkfrequenz in Hz

Eingabewert 1 8 16 32
Blinkfrequenz in Hz 8 1 0,5 0,25
Blinkt alle 0,125 s 1s 2s 4s

Ausgénge den Blinkgeneratoren zuordnen

Funktion 06 - Zuordnung fiir Blinkgenerator 1
Werkseinstellung 32 (kein Ausgang zugeordnet)

Funktion 08 - Zuordnung fiir Blinkgenerator 2
Werkseinstellung 32 (kein Ausgang zugeordnet)

Jedem Blinkgenerator k6nnen ein oder mehrere Ausgénge zugeord-
net werden. Jeder Ausgang kann auch beiden Blinkgeneratoren
gleichzeitig zugeordnet werden.

Die Eingabewerte fur die Blinkgeneratoren ermitteln Sie, indem Sie
zunachst die Ausgénge auswahlen, die der jeweilige Blinkgenerator
zum Blinken bringen soll und dann die Zahlenwerte addieren, die
den gewahlten Ausgéangen in der Tabelle zugeordnet sind. Die Sum-
me geben Sie als Wert fuir den Blinkgenerator 1 (Funktion 06) oder
fur den Blinkgenerator 2 (Funktion 08) ein.

Fir die einzelnen Ausgénge gelten folgende Werte:

Ausgang Al A2 A3 A4 | func.

Wert 1 2 4 8 16

Zwei Beispiele zur Programmierung finden Sie auf den folgenden
Seiten.
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Anwendung Tabelle 3.24

Anwendung Tabelle 3.24

1. Beispiel: Zwei unterschiedlich blinkende Ausgiénge

Der Ausgang A1 (blau) soll 1 mal pro Sekunde (mit 1 Hz) blinken.
Der Ausgang A2 (griin) soll 2 mal pro Sekunde (mit 2 Hz) blinken.

Alle anderen Ausgénge sollen nicht blinken, also standig durchschal-
ten, wenn sie vom Steuergeréat aus eingeschaltet werden.
Berechnung der 1. Blinkfrequenz (1 Hz)

8 geteilt durch Blinkfrequenz = 8:1 = 8, d.h. der Eingabewert ist 8
und wird unter der Funktion 07 fur den Blinkgenerator 1 eingegeben.
Berechnung der 2. Blinkfrequenz (2 Hz)

8 geteilt durch Blinkfrequenz = 8:2 = 4, d.h. der Eingabewert ist 4
und wird unter der Funktion 09 fur den Blinkgenerator 2 eingegeben.

Zuordnung der Ausgéange zu Blinkgenerator 1

+ A1 soll mit der Frequenz von Blinkgenerator 1 blinken

A2 soll nicht mit der Frequenz von Blinkgenerator 1 blinken
+ A3 soll nicht blinken

* A4 soll nicht blinken

« function soll nicht blinken

Ausgang Al A2 A3 A4 | func.

Wert @

Summe der Werte = 1+0+0+0+0=1, d.h. der Eingabewert ist 1
und wird unter der Funktion 06 fur den Blinkgenerator 1 eingegeben.

Zuordnung der Ausgéange zu Blinkgenerator 2

* A1 soll nicht mit der Frequenz von Blinkgenerator 2 blinken
+» A2 soll mit der Frequenz von Blinkgenerator 2 blinken

* A3 soll nicht blinken

* A4 soll nicht blinken

« function soll nicht blinken

Ausgang Al A2 A3 A4 | func.

Wert @

Summe der Werte = 0+2+0+0+0=2, d.h. der Eingabewert ist 2
und wird unter der Funktion 08 fur den Blinkgenerator 2 eingegeben.
Fur dieses Beispiel gelten also folgende Eingaben:

Funktion 07 (Frequenz fur Blinkgenerator 1) - Eingabewert 8
Funktion 09 (Frequenz fur Blinkgenerator 2) - Eingabewert 4
Funktion 06 (Zuordnung fur Blinkgenerator 1) - Eingabewert 1
Funktion 08 (Zuordnung fur Blinkgenerator 2) - Eingabewert 2
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Anwendung Tabelle 3.24

Anwendung Tabelle 3.24

2. Beispiel: Ein blinkender Ausgang und ein Schweilllicht

Der Ausgang A3 (gelb) soll in 8 Sekunden 1 mal ein- und ausge-
schaltet werden (4s an, 4s aus = 1/8 Hz).

Der Ausgang A4 (grau) soll in 8 Sekunden 1 mal ein- und ausge-
schaltet werden (4s an, 4s aus = 1/8 Hz) und wahrend der Ein-
schaltzeit 8 mal pro Sekunde flackern (8 Hz).

Alle anderen Ausgénge sollen nicht blinken, also standig durch-
schalten, wenn sie vom Steuergerét aus eingeschaltet werden.
Berechnung der 1. Blinkfrequenz (1/8 Hz)

8 geteilt durch Blinkfrequenz = 8:1/8 = 64, d.h. der Eingabewert ist 64
und wird unter der Funktion 07 fur den Blinkgenerator 1 eingegeben.
Berechnung der 2. Blinkfrequenz (8 Hz)

8 geteilt durch Blinkfrequenz = 8:8 = 1, d.h. der Eingabewert ist 1
und wird unter der Funktion 09 fur den Blinkgenerator 2 eingegeben.
Zuordnung der Ausgénge zu Blinkgenerator 1

+ A1 soll nicht blinken

* A2 soll nicht blinken

+ A3 soll mit der Frequenz von Blinkgenerator 1 blinken

* A4 soll mit der Frequenz von Blinkgenerator 1 blinken
« function soll nicht blinken

Ausgang Al A2 A3 A4 | func.

Wert @

Summe der Werte =0+0+4+8+0=12, d.h. der Eingabewert ist 12
und wird unter der Funktion 06 fur den Blinkgenerator 1 eingegeben.
Zuordnung der Ausgénge zu Blinkgenerator 2

» A1 soll nicht blinken

+ A2 soll nicht blinken

+ A3 soll nicht mit der Frequenz von Blinkgenerator 2 blinken

+ A4 soll mit der Frequenz von Blinkgenerator 2 blinken

« function soll nicht blinken

Ausgang Al A2 A3 A4 | func.

Wert

Summe der Werte = 0+0+0+8+0=8, d.h. der Eingabewert ist 8
und wird unter der Funktion 08 fur den Blinkgenerator 2 eingegeben.
Fur dieses Beispiel gelten also folgende Eingaben:

Funktion 07 (Frequenz fur Blinkgenerator 1) - Eingabewert 64
Funktion 09 (Frequenz fir Blinkgenerator 2) - Eingabewert 1
Funktion 06 (Zuordnung fur Blinkgenerator 1) - Eingabewert 12
Funktion 08 (Zuordnung fur Blinkgenerator 2) - Eingabewert 8
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3.2.6 Programmierung beenden
Funktion 80

Mit dem Aufruf der Funktion 80 bringen Sie den Decoder vom Pro-
grammiermodus wieder in den normalen Betriebsmodus.

3.2.7 Programmierung zuriicksetzen (Reset)

Funktion 10

Wollen Sie die Programmierung eines Decoders vollsténdig I6schen,
z.B. weil Sie fehlerhafte Eingaben gemacht haben, so kénnen Sie mit

Aufruf der Funktion 10 den Decoder auf seine Werkseinstellungen
zurlcksetzen.

3.3 Die Funktionen der erweiterten Programmierung

INFO

Bei der erweiterten Programmierung erzeugt der Decoder keine
Bestatigungssignale Gber die Beleuchtung. Diese Art der Program-
mierung eignet sich deshalb fur die Decoderprogrammierung tber
die Intellibox oder tber Computerprogramme, bei denen eine schnelle
Ubertragung der Daten gefordert wird.

Bei der erweiterten Programmierung werden die Funktionen gréf3er
10 verwendet.

3.3.1 Datenformat
Funktion 26 - Werkseinstellung 1
Der Funktionsdecoder verfugt Gber zwei verschiedenen Betriebsarten.

01 = neues Motorola Format (Spur-I-Format)
02 = altes Motorola Format fur Funktionsdecoder

Marklin Spur-l-Format

In dieser Betriebsart erfolgt die Decodierung der Funktionsbefehle,
die im neuen Motorola Datenformat (Spur-I-Format) ausgesendet
werden.

Alle sechs Funktionsausgénge werden benutzt. Die Funktionen sind
Uber die Funktionstasten "f1" bis "f4" und tber die Taste "function”
zu schalten. Zuséatzlich wird die Fahrtrichtungsinformation ausgewer-
tet, d.h. die Ausgéange function vorwarts und riickwarts kénnen fahrt-
richtungsabhéngig geschaltet werden. Fur fahrtrichtungsunabhangi-
ges Schalten kénnen die beiden Ausgdnge zusammengeschaltet
werden.

Von der Méarklin Control Unit 6021 wird das neue Marklin Motorola
Datenformat (Spur-I-Format) nur dann ausgesand, wenn - entge-
gen den Angaben im Marklin Handbuch - der, von auen gesehen,
zweite DIP-Schalter an der Rickseite des Gerats auf der Position
"on" steht. Diese Betriebsart wird am Steuergerat durch eine pfeil-
férmige Fahrtrichtungsanzeige neben der Lokadresse angezeigt.
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Funktion F Wertebereich fiir P
11-25 haben keine Funktion kein Wert
26 Auswahl des Datenformats 01 Neues Motorola Datenformat (Spur-I-Format)

02 Altes Motorola Datenformat fur Funktionsdecoder
mit doppelter Baudrate

27 Ausgangsspannung fur f1, f2 80 Ausgéange immer aus
01-04 bei einer Pulsweitenfrequenz von 50 Hz
01-08 bei einer Pulsweitenfrequenz von 25 Hz

28 Ausgangsspannung fur f3, f4, 80 Ausgénge immer aus
function vorwarts/rickwarts 01-04 bei einer Pulsweitenfrequenz von 50 Hz

01-08 bei einer Pulsweitenfrequenz von 25 Hz

29 Pulsweitenfrequenz und Auflésung 01 ca. 50 Hz mit 4 Ausgangsspannungs-Stufen
02 ca. 25 Hz mit 8 Ausgangsspannungs-Stufen

30 Zuordnung der Ausgénge zur Blinkfunktion 1 80 kein Ausgang zugeordnet
01-31 Zuordnungswert laut Tabelle 3.2.51

31 Blinkrate fur die Blinkfunktion 1 01-79 Zuordnungswert laut Tabelle 3.2.52

32 Zuordnung der Ausgéange zur Blinkfunktion 2 80 kein Ausgang zugeordnet
01-31 Zuordnungswert laut Tabelle 3.2.51

33 Blinkrate fur die Blinkfunktion 2 01-79 Zuordnungswert laut Tabelle 3.2.52
34 Adresse des Decoders 01-255
80 Programmierung beenden kein Wert

Tabelle 3.31 Mendiipunkte zur erweiterten Programmierung der Funktionsdecoder 75 900

Altes Marklin Format fiir Funktionsdecoder

Das alte Marklin-Motorola-Datenformat benutzt zwei verschiedene
Ubertragungsraten (Baudraten) fiir Lokomotivdaten und Funktions-
decoderdaten. Die Tasten "f1" bis "f4" steuern hierbei die Funktions-
decoder, die mit der gleichen Baudrate angesteuert werden wie
Weichen- oder Schaltdecoder.

In dieser Betriebsart erfolgt die Decodierung der Funktionsbefehle,
die mit der doppelten Baudrate fur Weichen-, Schalt- und Funktions-
decoder gemaf dem alten Marklin Format ausgesendet werden.

Uber die Funktionstasten "f1" bis "f4" kénnen die Ausgénge A1-A4
geschaltet werden. Die Ausgange function vorwarts und riickwarts
werden nicht benutzt.

INFO Damit die Marklin Control Unit 6021 dieses Datenformat ausgibt,
mussen alle DIP-Schalter auf der Riickseite des Gerats auf der
Position "off" stehen.

3.3.2 Programmierung der Pulsweitenfrequenz
Funktion 05 - Werkseinstellung 01

Die Frequenz kann nur fur alle Ausgdnge gemeinsam auf 25 Hz
oder auf 50 Hz eingestellt werden.
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Tabelle 3.32
Eingabewerte fiir die

Pulsweitenfrequenz bei
50 Hz und 25 Hz

01 = Pulsweitenfrequenz 50 Hz
02 = Pulsweitenfrequenz 25 Hz

Sollen Leuchtdioden oder Glihlampen an den Funktionsausgéngen
betrieben werden, empfiehlt es sich, die Betriebsfrequenz auf 50 Hz
einzustellen, da bei 25 Hz ein stérender Flackereffekt auftritt. Rauch-
erzeuger kénnen mit 25 Hz, Motoren mit beiden Frequenzen betrie-
ben werden.

3.3.3 Programmierung der Ausgangsspannung

Funktion 03 - fur die Ausgéange f1 und f2, Werkseinstellung 04
Funktion 04 - fur f3, f4 und function, Werkseinstellung 04

Die Ausgangsspannung der einzelnen Ausgénge des Decoders kann

Eingabewert | Eingabewert | Pulsweite in Stufen eingeSte”t werden.
bei 50 Hz bei 25 Hz | in Prozent Bei einer Betriebsfrequenz
B o1 12 von 50 Hz sind 4 Stufen még-
lich; bei einer Betriebs-

ot 02 25 frequenz von 25 Hz 8 Stufen.

- 03 37 Der entsprechende Wert auf

02 04 50 der Tabelle wird als Para-

- 05 62 meterwert unter dem Meni-

03 06 75 punkt 03 fiir die Ausgange 1

i = = und f2 und unter dem Menu-
punkt 04 fur die Ausgange f3,

04 08 100 f4 und function eingegeben.

3.3.4 Programmierung der Blinkfunktion des Decoders

Der Funktionsdecoder verfugt Giber zwei unabhéngig voneinander
arbeitende Blinkgeneratoren. So kann eingestellt werden, mit wel-
cher Frequenz eine angeschlossene Lampe blinken soll.

Jedem Blinkgenerator kénnen ein oder mehrere beliebige Ausgén-
ge zugeordnet werden. Jeder Ausgang kann auch beiden Blink-
generatoren gleichzeitig zugeordnet werden.

Durch die Kombination unterschiedlich eingestellter Blinkgeneratoren
kann z.B. der Flackereffekt fur ein Schweilicht erzielt werden.

Blinkfrequenz der Blinkgeneratoren einstellen
Funktion 07 - Frequenz fur Blinkgenerator 1, Werkseinstellung 08
Funktion 09 - Frequenz fir Blinkgenerator 2, Werkseinstellung 08

Die Blinkfrequenz wird Uber die beiden Menupunkte fur jeden
Blinkgenerator separat eingestellt.

Hierbei errechnet sich der Eingabewert nach folgender Formel:
Eingabewert = 8 geteilt durch Blinkfrequenz in Hz
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Tabelle 3.33

Eingabewerte fiir die
Blinkfrequenz der
Blinkgeneratoren

Tabelle 3.34

Wertigkeit der
einzelnen Ausgénge

Dabei ergeben sich z.B. folgende Werte:

Eingabewert 01 08 16 32
Blinkfrequenz in Hz 8 1 0,5 0,25
Blinkt alle 0,125s 1s 2s 4s

Ausgéange den Blinkgeneratoren zuordnen
Funktion 06 - Zuordnung fur Blinkgenerator 1, Werkseinstellung 00
Funktion 08 - Zuordnung fur Blinkgenerator 2, Werkseinstellung 00

Jedem Blinkgenerator kénnen ein oder mehrere Ausgénge zugeord-
net werden. Jeder Ausgang kann beiden Blinkgeneratoren gleich-
zeitig zugeordnet werden, so dass unterschiedliche Blinkeffekte er-
zielt werden kénnen.

Ausgang Al A2 A3 A4 | func.

Wert 1 2 4 8 16

Die Eingabewerte fir die Blinkgeneratoren ermitteln Sie, indem Sie
zunachst die Ausgange wahlen, die der jeweilige Blinkgenerator zum
Blinken bringen soll und dann die Zahlenwerte addieren, die den
gewahlten Ausgangen in der Tabelle zugeordnet sind.

Zwei Beispiele zur Programmierung finden Sie auf den Seiten 18/19.

3.3.5 Decoderadresse

Funktion 34 - Werkseinstellung 01

Die Decoderadresse ist die Zahl, unter der der Decoder angespro-
chen wird. Méglich sind die Werte 01-255, wenn Sie Ihre Anlage mit
der Intellibox steuern, 01-80 wenn Sie eine andere Zentrale benutzen.

3.3.6 Programmierung beenden
Funktion 80

Mit dem Aufruf der Funktion 80 bringen Sie den Decoder vom Pro-
grammiermodus wieder in den normalen Betriebsmodus.

3.3.7 Programmierung zuriicksetzen (Reset)
Funktion 10

Wollen Sie die Programmierung eines Decoders vollsténdig I6schen,
z.B. weil Sie fehlerhafte Eingaben gemacht haben, so kénnen Sie
mitAufruf der Funktion 10 den Decoder auf seine Werkseinstellungen
zuriicksetzen.
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4. Programmierung

4.1 Allgemeines

Alle vom Decoder benutzten Parameter befinden sich in einem Spei-
cherbaustein auf dem Decoder und kénnen vom Benutzer verandert
werden. Bei allen Uhlenbrock Decodern der 75er Reihe handelt es
sich um Motorola kompatible Digitaldecoder. Zur Programmierung
von Decoderparametern haben wir eine méglichst einfache und fle-
xible Vorgehensweise definiert.

Der Decoder wird durch ein tberlanges, ca. 10 Sekunden dauerndes,
digitales Umschaltsignal in den Programmiermodus versetzt. Er wird
anschlieBend Uber das Anwahlen verschiedener Adressen von der
Digitalzentrale aus programmiert. Es wird keine spezielle Program-
miereinheit benétigt. Die Programmierung kann mit jeder Zentrale
durchgefiihrt werden, die das Motorola Digitalformat ausgibt und mit
der dieAdressen 1 bis 80 anwahlbar sind. Die Intellibox besitzt aul3er-
dem ein spezielles Programmiermend, Gber das eine komfortable Pro-
grammierung der Standardwerte mdglich ist.

Far die Programmierung sollen Sie an Ausgang A1 (blaues Kabel)
eine Gluhbirne anschliessen. So haben Sie die Méglichkeit, die Pro-
grammierung zu kontrollieren.

Die Bedeutung der einzelnen Funktionen und die Bedeutung der
méglichen Parameterwerte sind im Kapitel "Decoderfunktionen” be-
schrieben.

4.1.1 Eingabewert Null

Wichtiger Hinweis

Der Wert 0 kann als Adresswert an der Zentrale nicht eingegeben
werden, da im Motorola Digital System diese Adresse nicht existiert.
An Stelle dessen muss die Adresse 80 eingegeben werden. Dies gilt
fur alle Eingaben bei denen der Wert 0 vorkommen kann.

4.2 Programmierung mit dem Programmiermenii der Intellibox

Im Programmiermodus der Intellibox kénnen mit Hilfe des Program-
miermenus die Decoderfunktionen der Standardprogrammierung
programmiert werden. Fir die erweiterte Programmierung muss auf
die Programmierung im Fahrpultmodus (siehe Kapitel 4.3) zurtick-
gegriffen werden.

Das Fahrzeug mit dem eingebauten Decoder muss auf dem Pro-
grammiergleis stehen.
4.2.1 Programmiergleis

Das Programmiergleis ist entweder ein ganz normales Stiick Gleis,
das speziell nur fur diesen Zweck eingerichtet wird oder ein Abstell-
gleis, wie es auf vielen Modellbahnanlagen bereits vorhanden ist.
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SEHR WICHTIG

Bild 4.21

Das Programmier-
menli der Intellibox
ftir Uhlenbrock
Funktionsdecoder

HINWEIS

Das Gleis muss unbedingt beidseitig isoliert sein! Bei 3-Leiter-Gleis
ist eine Trennung von Mittelleiter und Schienen erforderlich!

Wahrend der Programmierung durfen die Isolierstellen nicht durch
Drehgestelle oder beleuchtete Wagen tberbriickt werden.

Das Programmiergleis wird Uber die Intellibox mit der Programmier-
gleisspannung versorgt (Anschluss siehe Intellibox Handbuch).

Im Grundeinstellungsmen der Intellibox muss unter dem MenUpunkt
'Prog.-Gleis' eingestellt werden, wie die Intellibox das Program-
miergleis behandeln soll. Als Voreinstellung ist 'Automatisch' ausge-
wahlt, d.h., dass mit der Anwahl des Programmier-Modus von der
normalen Digitalgleisspannung auf die Programmiergleisspannung
umgeschaltet wird.

Steht ein Stiick Gleis nur zur Programmierung zur Verfiigung, kann
die Einstellung auf 'Nur Programmier-Gleis' geéndert werden (siehe
Intellibox Handbuch: Grundeinstellungen / Programmier-Gleis).

4.2.2 Programmiermenii

Die Intellibox besitzt ein spezielles Menl zur Programmierung von
Funktionsdecodern. Dieses Men( ist im Programmiermodus der
Intellibox unter dem Eintrag 'Uhlenbrock’ zu finden.

Die Menustruktur sieht folgendermalen aus:

> Uhlenbrock —= 750, 751, 770 Funktion - Wertebereich
>Dbcc = 75100, 754xx > alte Adresse 1-255
> Selectrix =755, 756 4|—> > neue Adresse 1.255
> Suche Dec.-Adresse = 75200, 755xx > Modus 1 oder 2
=760, 75900 > PWM-Frequenz 1 oder 2
= Reset >Volt A1, A2 18
> Volt A3-A5 1-8
> Blinkrate 1 1-79
> Blinkrate 2 1-79
> Zuordnung Bkl 1 0-31
> Zuordnung Bkl 2 0-31
> Programmieren

Im rechten Rahmen sind die einzelnen Parameter und ihre zuldssi-
gen Werte aufgefiihrt. Die Navigation von einer zur anderen Spalte
erfolgt mit der [—]-Taste, innerhalb einer Spalte kann mit [+] und [{]
nach oben bzw. unten geblattert werden.

Waéhrend eines Programmiervorgangs kénnen einzelne oder meh-
rere Funktionen verandert werden. Funktionen, die nicht program-
miert werden sollen, erhalten keinen Men(eintrag. Eventuell beste-
hende Eintrage aus vorhergegangenen Programmierungen kénnen
mit der [C]-Taste vollstandig geléscht werden.

Sind alle gewilinschten Eingaben in die entsprechenden Menupunk-
te eingetragen worden, so kann der Programmiervorgang im Unter-
men 'Programmieren’ gestartet werden.

Ein Verlassen des Untermeniis ohne Programmierung ist jederzeit
mit der [menu]-Taste méglich.
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4.2.3 Programmier Modus aufrufen

+ Sie wahlen den Programmier Modus an, indem Sie so oft auf die
[mode]-Taste driicken, bis im Display die Anzeige 'Prog. Mode' er-
scheint.

* Mit der [menu]-Taste gelangen Sie ins Programmiermend.

* Im Programmierment blattern Sie mit der [1]-Taste bis zum Eintrag
'Uhlenbrock’.

Imcodms Frogroam,
* Milanbe ok

» Weiter mit der [—]-Taste.

« Blattern Sie mit der [{]-Taste bis zum Eintrag '760, 75 900'.

» Weiter mit der [—]-Taste.

* Die einzelnen Decoderparameter kénnen mit der [L]-Taste durch-
blattert werden. Die Bedeutung der einzelnen Funktionen ist im
Kapitel 3 "Die Decoderfunktionen" beschrieben.

4.2.4 Decoder aufrufen

Damit ein Decoder programmiert werden kann, muss er unter seiner
Basisadresse angesprochen werden. Dazu muss hinter der Eingabe-
aufforderung 'alte Adr:' die derzeit gultige, tatsachliche Decoder-
adresse (nicht die virtuelle Adresse!) eingetragen werden.

Jeder neue Decoder hat die Adresse 1.

Danach kann mit der [1]-Taste ein beliebiger MenUeintrag angewahlt
werden, um eine Decodereigenschaft zu programmieren.

4.2.5 Decoderadresse dndern

Hinter dem Eintrag 'neue Adr:' wird die gewinschte, neue Adresse
eingegeben. Gilltig sind die Adressen von 1 bis 255.

4.2.6 Datenformat einstellen

Hinter dem Eintrag 'Modus' kann der Zahlenwert fir den gewiinsch-
ten Betriebsmodus eingetragen werden.

1 = neues Motorola Datenformat
2 = altes Motorola Datenformat

Die Werkseinstellung ist 1.

4.2.7 Ausgangsspannung auswahlen

Hinter den Eintrag ‘PWM-Freq.” den Zahlenwert fir die gewinschte
Ausgangsspannung eintragen.

1 = ca. 50 Hz mit 4 Ausgangsspannungsstufen
fur Lampchen, Motoren und Telexkupplungen

2 = ca. 25 Hz mit 8 Ausgangsspannungsstufen
fur Raucherzeuger und Motoren

Die Werkseinstellung ist 1.
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Tabelle 3.22
Eingabewerte fiir die

Pulsweitenfrequenz
bei 50 Hz und 25 Hz

4.2.8 Ausgangsspannung (Dimmung) einstellen

Hinter den Eintrag ‘Volt A1, A2’ den Zahlenwert firr die gewiinschte
Ausgangsspannung fir die Ausgéange A1 und A2 eintragen.

Hinter den Eintrag ‘Volt A3 - A5’ den Zahlenwert fiir die gewiinschte
Ausgangsspannung fur die Ausgange A3, A4, function vorwarts und
rickwarts eintragen.

Gultige Werte sind:

1-4 bei einer Ausgangsspannung von 50 Hz
1-8 bei einer Ausgangsspannung von 25 Hz

Spannungshohe |, | 55 | 37 | 50 | 62 | 75 | 87 | 100
in Prozent
Eingabewert
bei 50 Hz SO IR I R A N
Eingabewert
bei 25 Hz 1 2 3 4 5 6 7 8

Die Werkseinstellung ist 4, das entspricht bei 50 Hz der maximalen
Ausgangsspannung von 100%.

4.2.9 Blinkfrequenz der Blinkgeneratoren einstellen

Hinter den Eintrag ‘Blinkrate1’ den Zahlenwert fir die gewlinschte
Blinkrate des Blinkgenerators 1 eintragen. Hinter den Eintrag
‘Blinkrate2’ den Zahlenwert fur die gewlinschte Blinkrate des
Blinkgenerators 2 eintragen.

Fur den Eingabewert gilt:
Eingabewert = 8 geteilt durch Blinkfrequenz in Hz
Die Werkseinstellung fur beide Blinkgeneratoren ist 8 (blinkt 1/Sek.).

4.2.10 Zuordnung der Ausgange zu den Blinkgeneratoren

Hinter den Eintrag ‘Zuord Blk1’ den Zahlenwert fir die gewiinschte
Zuordnung der Ausgénge zum Blinkgenerator 1 eintragen. Hinter
den Eintrag ‘Zuord Blk2’ den Zahlenwert fur die gewlinschte Zuord-
nung der Ausgénge zum Blinkgenerator 2 eintragen.

Der Zahlenwert 141t sich anhand der Tabelle 3.24 berechnen.
Die Werkseinstellung fiir beide Blinkgeneratoren ist 80.

4.2.11 Programmiervorgang starten

Sind alle gewiinschten Eingaben in die entsprechenden Meniipunk-
te eingetragen worden, so kann der Programmiervorgang im Unter-
meni 'Programmieren' mit Betatigung der [+']-Taste gestartet wer-
den. Im Display der Intellibox erscheint ein rotierender Balken, der
anzeigt, dass die gewtinschten Einstellungen an den Decoder Uber-
tragen werden.

Ist der Programmiervorgang abgeschlossen, so wird dies mit der
Meldung 'Programmieren o.k.' angezeigt.
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4.2.12 Reset des Decoders

Alle Uhlenbrock Decoder kénnen, z.B. nach einer falschen Program-
mierung, auf ihre Werkseinstellungen zuriickgesetzt werden.

* Die [mode]-Taste so oft driicken, bis im Display die Anzeige 'Prog.
Mode' erscheint.

* [menu]-Taste driicken

* Mit der [1]-Taste bis zum Eintrag 'Uhlenbrock’ blattern

» Weiter mit der [—]-Taste

 Mit der [1]-Taste bis zum Eintrag 'Reset' blattern

» Weiter mit der [—]-Taste

» Decoder Adresse eingeben

 Mit der [1]-Taste bis zum Eintrag 'Reset' blattern

 Mit Betatigung der [']-Taste den Reset ausfiihren

4.3 Programmieren im Fahrpultmodus der Intellibox

Im Fahrpultmodus kann die Programmierung aller Funktionen der
Standard und der erweiterten Programmierung durchgefiihrt werden.

Bei der Programmierung der Funktionen 1-10 kénnen Parameter,
z.B. die Decoderadresse, mittels Adresseingaben vom Steuergerat
aus geandert werden. Der Decoder zeigt beim Programmieren durch
langsames Blinken einer an Ausgang A1 angeschlossenen Lampe
an, dass er die Adresseingabe fir eine Funktion erwartet. Nach
schnellem Blinken kann der Parameterwert fur diese Funktion ein-
gegeben werden.

Bei der erweiterten Programmierung werden die Funktionen gréf3er
10 verwendet. Der Unterschied zur Standardprogrammierung ist, dass
wahrend der erweiterten Programmierung keine Bestatigungssignale
Uber die Beleuchtung erzeugt werden.

4.3.1 Besonderheiten bei der Benutzung der Intellibox

Bedingt durch die Multiprotokollféahigkeit des Gerats, sind einige Be-
sonderheiten zu beachten.

* Das Fahrpult der Intellibox muss im Ment Grundeinstellungen /Be-
dienung / Fahrregler auf 'AC Fahrpult' eingestellt werden, damit der
lange Umschaltimpuls ausgegeben werden kann, der den Deco-
der in den Programmiermodus bringt.

* Unter den Adressen 1 bis 80 muss als Datenformat Motorola alt
oder neu eingestellt sein, weil der Decoder wahrend der Program-
mierung die Kommandos in diesem Format erwartet.

* Die Lokadresse, die der Decoder vor der Programmierung hat, muss
auf 'altes Motorola Datenformat' eingestellt sein, damit der Deco-
der in den Programmiermodus gebracht werden kann.

* Alle Adresseingaben missen durch das Betatigen der [lok#]-Taste
eingeleitet und mit der [+']-Taste abgeschlossen werden.
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WICHTIG

WICHTIG

WICHTIG

Sie kénnen das rechte oder linke Fahrpult der Intellibox zur Pro-
grammierung benutzen, aber achten Sie darauf, dass alle Einga-
ben an demselben Fahrpult gemacht werden.

4.3.2 Vorbereitung der Intellibox

SchlieRen Sie die Intellibox an ein Gleisstlick an, auf dem nur das zu
programmierende Fahrzeug steht. Schalten Sie den Trafo fur 10 Se-
kunden aus und dann wieder ein, damit sich das Steuergerét im Ein-
schaltzustand befindet.

Zur Programmierung des Bausteins gehen Sie unbedingt in der
beschriebenen Reihenfolge vor. Sie kénnen einen oder mehrere
Werte dndern. Betétigen Sie keine weiteren Tasten.

4.3.3 Decoder in den Programmiermodus versetzen

* An der Intellibox die [lok#]-Taste betatigen

» Decoderadresse eingeben. Bei jedem neuen Decoder ist das die 1.

* [<']-Taste betatigen

* Fir ca. 8 Sekunden den Fahrregler der Intellibox in der Umschalt-
position festhalten (Fahrreglerknopf gedriickt halten).
Wenn eine an Ausgang A1 angeschlossene Lampe 4mal langsam
aufblinkt, ist der Decoder im Programmiermodus.

4.3.4 Decoder programmieren

* An der Intellibox die [lok#]-Taste betatigen

* Adresse fiir die gewiinschte Funktion eingeben

* [<]-Taste betatigen

* Fahrtrichtung umschalten

* [lok#]-Taste driicken

» Den gewiinschten Wert fur die Funktion eingeben
* [<]-Taste betatigen

* Fahrtrichtung umschalten

4.3.5 Programmierung beenden

* An der Intellibox die [lok#]-Taste betatigen
* 80 eingeben

* [']-Taste betatigen

* Fahrtrichtung umschalten

Der Decoder befindet sich wieder im normalen Betriebsmodus.
Ist der Decoder nach einem Programmiervorgang nicht mehr an-

sprechbar, so ist wahrscheinlich unbeabsichtigt seine Adresse um-
programmiert worden.

Probieren Sie alle Adressen nacheinander aus, um zu sehen, auf
welche der Decoder jetzt reagiert.
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4.3.6 Programmierung zuriicksetzen (Reset)

* An der Intellibox die [lok#]-Taste betatigen
* Die 10 eingeben

* [<']-Taste betatigen

* Fahrtrichtung umschalten

Wenn die an Ausgang A1 angeschlossene Lampe 4mal langsam
aufblinkt, ist der Decoder auf seinen Auslieferzustand zuriickgesetzt:
Adresse 01, Datenformat Motorola neu, maximale Ausgangsspan-
nung bei 50 Hz fur alle Ausgéange, Blinkfrequenz von 1 Hz fir beide
Blinkgeneratoren, alle Ausgange nicht blinkend eingestellt.

4.4 Programmieren liber Marklin Fahrgerate

WICHTIG

Mit Marklin Fahrgeraten kann die Programmierung aller Funktionen
der Standard und der erweiterten Programmierung durchgefihrt
werden. Voraussetzung ist allein das Vorhandensein einer Zehner-
tastur zur Eingabe der Werte.

Im Fahrpultmodus kann die Programmierung aller Funktionen der
Standard und der erweiterten Programmierung durchgefiihrt werden.

Bei der Programmierung der Funktionen 1-10 kénnen Parameter,
z.B. die Decoderadresse, mittels Adresseingaben vom Steuergerat
aus geandert werden. Der Decoder zeigt beim Programmieren durch
langsames Blinken einer an Ausgang A1 angeschlossenen Lampe an,
dass er die Adresseingabe fir eine Funktion erwartet. Nach schnel-
lem Blinken kann der Wert fiir diese Funktion eingegeben werden.

Bei der erweiterten Programmierung werden die Funktionen gréf3er
10 verwendet. Der Unterschied zur Standardprogrammierung ist der,
dass bei der erweiterten Programmierung keine Bestatigungssignale
Uber die Beleuchtung erzeugt werden.

4.4.1 Vorbereitung des Fahrgerits

SchlielRen Sie Ihr Steuergerat an ein Gleisstlick an, auf dem nur das
zu programmierende Fahrzeug steht. Schalten Sie den Trafo fir 10
Sekunden aus und dann wieder ein, damit sich das Steuergerat im
Einschaltzustand befindet.

Zur Programmierung des Bausteins gehen Sie unbedingt in der
beschriebenen Reihenfolge vor. Sie kénnen einen oder mehrere
Werte dndern. Betétigen Sie keine weiteren Tasten.

4.4.2 Decoder in den Programmiermodus versetzen

* Am Steuergerat die Decoderadresse wahlen.
Bei jedem neuen Decoder ist das die 01.

* Fir ca. 8 Sekunden den Fahrregler des Steuergeréts in der Um-
schaltposition festhalten.

Wenn eine an Ausgang A1 angeschlossene Lampe 4mal langsam
aufblinkt, ist der Decoder im Programmiermodus.
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Programmierung von Uhlenbrock Funktionsdecodern iiber eine Méarklin Zentrale

Zur Programmierung des Bausteins gehen Sie unbedingt in der
beschriebenen Reihenfolge vor. Betdtigen Sie keine weiteren Tasten.

1.| Vorbereitung zur Programmierung
» Control 80/80f mit Central-Unit oder die Control-Unit an ein Gleisstiick
anschliessen, auf dem nur das Fahrzeug mit dem zu programmierenden Decoder steht.
» Wenn Sie an den Ausgang A1 eine Lampe anschlieRen,
haben Sie die Moglichkeit, die Programmierung zu tiberwachen.
» Trafo fur min. 10 Sekunden ausschalten, dann wieder einschalten.
Es sind keine stérenden Digitalinformationen mehr auf dem Gleis.
» Decoderadresse eingeben. Bei jedem neuen Decoder ist das die 1.
» Fahrtrichtungsumschalttaste min. 8 Sekunden driicken. Der Decoder ist jetzt im Programmiermodus.

2.| Programmierung der einzelnen Funktionen Wert
Es ist egal, ob nur eine einzelne Funktion oder mehrere Funktionen direkt nacheinander
programmiert werden. Funktionen, die nicht programmiert werden, bleiben unverandert.
Zur Bestatigung, dass der jeweilige Programmierschritt vom Decoder ausgefiihrt worden ist,
blinkt die Lampe an Ausgang A1 4mal auf.

2.1 Adresse 01
» Programmierung aufrufen: 01 eingeben und Umschalter betatigen - die Lampe blinkt
» Wert programmieren: 01-80 eingeben und Umschalter betatigen - die Lampe blinkt

Werk

2.2 Auswahl des Datenformats 01
» Programmierung aufrufen: 02 eingeben und Umschalter betétigen - die Lampe blinkt
» Wert programmieren: neues Motorola Datenformat (Spur | Format) - 01 eingeben und Umschalter betatigen
altes Motorola Format (hohe Baudrate) - 02 eingeben und Umschalter betéatigen - die Lampe blinkt
Motorola alt hat die Schaltfunktionen "f1" bis "f4", Motorola neu wertet zusétzlich die Fahrtrichtungsinformation aus

2.3 Dimmung der Ausgéange 04
» Programmierung aufrufen: fur "f1" und "f2" - 03 eingeben und Umschalter betatigen
fur "f3", "f4" und "function" - 04 eingeben und Umschalter betétigen - die Lampe blinkt
» Wert programmieren: 01 - 08 eingeben und Umschalter betétigen - die Lampe blinkt
Bei einer Einstellung des Decoders auf 50 Hz kann die Spannungshéhe auf 25, 50, 75 und 100% (Wert 1-4) eingestellt werden.
Bei einer Einstellung 25 Hz kann die Spannungshéhe auf 12, 25, 37, 50, 62, 75, 87 und 100% (Wert 1-8) eingestellt werden.

2.4 Ausgangssy Ing ei 1 01

» Programmierung aufrufen: 05 eingeben und Umschalter betétigen - die Lampe blinkt

» Wert programmieren: Ausgangsspannung 50 Hz - 01 eingeben und Umschalter betatigen
Ausgangsspannung 25 Hz - 02 eingeben und Umschalter betétigen - die Lampe blinkt

Lampchen und Telexkupplungen 50 Hz, Rauchgeneratoren 25 Hz, Motoren 50 oder 25 Hz

2.5 Ausgange fiir die Blinkfrequenz definieren 32
» Programmierung aufrufen: fur die Blinkfrequenz 1 - 06 eingeben und Umschalter betatigen
fur die Blinkfrequenz 2 - 08 eingeben und Umschalter betatigen - die Lampe blinkt
» Wert programmieren: Ausgange blinkend - 01-31 eingeben und Umschalter betatigen
kein Ausgang blinkend - 32 eingeben und Umschalter betatigen - die Lampe blinkt
Den einzugebenden Wert erhalten Sie, wenn Sie die Zahlen addieren, die hinter den Ausgéngen stehen,
die Sie als blinkend definieren wollen: f1 = 1, f2 = 2, f3 = 4, f4 = 8, function = 16. Siehe auch Tabelle 3.24.

2.6 Blinkfrequenz definieren 08
» Programmierung aufrufen: fur die Blinkfrequenz 1 - 07 eingeben und Umschalter betéatigen
fur die Blinkfrequenz 2 - 09 eingeben und Umschalter betatigen - die Lampe blinkt
» Wert programmieren: Blinkenfrequenz 8 x pro Sekunde - 01 eingeben und Umschalter betatigen
Blinkenfrequenz 1 x pro Sekunde - 08 eingeben und Umschalter betéatigen
Blinkenfrequenz 1 x in 8 Sekunden - 64 eingeben und Umschalter betétigen - die Lampe blinkt

Gliltig sind die Werte 01 bis 79. Analog dazu ergeben die restlichen Werte die entsprechenden Zwischenfrequenzen.

2.7 Reset -
» Programmierung zuriicksetzen: 10 eingeben und Umschalter betatigen - die Lampe blinkt
Der Decoder hat jetzt wieder die Werkseinstellungen: Adresse 01, Datenformat Motorola neu,
kein Ausgang blinkend, Blinkfrequenz 1 x je Sekunde bei einer Ausgangsspannung von 100%.

3.| Programmierung beenden
» 80 eingeben und Umschalter betatigen.
Der Decoder befindet sich jetzt wieder im normalen Betriebsmodus.
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4.4.3 Decoder programmieren

* Am Steuergerat die gewiinschte Funktion aufrufen

* Umschalter betéatigen

* Den gewiinschten Wert eingeben

* Umschalter betéatigen

Die einzelnen Werte entnehmen Sie bitte der Programmiertabelle
auf der vorhergehenden Seite.

4.4.4 Programmierung beenden

* Am Steuergerat die 80 eingeben
* Fahrtrichtung umschalten

WICHTIG Ist der Decoder nach einem Programmiervorgang nicht mehr an-
sprechbar, so ist wahrscheinlich seine Adresse versehendlich um-
programmiert worden. Probieren Sie alle Adressen nacheinander
aus, um zu sehen, auf welche er jetzt reagiert.

4.4.5 Programmierung zuriicksetzen (Reset)

* Am Steuergerat die 10 eingeben
* Fahrtrichtung umschalten

Wenn die an Ausgang A1 angeschlossene Lampe 4mal langsam
aufblinkt, ist der Decoder auf seinenAuslieferzustand zuriickgesetzt:
Adresse 01, Datenformat Motorola neu, maximale Ausgangsspan-
nung bei 50 Hz fur alle Ausgéange, Blinkfrequenz von 1 Hz fur beide
Blinkgeneratoren, alle Ausgénge nicht blinkend eingestellt.

4.5 Computergesteuerte Programmierung

Bei den verschiedenen Computerprogrammen, mit deren Hilfe De-
coder unter MS Windows sehr komfortabel programmiert werden
kénnen, ist darauf zu achten, dass das Programm die verwendete
Zentrale und die Decoderversion unterstitzt.

Zur Verbindung zwischen Zentrale und PC wird ein Interface bené-
tigt. Die Intellibox hat ein solches Interface bereits an Bord. Bei ande-
ren Zentralen muss ein externes Interface angeschlossen werden.

4.6 ,Letzte Hilfe“: Hardware-Reset

Sollte der Decoder nach einer Programmierung nicht mehr ansprech-
bar sein, kann mit einem Hardware-Reset der Auslieferzustand wie-
derhergestellt werden.

« Die Digitalspannung mit der 'Stop'-Taste ausschalten.

« Die im Bild 4.61 angegebenen Testpunkte mit einem leitenden Ge-
genstand (z.B. einer Pinzette) Gberbriicken und gut festhalten.
Vorsicht: Bertihren Sie ausschlieSlich diese beiden Punkte!

« Die Digitalspannung mit der 'Go'-Taste einschalten.

Sind beim Einschalten des Decoders die beiden Reset-Punkte
gebrickt, so schreibt der Decoder die Werte der Werkseinstellung
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in die Speicherstellen der einzelnen Funktionen. Am Ende des

Schreibvorgangs blinkt eine an Ausgang A1 angeschlossene Lampe.
 Schalten Sie dann sicherheitshalber die Digitalspannung mit der

'Stop'-Taste aus, bevor Sie die Briicke (z.B. Pinzette) entfernen.

— Beim nachsten Einschalten ist der Decoder

T8 B0 auf seinenAuslieferzustand zuriickgesetzt:

Bild 4.61 Adresse 01, Datenformat Motorola neu,

Die Punkte far den -s[®  maximaleAusgangsspannung bei 50 Hz fiir

Hardware-Reset. i alle Ausgénge, Blinkfrequenz von 1 Hz fur

beide Blinkgeneratoren, alle Ausgénge
nicht blinkend eingestellt.
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Anhang

1 Steuergerite

Zum Steuern der Decoder kénnen grundsétzlich alle Steuergerate
verwendet werden, die das Marklin Motorola Datenformat ausge-
ben. Das sind die Intellibox von Uhlenbrock, Marklin Motorola Digital-
gerate und die Steuergerdte des Marklin Delta Systems.

Zur Programmierung der Decoder, also zur Eingabe der einzelnen
Parameter, ist eine Zehnertastatur zwingend erforderlich. Gerate mit
weniger als zehn Nummerntasten kénnen also nur zum Fahren, nicht
aber zur Programmierung benutzt werden.

Steuern und Programmieren

Uhlenbrock Intellibox
Marklin Control Unit (6021)
Marklin Control Unit (6020) in Verbindung mit Control 80 (6035)

Nur Steuern

Marklin Delta Mehrzugsystem (6604/6605)
Maérklin Delta Control (6607/6608)
Marklin Delta Station

2 Spur-l-Format

Das neue Mérklin-Motorola-Datenformat (Spur-I-Format) verfugt tiber
eine absolute Fahrtrichtungsinformation, sowie Uber die vier zuséatz-
liche Sonderfunktionen "f1" bis "f4". Es wird von der Marklin Control
Unit 6021 nur dann ausgesand, wenn - entgegen der Angabe im
Marklin Handbuch zur Control Unit 6021- der, von auf3en gesehen,
zweite DIP-Schalter an der Rickseite des Gerates auf der Position
"on" steht. Die pfeilférmige Fahrtrichtungsanzeige neben der Anzei-
ge der Lokadresse zeigt am Steuergerét diese Betriebsart an.

3 Automatische Bremsstrecke vor dem Haltesignal

In den Heften 4 und 5/93 des Méarklin Magazins wurde eine Schal-
tung beschrieben, die es ermdglicht, eine Lokomotive mit einem ge-
regelten Marklin Decoder 6090 mit der am Decoder eingestellten
Anfahr- und Bremsverzdgerung vor einem Halt zeigenden Signal
langsam abbremsen zu lassen. Diese Eigenschaft haben alle Stan-
dard- und lastgeregelten Digitaldecoder von Uhlenbrock.

Marklin Decoder ohne Lastausgleich (c80 oder c81), die mit dieser
Schaltung betrieben werden, bleiben bereits zu Beginn des Brems-
abschnitts abrupt stehen.

Hier eine Zusammenfassung dieses Artikels.

Der Marklin Decoder 6090 wird immer dann zu einem Abbrems-
vorgang angeregt, wenn der Gleismittelleiter mit einer negativen
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Bild 5.11

Schaltung und
Gleisanordnung
einer automatischen
Bremsstrecke vor
einem Signal
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Gleichspannung gespeist wird. Die Lokomotive wird mit der am De-
coder eingestellten Verz6gerung bis zum Motorstillstand abgebremst.

Wird also in einen Gleisabschnitt vor dem Signal, dem sogenannten
Bremsabschnitt, eine negative Gleichspannung eingespeist, so
bremst der Decoder, bei aktivierter Bremsverzdgerung, die Lokomo-
tive automatisch ab.

Die im Marklin Magazin vorgestellte Schaltung sorgt nun dafir, daf,
bei Halt zeigendem Signal, der vor dem Signal liegende Bremsab-
schnitt mit einer negativen Gleichspannung versorgt wird. Der un-
mittelbar vor dem Signal liegende Halteabschnitt stoppt die Fahr-
zeuge, die im Bremsabschnitt nicht zum Stillstand gekommen sind.
Der kleine, isolierte Ubergangsbereich vor dem Bremsbereich sorgt
fur einen stérungsfreien Betriebsablauf. Er sollte die Lénge des lang-
sten verwendeten Schleifers, also ca. 7 cm, haben und muf} von ei-
ner getrennten Spannungsversorgung gespeist werden.

,—Ubergang—erremsberelch-“—Halteberelch—l
......... .0.......‘l.......o.......‘l.......o......‘l.......0......"...........

*

D2
(RO-—Ko9 Unterbrechung
I 15K ; ;
[ o1 des Mittelleiters
! 1NAQO2  pm——m——— —9
Rot J ! 1,5K* * Widerstande
® nur notwendig
Braun nC1 o! beim Einsatz von
220 uFrao v I Marklin Decodern
N
1
ol Griin

Blau

Bistabiles Gel
Relais Celb
Rel

Blau Rol

Die Anordnung der einzelnen Gleisabschnitte ist in der Skizze dar-
gestellt. Als Gleislangen werden im Marklin Magazin empfohlen:

Ubergangsabschnitt: ca. 7cm
Bremsabschnitt: ca. 3-7 Gleise = 50-130 cm
Halteabschnitt: 1 Gleis, ca. 18 cm

Die in der Skizze eingezeichneten 1,5K Widerstande sind nur fur
den Betrieb von Marklin Decodern notwendig. Bei der ausschliefli-
chen Verwendung von Uhlenbrock Decodern kénnen diese Wider-
stande entfallen.

Bauteileliste

D1, D2 1N4002

C1 220 uF/40V

R1, R2 1,5KOhm 1/4 W

Re1 bistabiles Relais oder Marklin Universalfernschalter 7245
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4 Anschluss Beleuchtung und Sonderfunktionen

Bei einer Lokomotive sind die Lampen direkt mit dem Lokchassis
verbunden. Muss die Beleuchtung mit dem schwarzen Kabel ver-
bunden werden?

Nein. Die zweite Lampenzuleitung mull mit der Masse des Marklin
Wechselstromsystems (braunes Kabel des Trafos) verbunden wer-
den. Das kann das schwarze Kabel des Decoders oder das Lok-
chassis sein. Siehe auch Kapitel 2 "Anschluss der Lichtausgénge".

Welche Funktion hat das schwarze Kabel? Darf das schwarze Kabel
mit dem braunen Kabel verbunden werden?

Das schwarze Kabel versorgt die Beleuchtung und die Sonder-
funktionen mit einer Gleichspannung von +20V. Es darf auf keinen
Fall mit dem Lokchassis oder dem braunen Kabel verbunden werden.
Siehe auch Kapitel 2 "Anschluss der Lichtausgange".

Der Rauchgenerator einer Lokomotive hat eine direkte Verbindung
mit dem Lokchassis. Muss die zweite Zuleitung des Rauchgenerators
mit dem schwarzen Kabel verbunden werden?

Nein, die zweite Zuleitung zum Rauchgenerator muss mit der Masse
des Marklin Wechselstromsystems (braunes Kabel des Trafos) ver-
bunden werden. Das kann das schwarze Kabel des Decoders oder
das Lokchassis sein. Siehe auch Kapitel 2 "Anschluss der zusétzli-
chen Sonderfunktionen”.

5 Der Decoder reagiert nicht

Ein Decoder reagiert nicht auf die Funktionstasten f1 bis f4. Die
Rangierfahrt wird nicht eingeschalltet.

Der Decoder benétigt das neue Marklin-Motorola-Datenformat zum
Schalten der Sonderfunktionen f1 bis f4. Diese Datenformat wird le-
diglich von der Marklin Central Unit 6021 ausgegeben (Alle anderen
Control Units kénnen dieses Datenformat nicht ausgeben!). Damit
diese Control Unit jedoch das gewiinschte neue Datenformat aus-
gibt, mussen die Codierschalter auf der Gerateriickseite, abweichend
von den Angaben in der Bedienungsanleitung der Control Unit, ein-
gestellt werden. Der Codierschalter mit der Nummer 2 muf in die
Stellung ,,on* gebracht werden und das Gerat mul® zuriickgesetzt
werden. Jetzt kénnen die Zusatzfunktionen des Decoders mit den
Funktionstasten f1 bis f4 bedient werden.

6 Das Fahrzeug bleibt stehen

Eine Lokomotive fahrt einige Zeit auf einer Anlage und bleib danach
ohne ersichtlichen Grund stehen. Die Beleuchtung blinkt nur noch
und nach ca. 4 Sekunden fahrt die Lok weiter.
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Der Uberlastschutz des Decoders spricht an. Dies kann verschiede-
ne Ursachen haben:

* Beim Einbau des Decoders sind die Motorzuleitungen nicht richtig
isoliert worden.

Abhilfe schafft nur eine korrekte Isolierung aller Motorzuleitungen.

* Der Motor erzeugt Stérimpulse, die zu einem fehlerhaften Auslé-
sen des Uberlastschutzes fiihren.

Zur Reduzierung der Stérimpulse wird in jede Motorzuleitung eine
Entstérdrossel eingefugt. Siehe Kapitel 2 "Motorentstérung”.

» Der Motor hat eine zu hohe Stromaufnahme. Der Decoder wird
durch die Uberlastung zu heifl und schaltet ab.

Eine verbesserte Warmeableitung erhéht deutlich die Belastbar-
keit des Decoders. Hierzu wird der Decoder mit handelstiblichem
HeiRkleber warmeleitend auf das Chassis geklebt. Siehe Kapitel 2
"Warmeableitung bei Motoren mit hoher Stromaufnahme”.

7 Decoderausfille bei Lokomotiven mit sehr hoher Stromaufnahme

Bei Lokomotiven mit hoher Stromaufnahme ist nach dem Einbau
eines geregelten Decoders zunéchst alles in Ordnung. Doch dann
kommt es plétzlich zum Ausfall des Decoders.

In diesem Fall sind wahrscheinlich die Anschlussleitungen des De-
coders direkt Gber die Leistungstransistoren der Motorendstufe ge-
fuhrt worden.

Die Leistungsendstufe besteht aus einem Transistor, dem Bauteil, an
dem das blaue und das griine Kabel angelétet sind, und aus dem
links danebenliegenden IC, dem Bauteil mit acht Anschlussbeinen.

Beide Bauteile werden bei Lokomotiven mit hoher Stromaufnahme
recht hei’. Schmilzt an den darliber verlaufenden Anschlussdréahten
die Isolierung, und es entsteht ein Kurzschlu® zwischen der Strom-
zuftihrung (rotes und braunes Kabel) und den MotorAnschluss-
leitungen (gruines und blaues Kabel), so wird der Decoder trotz sei-
ner Motorkurzschluf3sicherung zerstort.

Deshalb niemals die Kabel Uiber die Seite des Decoders flihren, an
der alle Kabel anglétet sind!
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HOTLINE
Wenn Sie mal nicht mehr weiter wissen
Wir sind fiir Sie da

Mo-Di-Do-Fr 14-16 Uhr
Mittwochs 16-18 Uhr

02045-858327
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